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คำนำ 

ตามที่กรมสอบสวนคดีพิเศษ หรือ DSI เป็นหน่วยงานหลักในการป้องกันและปราบปราม 
คดีอาชญากรรมที่เกิดขึ้นในประเทศไทยทั้งคดีอาชญากรรมพิเศษหรือคดีอาชญากรรมทั่วไปก็ดี  
เช่น การกระทำความผิดเกี่ยวกับเทคโนโลยีและสารสนเทศ ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม 
ความมั่นคงการเงินการธนาคารและการฟอกเงิน การเงินนอกระบบ ภาษีอากร ทรัพย์สินทางปัญญา 
การค้ามนุษย์ และการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ ซึ่งการกระทำความผิดดังกล่าวเป็นคดีความผิด
ทางอาญาที ่มีความซับซ้อนจำเป็นต้องใช้วิธีการสืบสวนสอบสวนและรวบรวมพยานหลักฐาน  
เป็นพิเศษ ดังนั้น กรมสอบสวนคดีพิเศษ จึงมีแนวคิดให้มีการพัฒนาและประยุกต์ใช้ประโยชน์ของ
ดาวเทียมเพื่อสนับสนุนการสืบสวนสอบสวนอาชญากรรมให้มีความเป็นสากลและมีประสิทธิภาพ 
เสริมสร้างความมั่นคงแห่งชาติ เพ่ือให้ประเทศไทยมีความพร้อมต่อการป้องกัน ปราบปราม และการรับมือ
ภัยคุกคามอาชญากรรม 

ในการนี้เพื่อให้เกิดประสิทธิภาพสูงสุดในการศึกษาความเป็นไปได้ในการสร้างดาวเทียม 
ให้สอดคล้องกับภารกิจของกรมสอบสวนคดีพิเศษ จึงเกิดความร่วมมือกันระหว่างกรมสอบสวนคดีพิเศษ
กับสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูม ิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) หร ือ สทอภ .  
ซึ ่งเป็นหน่วยงานที ่ว ิจ ัย และพัฒนาด้านเทคโนโลยีด ้านอวกาศ การบินและอากาศยานของ 
ประเทศไทย ผ ู ้ร ับผ ิดชอบด้านการตรวจจับระยะไกลและการพัฒนาเทคโนโลยีดาวเท ียม  
โดยเป็นหน่วยงานภายใต้การกำกับดูแลของกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร์ วิจัยและนวัตกรรม 
และยังมีโครงสร้างพื้นฐาน เพ่ือประกอบ ทดสอบ ดาวเทียมขนาดไม่เกิน 500 กิโลกรัม แบบครบวงจร 
ณ Space Krenovation Park (SKP) พร้อมทั้งมีบุคลากรที่มีความเชี่ยวชาญประสบการณ์ตั้งแต่ต้นทาง
ไปยังปลายทาง ได้แก่ การผลิต ประกอบ และทดสอบดาวเทียม สถานีภาคพื้นสำหรับควบคุมรับส่ง
สัญญาณดาวเทียม การผลิตโปรแกรมเพื่อสั่งถ่าย การปรับแก้ข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียม และการนำเอา
ข้อมูลดาวเทียมไปประยุกต์ใช้ 

โครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ (ระยะที่ 1) ได้นำเอา
ลักษณะของการกระทำผิดที ่ เป ็นคดีอาชญากรรมทั ่วไปและคดีอาชญากรรมพิเศษที ่ร ับผิดชอบ 
โดยกรมสอบสวนคดีพิเศษมาทำการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมในการแก้ปัญหา 
ติดตาม และเฝ้าระวังคดีประเภทดังกล่าว รวมไปถึงการระบุรายละเอียดทางเทคนิคเบื ้องต้น               
ของดาวเทียมที ่เหมาะสมกับภารกิจของกรมสอบสวนคดีพิเศษ อันได้แก่ สถาปัตยกรรมดาวเทียม        
การวิเคราะห์วงโคจร ระบบสถานีปฏิบัติการดาวเทียม และระบบการปฏิบัติการดาวเทียม เพื่อเพิ่มขีด
ความสามารถในการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษในประเทศไทย 

การวิเคราะห์ข้อมูลคดีอาชญากรรมพิเศษที่ได้รับจากกรมสอบสวนคดีพิเศษ รวมถึงการ
ประชุมหารือร่วมกันระหว่างกรมสอบสวนคดีพิเศษ และวิศวกรผู้เชี่ยวชาญการออกแบบดาวเทียมจาก 
สทอภ. ได้มีการจำแนกการกระทำผิดคดีอาชญากรรมที่เป็นคดีพิเศษ ตามประกาศ กคพ. ฉบับที่  8 
(พ .ศ. 2565) ทั้งหมด 25 คดี  พบว่า มีคดีอาชญากรรมที่เป็นคดีพิเศษ จำนวน 10 คดี ที่มีความเป็นไปได้   
ที ่จะนำข้อมูลจากดาวเทียมมาใช้ในการแก้ไขปัญหาในการจำแนก วิเคราะห์ และรวบรวม
พยานหลักฐานที่เกี ่ยวข้องในคดีพิเศษดังกล่าว ทำให้คณะผู้วิจัยสามารถระบุรายละเอียดเบื้องต้น     



 
 

 

ของเทคโนโลยีตรวจวัด (Sensor) ที่เหมาะสมกับภารกิจได้ กล่าวคือ ดาวเทียมป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมจะถูกติดตั ้งกล้องถ่ายภาพดาวเทียมรายละเอียดสูงมาก  (Very High-Resolution 
Satellite’s Imager) ซึ ่งสามารถใช้กับกลุ ่มบุคคลในพื้นที ่ได้ นอกจากนี ้ ดาวเทียมจะถูกติดตั้ง
อุปกรณ์เสริมเพื ่อเพิ ่มประสิทธิภาพปฏิบัติภารกิจ ประกอบไปด้วย Automatic Identification 
System Receiver (AIS) ใช้ในการรับสัญญาณ เพ่ือระบุตำแหน่งและตัวตนของเรือ และ Automatic 
Dependent Surveillance–Broadcast Receiver (ADS-B) ใช้ในการรับสัญญาณ เพื่อระบุตำแหน่ง
และตัวตนของอากาศยาน และได้ผลการออกแบบวงโคจรที่เหมาะสมเบื้องต้น โดยพิจารณาจากการที่
ดาวเทียมโคจรผ่านประเทศไทย จำนวน 2 ประเภทวงโคจร ได้แก่ วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ Sun 
Synchronous Orbit (SSO) และวงโคจรที ่มุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำ Low-inclined 
orbit (LIO) อย่างไรก็ตาม การพัฒนาดาวเทียม จะต้องคำนึงถึงปัจจัยอื่น ๆ ด้วย เช่น งบประมาณ
โครงการ ระยะเวลาในการสร้างดาวเทียม ความซับซ้อนของระบบดาวเทียม วันและเวลาที่เป็นไปได้
ของการนำส่งดาวเทียม เนื่องด้วยในลักษณะวงโคจรที่แตกต่างกันจะมีกระบวนการพัฒนาดาวเทียม
และวิธีการส่งดาวเทียมข้ึนสู่วงโคจรที่แตกต่างกัน  

ทั ้งนี ้ คณะผู ้ว ิจ ัยได้นำข้อมูลที ่ได้ มาใช้เป็นข้อมูลตั ้งต้นในการเลือกลักษณะวงโคจร               
ที่เหมาะสม รวมถึงจะทำการศึกษาการใช้ดาวเทียมเชิงเศรษฐกิจและบูรณาการ เพื่อสนับสนุนการใช้
งานในกิจการพลเรือนอื ่น ๆ ประเมินงบประมาณระยะเวลาในการสร้า งและพัฒนาดาวเทียมใน
ประเทศไทยโดยคร่าว โดยสรุปจากข้อมูลเบื้องต้นดังกล่าว คณะทำงานได้ข้อสรุปว่าดาวเทียมเพ่ือ
ป้องกนัและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะเป็นดาวเทียมที่โคจร ณ ความสูงของวงโคจร 400 กิโลเมตร 
กลุ ่มดาวเทียมในวงโคจรชนิดสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ (SSO) จะต้องใช้ดาวเทียมจำนวน 500 ดวง  
ใน 25 ระนาบ ระนาบละ 20 ดวง ในการปฏิบัติภารกิจโดยไม่มีระยะเวลาการเข้าถึงพ้ืนที่ประเทศไทย
ระหว่างดาวเทียมแต่ละดวง (Revisit Time หรือ Gap Time) ในทางกลับกันกลุ่มดาวเทียมในวงโคจร
แบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำ (LIO) ด้วยมุม Inclination 23 องศา จะต้องใช้ดาวเทียม
จำนวน 99 ดวง ใน 3 ระนาบ ระนาบละ 33 ดวง ซึ่งจะใช้จำนวนดาวเทียมโดยรวมน้อยกว่ากลุ่ม
ดาวเทียมในวงโคจรชนิดสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์อยู ่ถึงประมาณ 5 เท่า เพื่อให้ดาวเทียมป้องกัน
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษดำเนินการได้อย่างมีประสิทธิผลที่สุด ซึ่งคณะผู้วิจัยหวังว่าองค์ความรู้
เกี่ยวกับดาวเทียมเพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะได้รับการสนับสนุนจากหน่วยงาน  
ที่เก่ียวข้องเพ่ือให้มีการดำเนินโครงการวิจัยดาวเทียมเพ่ือการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษใน
ระยะต่อ ๆ ไป จนถึงระยะการผลิต การสร้าง และการนำส่งดาวเทียมเพื ่อป้องกันปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษเข้าสู่วงโคจรต่อไป 

           คณะผู้วิจัย 
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บทคัดย่อ 

โครงการวิจ ัยดาวเทียมเพื ่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  (ระยะที ่ 1) 
เป็นโครงการความร่วมมือระหว่างกรมสอบสวนคดีพิเศษ (DSI) และสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศ
และภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) (GISTDA) โดยมีเป้าหมายเพื่อศึกษาความเป็นไปได้ในการใช้
เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อสนับสนุนการสืบสวนสอบสวนอาชญากรรมพิเศษ  จากการศึกษาเบื้องต้น 
พบว่า คดีอาชญากรรมพิเศษจำนวน 10 ประเภท มีความเป็นไปได้ที่จะนำข้อมูลจากดาวเทียมมาใช้          
ในการแก้ไขปัญหา เช่น คดีเกี่ยวกับทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม คดีเกี่ยวกับการค้ามนุษย์ 
และคดีเกี่ยวกับความมั่นคง โดยโครงการนี้คาดว่าจะส่งผลดีต่อความมั่นคงแห่งชาติของประเทศไทย 
ดังนี้ ๑) เพิ่มขีดความสามารถในการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ๒) เสริมสร้างความ
ร่วมมือระหว่างประเทศในการปราบปรามอาชญากรรม ๓) ลดต้นทุนและเวลาในการสืบสวนสอบสวน 
สำหรับรายละเอียดทางเทคนิคเบื้องต้นของดาวเทียมที่เหมาะสมกับภารกิจของ DSI ได้แก่ ดาวเทียม
น้ำหนักไม่เกิน 500 กิโลกรัม โคจรอยู่ในวงโคจรต่ำ (LEO) ติดตั้งกล้องถ่ายภาพดาวเทียมรายละเอียด
ส ูงมาก (Very High-Resolution Satellite’s Imager) ต ิดต ั ้ งอ ุปกรณ์เสร ิมเพ ื ่อระบ ุตำแหน่ง          
และตัวตนของเรือและอากาศยาน ประกอบไปด้วย Automatic Identification System Receiver 
(AIS) ใช้ในการรับสัญญาณ เพื ่อระบุตำแหน่งและตัวตนของเรือ และ Automatic Dependent 
Surveillance–Broadcast Receiver (ADS-B) ใช้ในการรับสัญญาณ เพ่ือระบุตำแหน่งและตัวตนของ
อากาศยาน 

คณะผู้วิจัยได้ข้อสรุปว่า ดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะเป็น
ดาวเทียมที่โคจร ณ ความสูงของวงโคจร 400 กิโลเมตร โดยกลุ่มดาวเทียมในวงโคจรชนิดสัมพันธ์กับ
ดวงอาทิตย์ (SSO) จะต้องใช้ดาวเทียมจำนวน 500 ดวง ใน 25 ระนาบ ระนาบละ 20 ดวง ส่วนกลุ่ม
ดาวเทียมในวงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำ (LIO) ด้วยมุม Inclination 23 องศา 
จะต้องใช้ดาวเทียมจำนวน 99 ดวง ใน 3 ระนาบ ระนาบละ 33 ดวง เพื ่อให้ดาวเทียมป้องกัน
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษดำเนินการได้อย่างมีประสิทธิผลที่สุด 
 
คำสำคัญ ดาวเทียม อาชญากรรมพิเศษ ความมั่นคงแห่งชาติ การสืบสวนสอบสวน เทคโนโลยี 



ค 

 

Abstract 
The Special Crimes Prevention and Suppression Satellite Research Project 

Phase 1 is a collaboration between the Department of Special Investigation (DSI) and 
the Geo-Informatics and Space Technology Development Agency (GISTDA). The project 
aims to study the feasibility of using satellite technology to support special crime 
investigations. 

An initial study found that 10 types of special crimes are potentially amenable 
to satellite data, such as crimes related to natural resources and the environment, 
human trafficking, and national security. The project is expected to have the following 
benefits for national security: 

1) Increased capacity to prevent and suppress special crimes 
2) Enhanced international cooperation in crime suppression 
3) Reduced costs and time for investigations 

The preliminary technical specifications for a satellite suitable for the DSI mission 
include: 

1) Weight of no more than 500 kilograms 
2) Low Earth Orbit (LEO) 
3) Very High-Resolution Satellite Imager 
4) Additional equipment to identify the location and identity of ships and 

aircraft, including: Automatic Identification System (AIS) receiver to receive signals to 
identify the location and identity of ships and Automatic Dependent Surveillance–
Broadcast (ADS-B) receiver to receive signals to identify the location and identity of 
aircraft 

The researchers concluded that the satellite for special crime prevention and 
suppression will be a 400-kilometer low Earth orbit (LEO) satellite. A constellation of 
500 LEO satellites in 25 planes of 20 satellites each would be required. Alternatively, 
a constellation of 99 LEO satellites in 3 planes of 33 satellites each would be required 
for a low-inclination orbit (LIO) with an inclination of 23 degrees. This would ensure 
that the special crime prevention and suppression satellite can operate effectively. 
Keywords: satellite, special crime, national security, investigation, technology 
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บทที่ 1 
บทนำ 

 
1.1 ความเป็นมาและความสำคัญ 

กรมสอบสวนคดีพิเศษเป็นหน่วยงานหลักในการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ
ได้แก่ การกระทำความผิดเกี่ยวกับเทคโนโลยีและสารสนเทศ ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม 
ความมั่นคง การเงินการธนาคาร และการฟอกเงิน การเงินนอกระบบ ภาษีอากร ทรัพย์สินทางปัญญา 
การค้ามนุษย์ และการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ ซึ่งการกระทำความผิดดังกล่าวเป็นคดีความผิด
ทางอาญาที่มีความซับซ้อน จำเป็นต้องใช้วิธีการสืบสวนสอบสวนและรวบรวมพยานหลักฐานเป็น
พิเศษ มีหรืออาจมีผลกระทบอย่างรุนแรงต่อความสงบเรียบร้อยและศีลธรรมอันดีของประชาชน 
ความมั่นคงของประเทศ ความสัมพันธ์ระหว่างประเทศ หรือระบบเศรษฐกิจ หรือระบบการคลังของ
ประเทศ มีลักษณะเป็นการกระทำความผิดข้ามชาติที ่สำคัญหรือเป็นการกระทำขององค์กร
อาชญากรรม หรือมีผู้ทรงอิทธิพลที่สำคัญเป็นตัวการ ผู้ใช้ หรือผู้สนับสนุน ซึ่งรูปแบบและลักษณะของ   
การกระทำความผิดเปลี่ยนแปลงไปจากเดิม อันเนื่องมาจากความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีสารสนเทศ 
ทำให้ผู้กระทำความผิดที่แท้จริงสามารถใช้เครือข่ายการสื่อสารและเทคโนโลยีสารสนเทศ เพื่อการ
วางแผนและก่ออาชญากรรมจากที่ซึ่งอยู่ห่างไกลจากพ้ืนที่ก่อเหตุ โดยอำพรางหรือปกปิดแหล่งที่ซ่อนตัว 
ซึ ่งยากต่อการสืบสวนและติดตาม ในการปฏิบัติงานป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ
ดังกล่าว มีความจำเป็นต้องแสวงหาข้อเท็จจริงและรวบรวมพยานหลักฐาน ทั้งข้อมูลในลักษณะเชิง
กายภาพของสภาพ ลักษณะ ตำแหน่งพิกัด และความเปลี่ยนแปลง ความเคลื่อนไหวที่เกี่ยวกับพื้นที่ 
ยานพาหนะ บุคคล สิ่งมีชีวิต วัตถุ และข้อมูลทางอิเล็กทรอนิกส์ที่ใช้ในการวิเคราะห์ความสัมพันธ์ 
ความเชื่อมโยง ความถูกต้องครบถ้วนของพยานหลักฐาน เพ่ือทราบรายละเอียดข้อเท็จจริง และพิสูจน์
ความผิดหรือความบริสุทธิ์ของผู้ถูกกล่าวหา อีกทั้ง การรวบรวมข้อเท็จจริงและพยานหลักฐา นที่มี
ประสิทธิภาพ สามารถนำไปสู่การดำเนินคดีที่รวดเร็ว ถูกต้อง และเป็นธรรม รวมถึงนำมาวิเคราะห์
แนวโน้มและสภาพปัญหา เพื่อวางแผนป้องกันอาชญากรรมพิเศษในระยะยาวได้อย่างเป็นรูปธรรม  
จึงเห็นควรวิจัยและสร้างดาวเทียมเพ่ือสนับสนุนการสืบสวนสอบสวนอาชญากรรมพิเศษให้มีความเป็น
สากล และมีประสิทธิภาพ เสริมสร้างความมั่นคงแห่งชาติ เพื่อให้ประเทศไทยมีความพร้อมต่อการ
ป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ และมีความพร้อมในการรับมือภัยคุกคามอาชญากรรมพิเศษ  
ที ่จะเก ิดข ึ ้นในอนาคต อีกทั ้ง สร ้างความเช ื ่อม ั ่นของประชาชนในการปฏ ิบ ัต ิหน ้าที ่ของ  
พนักงานสอบสวน และการอำนวยความยุติธรรมเป็นไปโดยความเสมอภาค โปร่งใส เป็นธรรม ทั่วถึง 
และปราศจากการเลือกปฏิบัติ โดยการพัฒนาและประยุกต์ใช้ประโยชน์ของดาวเทียม (Satellite)  
ในลักษณะต่าง ๆ เช ่น ดาวเทียมดาราศาสตร์ (Astronomical Satellites) ดาวเทียมสื ่อสาร 
(Communication Satellites) ดาวเทียมอุตุนิยมวิทยา (Meteorological Satellites) ดาวเทียม
สำรวจทรัพยากรโลก (Earth Observation Satellites) ดาวเทียมนำร่อง (Navigation Satellites) 
ดาวเท ียมจารกรรม (Reconnaissance Satellites) นำมาออกแบบและผล ิตดาวเท ียมท ี ่มี
ลักษณะเฉพาะเพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษต่อไป 
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1.2 วัตถุประสงค์ของการวิจัย 
ศึกษา วิจัย และวิเคราะห์ความต้องการในรายละเอียดของภารกิจที่กรมสอบสวนคดีพิเศษสามารถ

นำดาวเทียมไปใช้ สนับสนุน หรือแก้ไขปัญหาในการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
ศึกษาและวิจัยเทคโนโลยีดาวเทียมและเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ในปัจจุบัน 

โดยเฉพาะอุปกรณ์ตรวจวัดที่สามารถนำมาประยุกต์ใช้งานป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
ศึกษาและพิจารณากรณีตัวอย่างลักษณะของการกระทำผิดที่เป็นคดีอาชญากรรมพิเศษที่มีความ

เป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการแก้ปัญหา 
ศึกษาความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียม และการออกแบบพัฒนาระบบดาวเทียม เพ่ือ

สนับสนุนโครงการวิจัยดาวเทียมเพ่ือการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

1.3 นิยามศัพท์ที่ใช้ในงานวิจัย 
1. Satellite’s Ground Segment สถานีภาคพื้นของดาวเทียม: ส่วนบนพื้นโลกที่ทำหน้าที่

ควบคุม สื่อสาร และรับข้อมูลจากดาวเทียม 
2. Satellite’s Ground Operation การปฏิบัติการดาวเทียม: กระบวนการต่าง  ๆ ในการ

ควบคุม เคลื่อนย้าย และใช้งานดาวเทียม 
3. Mission Cycle วงรอบภารกิจ: ลำดับขั ้นตอนทั้งหมดของภารกิจดาวเทียม ตั ้งแต่ปล่อย

ดาวเทียมจนถึงสิ้นภารกิจ 
4. Earth Observation Satellite ดาวเทียมสำรวจโลก: ดาวเทียมท่ีใช้ในการเก็บข้อมูลภาพถ่าย

และข้อมูลอื่น ๆ ของโลก 
5. Satellite Heritage Baseline ฐานข้อมูลดาวเทียมเบื้องต้น: ข้อมูลพื้นฐานของดาวเทียม เช่น 

ขนาด น้ำหนัก ประเภทเซ็นเซอร์ ฯลฯ ที่ใช้ในการออกแบบดาวเทียมรุ่นใหม่ 
6. National Imagery Interpretability Rating Scale: NIIRS ระดับความสามารถในการแปล

ความภาพถ่ายระดับชาติ: มาตรฐานการประเมินความคมชัดและความละเอียดของภาพถ่ายดาวเทียม 
7. Sun Synchronous Orbit วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์: วงโคจรของดาวเทียมที่เคลื่อนที่

ผ่านจุดเดิมบนพื้นโลกในเวลาเดียวกันทุกวัน 
8. Low-inclination Orbit วงโคจรเอียงต่ำ: วงโคจรของดาวเทียมที่เอียงน้อยมากกับระนาบเส้น

ศูนย์สูตร 
9. Solar Tracking System ระบบติดตามแสงอาทิตย์: ระบบที่ปรับทิศทางของแผงโซลารเ์ซลล์

ของดาวเทียมให้หันรับแสงอาทิตย์ตลอดเวลา 
10. Attitude Determination and Control System ระบบควบคุมและกำหนดทิศทาง: ระบบ

ที่ควบคุมทิศทางและองศาของดาวเทียมให้อยู่ในตำแหน่งที่ต้องการ 
11. Automatic Identification System: AIS ระบบระบุตำแหน่งเรืออัตโนมัติ: ระบบที่ใช้ใน

การระบุตำแหน่งและข้อมูลของเรือ 
12. Automatic Dependent Surveillance–Broadcast: ADS-B ระบบกระจายข้อมูลการบิน

อัตโนมัติ: ระบบที่ใช้ในการระบุตำแหน่งและข้อมูลของเครื่องบิน 
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13. Payload Data Handling System: PDHU ระบบจัดการข้อมูลบรรทุก: ระบบที่จัดการ
ข้อมูลที่ส่งมาจากเซ็นเซอร์ของดาวเทียม 

14. Payload Interface Board: PIB แผงควบคุมภาระ: แผงอิเล ็กทรอนิกส์ที ่เช ื ่อมต่อกับ
เซ็นเซอร์ของดาวเทียม 

15. X-Band Transmitter: XTX เครื ่องส่งสัญญาณแถบ X: อุปกรณ์ส่งสัญญาณข้อมูลจาก
ดาวเทียม 

16. Antenna Pointing Mechanism: APM กลไกปรับทิศทางเสาอากาศ: ระบบที่ปรับทิศทาง
ของเสาอากาศรับส่งสัญญาณของดาวเทียม 

17. Camera Pointing Mechanism: CPM กลไกปรับทิศทางกล้องถ่ายภาพ: ระบบที ่ปรับ
ทิศทางของกล้องถ่ายภาพของดาวเทียม 

18. Video – Low Frame Rate วิดีโอความเร็วเฟรมต่ำ: วิดีโอที่มีจำนวนเฟรมต่อวินาทีต่ำ 
เหมาะสำหรับการถ่ายภาพนิ่งหรือการเคลื่อนไหวช้า 

19. Video – High Frame Rate วิดีโอความเร็วเฟรมสูง: วิดีโอที ่มีจำนวนเฟรมต่อวินาทีสูง 
เหมาะสำหรับการถ่ายภาพเคลื่อนไหวเร็ว 

1.4 ผลผลิต 
ผลผลิตของโครงการวิจัย 
องค์ความรู้เกี่ยวกับดาวเทียมเพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
ผลลัพธ์ของโครงการ 

 สามารถนำองค์ความรู้ที่ได้รับจากการวิจัยมาใช้ในการกำหนดรายละเอียดคุณลักษณะของ
ดาวเทียมเพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษในการกำหนดร่างขอบเขตของงาน (Term of 
Reference) ในโครงการระยะต่อไปได้ 

ผลการดำเนินการโครงการ 
 จากการดำเนินโครงการวิจัยทำให้ได้รับผลผลิตจากการวิจัย คือ องค์ความรู้เกี่ยวกับดาวเทียม
เพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ที่นำมากำหนดรายละเอียดคุณลักษณะของดาวเทียมเพ่ือ
ป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ และใช้ในการกำหนดร่างขอบเขตของงาน ( Term of 
Reference) ในโครงการระยะต่อไป 

1.5 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
1.5.1 การป้องกันอาชญากรรมพิเศษ ได้แก่ 

(1) การวิเคราะห์พื้นที่เสี่ยงในการเกิดอาชญากรรมพิเศษจากภาพถ่ายดาวเทียม เช่น 
พื้นที่ชายแดนทางธรรมชาติ (ทางบก ทางทะเล และทางอากาศ) พื้นที่ที ่พบการกระทำความผิด
บ่อยครั้ง เช่น การบุกรุกป่าหรือทำลายทรัพยากรธรรมชาติ การลักลอบนำเข้าสินค้า/เงินตราเพ่ือ
หลีกเลี่ยงภาษีอากร การลักลอบเข้าเมือง และการลักลอบขนยาเสพติด เป็นต้น  

(2) การเฝ้าระวัง โดยการจัดตั้งศูนย์บริหารจัดการข้อมูลดาวเทียมของกรมสอบสวน  
คดีพิเศษโดยเป็นศูนย์กลางในการรวบรวมข้อมูลทางการข่าวให้กับหน่วยงานที่เกี่ยวข้องด้านความ
มั่นคงและกระบวนการยุติธรรมทางอาญา ซึ่งจะมีหน้าที่ในการแจ้งเตือนไปยังหน่วยงานที่เกี่ยวข้อง
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เมื่อตรวจพบความผิดปกติ เพื่อดำเนินการป้องกันมิให้เกิดการกระทำความผิดหรือเกิดความเสียหาย
ขึ ้น เช่น ตรวจพบการบุกรุกพื ้นที ่ป่า เส้นทางลำเลียงสินค้าหรือสิ ่งผิดกฎหมาย และเส้นทาง 
การลักลอบเข้าเมืองทางเส้นทางธรรมชาติ เป็นต้น 

(3) การจัดทำข้อตกลงร่วมระหว่างหน่วยงาน (MOU) ทั้งภาครัฐและเอกชนในการ
ร่วมกันใช้ดาวเทียมในการสังเกตการณ์เพ่ือป้องกันการเกิดอาชญากรรมพิเศษ 

 1.5.2 การปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ได้แก่ 
(1) การตรวจสอบพื้นที่เป้าหมายที่พบการกระทำความผิด ได้แบบเป็นปัจจุบัน (Real 

Time) และมีลักษณะของพ้ืนที่ ตลอดจนภาพรวมของพฤติการณ์ในการกระทำความผิดว่าเป็นอย่างไร  
(2) การระบุเป้าหมาย ติดตาม และสะกดรอย เพื ่อค้นหาพยานหลักฐาน และ

ผู้เกี่ยวข้อง   
(3) การติดตามการเคลื่อนย้ายบุคคล ทรัพย์สิน อาวุธยุทโธปกรณ์ เพื่อประโยชน์ใน

การค้นหาพยานหลักฐานต่าง ๆ  
(4) การวางแผนในการเข้าพื้นที่เพื่อตรวจค้น จับกุม ยึด อายัด และดำเนินการอื่น ๆ  

ที่เกี่ยวข้อง เช่น การนำข้อมูลดาวเทียมมาเพิ่มประสิทธิภาพเพื่อแก้ไขปัญหาข้อพิพาทกรณีเกาะกูด 
การสำรวจกำลังพล อาวุธ ยุทโธปกรณ์ ของคู ่กรณีพิพาท หรือการติดตามรถหรูต้องสงสัยใน 
คดีเว็บพนัน มาเก๊า 888 เป็นต้น 

1.5.3 การใช้งานด้านอ่ืน ๆ 
(1) ด้านป่าไม้ เช่น การศึกษาจำแนกชนิดป่าไม้ต่าง ๆ พรรณไม้ป่าชายเลน สวนป่า 

การประเมินสถานการณ์ไฟป่า และติดตามการเปลี่ยนแปลงของพ้ืนที่ป่าไม้ 
(2) ด้านการเกษตร เช่น ใช้ในการศึกษาหาพื้นที ่เพาะปลูก พืชเศรษฐกิจต่าง  ๆ  

การพยากรณ์ผลผลิต ประเมินความเสียหายจากภัยธรรมชาติและจากศัตรูพืช ตลอดจนการวางแผน
กำหนดเขตเพาะปลูกพืชเศรษฐกิจ 

(3) ด้านการใช้ที่ดิน เช่น ใช้ในการทำแผนที่การใช้ที่ดิน/สิ่งปกคลุมดินที่ทันสมัยและ
ต่อเนื่องเพ่ือเป็นข้อมูลในการวางแผนการจัดการการใช้ที่ดินอย่างเหมาะสม 

(4) ด้านธรณีวิทยา และธรณีสัณฐาน เช่น โดยเฉพาะลักษณะภูมิประเทศ และธรณี
สัณฐาน สามารถศึกษาได้อย่างชัดเจนจากข้อมูลจากดาวเทียม การทำแผนที่ธรณีโครงสร้างของ
ประเทศ ซึ่งเป็นข้อมูลพื้นฐานที่บอกถึงแหล่งแร่ แหล่งเชื้อเพลิงธรรมชาติ ตลอดจนแหล่งน้ำบาดาล 
และการวางแผนการสร้างเขื่อน เป็นต้น นอกจากนี้ยังมีการนำเอาข้อมูลจากดาวเทียมไปใช้ศึกษา
ทางด้านโบราณคดี เช่น พ้ืนที่เมืองโบราณ แนวรอยเลื่อนของเปลือกโลก ขอบเขตของหินต่างชนิดกัน 

(5) ด้านอุทกวิทยา และการจัดการทรัพยากรน้ำ เช่น การให้ข้อมูลเกี่ยวกับคลอง
ชลประทาน แม่น้ำ ลำคลอง อ่างเก็บน้ำ และเขื่อน การศึกษาการแพร่กระจายของตะกอนในอ่างน้ำ
เพื่อการบำรุงรักษาเขื ่อน การทำแผนที่น้ำท่วมเพื่อประเมินความเสียหายจากอุทกภัยได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ ใช้ในการวางแผนป้องกันน้ำท่วมในฤดูน้ำหลาก และบรรเทาช่วยเหลือราษฎรประสบภัย
น้ำท่วม ติดตามการเปลี่ยนแปลงเส้นและความกว้างของแม่น้ำ ศึกษาคุณภาพของน้ำ ใช้ในการ
ประเมินวิเคราะห์พื้นที ่ประสบภัยแล้ง รวมทั้งการวางแผนการสร้างแหล่งเก็บกักน้ำ เช่น เขื่อน  
อ่างเก็บน้ำ ฯลฯ  
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(6) ด้านสมุทรศาสตร์และทรัพยากรชายฝั ่ง เช่น การศึกษาการแพร่กระจายของ
ตะกอน พื้นที่หาดเลน และทรัพยากรชายฝั่ง การทำแผนที่เพาะเลี้ยงและการประมงชายฝั่ง ซึ่งเป็น
ประโยชน์ในการจัดการทรัพยากรชายฝั่ง 

(7) ด้านการทำแผนที่ เช่น การปรับปรุงแผนที่ภูมิประเทศให้ถูกต้องและทันสมัย  
การทำแผนที่โครงสร้างพื้นฐาน เช่น ถนน เส้นทางคมนาคม แผนที่ผังเมือง เพื่อการวางแผนการ
บริหารจัดการทรัพยากรด้านต่าง ๆ ได้อย่างรวดเร็วและประหยัดค่าใช้จ่าย 

(8) ด้านภัยธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม เช่น ใช้ในการศึกษาประเมินความเสียหายจาก
ภัยธรรมชาติ และวางแผนลดความสูญเสียจากภัยพิบัติต่าง ๆ เช่น น้ำท่วม แผ่นดินถล่ม วาตภัยจาก
ไต้ฝุ่น ด้านสิ่งแวดล้อมสามารถใช้ในการติดตามการแพร่กระจายของตะกอนจากการทำเหมืองแร่ใน
ทะเล การกัดเซาะของชายฝั่ง การกระจายของน้ำเสีย การบุกรุกทำลายป่าไม้ เป็นต้น 

(9) ด้านการวางผังเมืองและการขยายเมือง ใช้ในการติดตามการขยายตัวของเมืองและ
แหล่งชุมชนเพื่อการวางแผนรองรับด้านโครงสร้างพื้นฐาน การหาตำแหน่งหมู่บ้านชนกลุ่มน้อย หรือ
หาตำแหน่งที่เหมาะสมในการตั้งถ่ินฐานใหม่ 

(10) ด้านความมั่นคง เช่น สามารถถ่ายภาพที่มีรายละเอียดสูงเพียงพอที่ใช้สังเกตการณ์
ต่าง ๆ โดยสามารถใช้ถ่ายภาพพื้นที่ซึ่งมีความเสี่ยงด้านความมั่นคงสูง เพื่อติดตามความเคลื่อนไหว
และการเปลี่ยนแปลงอย่างสม่ำเสมอ จัดทำเป็นคลังข้อมูลการข่าวได้ นอกจากนี้ใช้ในการตรวจการ
ปลูกพืชเสพติด และตรวจจับพื้นที่ที่อาจมีการลักลอบขนยาเสพติด อันเป็นผลประโยชน์ด้านความ
มั่นคงที่ไม่อาจประเมินค่าได้ 

(11) ด้านอื่น ๆ เช่น เมื่อดาวเทียมสิ้นอายุการใช้งานแล้วในขณะที่กำลังลดระดับความ
สูงของวงโคจรสามารถติดอุปกรณ์เสริมเพ่ือใช้เป็นดาวเทียมเก็บขยะอวกาศได้ 
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บทที่ 2 
แนวคิด ทฤษฎี เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

 
2.1 ความรู้เกี่ยวกับดาวเทียมเบื้องต้น 

ดาวเทียม หรือ Satellite คือ สิ่งประดิษฐ์ที่มนุษย์คิดค้นขึ้นเป็นสิ่งที่สามารถโคจรรอบโลก 
โดยอาศัยแรงดึงดูดของโลก ส่งผลให้สามารถโคจรรอบโลกได้ในลักษณะเดียวกันกับที่ดวงจันทร์โคจรรอบโลก 
และโลกโคจรรอบดวงอาทิตย์ วัตถุประสงค์ของสิ่งประดิษฐ์นี้เพื่อใช้ทางการทหาร การสื่อสาร การรายงาน
สภาพอากาศ การวิจัยทางวิทยาศาสตร์ เช่น การสำรวจทางธรณีวิทยาสังเกตการณ์สภาพของอวกาศ 
โลก ดวงอาทิตย์ ดวงจันทร์ และดาวอื่น ๆ รวมถึงการสังเกตวัตถุ และดวงดาว ดาราจักรต่าง ๆ 
ประโยชน์ที่ได้รับจากดาวเทียมได้ถูกนำมาประยุกต์ใช้ร่วมกับชีวิตประจำวันอย่างแพร่หลาย เช่น  
การสื่อสารข้ามทวีปด้วยดาวเทียมสื่อสาร หรือแม้กระทั่งการใช้ Google map ในการนำทางยังเป็น
ประโยชน์ที่ได้มาจากเทคโนโลยีดาวเทียมอีกด้วย ในเนื้อหาส่วนนี้จะเป็นการกล่าวถึงความรู้ของ
ดาวเทียมเพ่ือใช้เป็นพ้ืนฐานในการทำความเข้าใจสำหรับการออกแบบสถาปัตยกรรมดาวเทียมเบื้องต้น 

2.1.1 องค์ประกอบดาวเทียม 
โดยพื ้นฐานแล้วดาวเทียมสามารถแบ่งออกได้เป็น 2 องค์ประกอบหลัก ได้แก่  

ระบบเพย์โหลด (Payload System) และระบบบัส (Bus system) ซึ่งทั้งสองระบบจำเป็นจะต้องทำงาน
สนับสนุนซึ่งกันและกันเพื่อทำให้ภารกิจของดาวเทียมมีประสิทธิภาพสูงสุด 

1. ระบบเพย์โหลด (Payload System) 
ในการพัฒนาดาวเทียมขึ้นมาหนึ่งดวงวิศวกรจะต้องคำนึงอยู่เสมอว่าดาวเทียมดวงนั้น

จะถูกพัฒนาขึ้นเพื่อนำไปใช้งานในภารกิจอะไร เช่น ดาวเทียมโทรคมนาคม  ดาวเทียมของการสำรวจ
ทรัพยากร หรือดาวเทียมนำร่อง ฉะนั ้น ความหมายของระบบเพย์โหลด (Payload System)  
จึงสามารถนิยามได้ว่า อุปกรณ์ใด ๆ ก็ตามที่สามารถสนับสนุนภารกิจของดาวเทียมดวงนั้น ๆ ให้สามารถ
ปฏิบัติการได้อย่างเหมาะสม เช่น ดาวเทียมโทรคมนาคม ระบบเพย์โหลดหลัก คือ ระบบสื่อสาร หรือ
ดาวเทียมในการสำรวจทรัพยากรก็จะใช้กล้องเป็นระบบเพย์โหลดหลัก 
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ภาพที่ 2-1 กล้องถ่ายภาพดาวเทียม สำหรับใช้ในภารกิจของดาวเทียมไทยโชต1 

 

 
ภาพที่ 2-2 สายอากาศสำหรับดาวเทียมสื่อสาร MAVEN spacecraft2 

 
 

 
1 https://spaceth.co/theos-2-vs-thai-space-consortium/ 
2 https://commons.wikimedia.org/wiki/File:Engineers_working_on_the_high-gain_antenna_of_the_ 
MAVEN_spacecraft.jpg 
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2. ระบบบัส (Bus System) 
หากเปรียบดาวเทียมคือ รถยนต์หนึ่งคันระบบเพย์โหลดจะทำหน้าที่เหมือนกับ

เครื่องยนต์ที่ใช้ในภารกิจหลักคือ การขับเคลื่อนและส่วนประกอบที่เหลือต่าง ๆ ของรถยนต์จะทำ
หน้าที่เป็นระบบบัส เพื ่อให้รถยนต์สามารถเคลื ่อนที ่ไปได้ ดังนั ้น หากจะให้คำนิยามของระบบบัส  
บนดาวเทียม กล่าวได้ว่า “คือ โครงสร้างและอุปกรณ์ต่าง ๆ ในดาวเทียมซึ่งใช้ในการติดตั ้งและ
สนับสนุนการทำงานของระบบเพย์โหลดให้เกิดประสิทธิภาพสูงสุด” ซึ่งจะประกอบไปด้วยระบบย่อย
หลัก ดังนี้ 

• ระบบโครงสร้างหลัก (Primary Structure) เป็นโครงสร้างหลักใช้การติดตั้ง
อุปกรณ์ต่าง ๆ ในดาวเทียมรวมไปถึงระบบเพย์โหลด ซึ่งโครงสร้างหลักนี้จะถูกออกแบบให้ทนต่อ
สภาวะสั่นสะเทือนในขณะที่ดาวเทียมถูกนำเข้าไปสู่วงโคจรในอวกาศด้วยจรวดนำส่งและต้องทนต่อ
สภาวะร้อนและเย็นที่เปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็วอีกด้วย 

• ระบบความค ุมการหม ุนต ัว (Attitude Determination and Control 
System) เป็นระบบที่ควบคุมการหมุนตัวของดาวเทียมให้มีความแม่นยำในการปฏิบัติภารกิจ เช่น 
การหมุนตัวของดาวเทียมสำหรับปฏิบัติภารกิจในการถ่ายภาพ 

• ระบบให้พลังงาน (Power System) ระบบให้พลังงานจะประกอบไปด้วย 2 ส่วน
การทำงานหลัก อันได้แก่ ระบบชาร์จพลังงานและเก็บพลังงาน (แผงรับพลังงานแสงอาทิตย์กับ  
ตัวแบตเตอรี่) และระบบจ่ายพลังงานให้แก่อุปกรณ์ต่าง ๆ ในดาวเทียม 

• ระบบคอมพิวเตอร์ประมวลผล (On-board Computer System) เป็นระบบ
หลักในการประมวลและควบคุมการทำงานของดาวเทียม เช่น การประมวลผลคำสั่งการทำงาน
ดาวเทียมท่ีได้รับมาจากสถานีปฏิบัติการฯ 

• ระบบสื่อสาร (RF System) ระบบสื่อสารของดาวเทียมใช้ในการรับคำสั่งในการ
ปฏิบัติภารกิจและส่งข้อมูลในการปฏิบัติภารกิจระหว่างดาวเทียมและสถานีปฏิบัติการดาวเทียม 

• ระบบขับเคลื่อน (Propulsion System) ระบบขับเคลื่อนถูกใช้ใน 2 จุดประสงค์
หลัก ได้แก่ การรักษาระดับวงโคจร (Orbit Maintenance) และหลบหลีกวัตถุอวกาศ (Debris 
Avoidance) โดยทั่วไปแล้วเชื้อเพลิงที่ใช้ในดาวเทียมจะเป็นเชื้อเพลิงที ่ไม่สามารถติดไฟได้ เช่น 
hydrazine เป็นต้น 
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2.1.2 วงโคจรดาวเทียม3 
การออกแบบวงโคจรของดาวเทียมขึ้นอยู่กับวัตถุประสงค์ของการใช้งานดาวเทียม 

ระดับความสูงของดาวเทียมมีความสัมพันธ์กับคาบเวลาในวงโคจรตามกฎของเคปเลอร์ข้อที่ 3 [1] 
(กำลังสองของคาบวงโคจรของดาวเทียม แปรผันตามกำลังสามของระยะห่างจากโลก) ดังนั้น ในระดับ
ความสูงจากผิวโลกระดับหนึ่ง ดาวเทียมจะต้องมีความเร็วในวงโคจรที่เหมาะสมกับความสูงนั้น  ๆ 
เพื่อให้ดาวเทียมยังรักษาระดับความสูงตามการเคลื่อนที่ในวงโคจรให้ได้นานที่สุด เช่น ด าวเทียม 
วงโคจรต่ำจะต้องเคลื ่อนที ่เร ็วกว่าดาวเทียมวงโคจรสูงเพื ่อหนีแรงดึงดู ดของโลก อย่างไรก็ดี  
ไม่ว่าดาวเทียมจะเคลื่อนที่ด้วยความเร็วที่เหมาะสมเพียงใด ดาวเทียมก็ยังคงไม่สามารถรักษาระดับ
ความสูงได้ตลอดไป อันเนื่องมาจากมีตัวแปรอีกหลายตัวที่มารบกวนการเคลื ่อนที่ของดาวเทียม  
เช่น แรงดึงดูดจากดวงจันทร์หรือผลกระทบจากการระเบิดบนชั้นบรรยากาศของดวงอาทิตย์ เป็นต้น 
นักวิทยาศาสตร์คำนวณหาค่าความเร็วในวงโคจรได้โดยใช้กฎความโน้มถ่วงแห่งเอกภพของนิวตัน 
(Newton's Law of Universal Gravitation) “วัตถุสองชิ้นดึงดูดกันด้วยแรงซึ่งแปรผันตามมวลของวัตถุ 
แต่แปรผกผันกับระยะทางระหว่างวัตถุยกกำลังสอง” [2] ดังนี้  

 

• สมการคำนวณความเร็วที่เหมาะสมของดาวเทียม 

𝐹𝑔𝑟𝑎𝑣𝑖𝑡𝑦   =   𝐹𝑐𝑒𝑛𝑡𝑟𝑖𝑝𝑒𝑡𝑎𝑙  

𝐺
𝑀𝑚

𝑟2
 =

𝑚𝑣2

𝑟
 

𝑣 = √
𝐺𝑀

𝑟
 

 
 โดยที่    𝑣 = ความเร็วของดาวเทียม  

𝑀 = มวลของโลกมีค่า 5.98 x 1024k𝑔 
𝑚 = มวลของดาวเทียม 
𝑟 = ระยะทางระหว่างศูนย์กลางของโลกกับดาวเทียม 
𝐺  = ค่าคงที่ของแรงโน้มถ่วงมีค่า 6.67 x 10-11 
Nm2/kg2 

 
3 http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits 

http://www.lesa.biz/astronomy/cosmos/kepler
http://www.lesa.biz/astronomy/cosmos/newton
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ตัวอย่างการคำนวณ 
ถ้าต้องการส่งดาวเทียมให้โคจรรอบโลกที่ระดับสูง 35,780 กิโลเมตร ดาวเทียมจะต้องมี
ความเร็วในวงโคจรเท่าไร   

 
𝑟 = 6,371 km (รัศมีโลก) + 35,780 km (ระยะสูงของวงโคจร) 
    = 4.22 x 107 m 

𝑣 = √
𝐺𝑀

𝑟
 

             =

{
(𝟔.𝟔𝟕 𝐱 𝟏𝟎−𝟏𝟏 𝑵𝒎𝟐/𝒌𝒈𝟐) × (𝟓.𝟗𝟖 𝐱 𝟏𝟎𝟐𝟒𝐤𝒈)

(𝟒.𝟐𝟐 𝐱 𝟏𝟎𝟕𝒎)
}

𝟏

𝟐
 

 
              = 11,052 กิโลเมตรต่อช่ัวโมง 

• สมการคำนวณคาบเวลารอบโลกใน 1 รอบ 

𝑇 = 2𝜋√
𝑟3

𝐺𝑀
  

 
 โดยที่    𝑀 = มวลของโลกมีค่า 5.98 x 1024k𝑔 

𝑟   = ระยะทางระหว่างศูนย์กลางของโลกกับดาวเทียม 
𝐺  = ค่าคงที่ของแรงโน้มถ่วงมีค่า 6.67 x 10-11 
Nm2/kg2 

 

ตารางท่ี 2-1 ความสัมพันธ์ระหว่างระดับสูงของดาวเทียมกับคาบวงโคจรรอบโลก 

 ความสูงจากผิวโลก 
(กิโลเมตร) 

 ความเร็วในวงโคจร 
(กิโลเมตรต่อชั่วโมง) 

 คาบเวลาในการโคจร 
รอบโลก 1 รอบ 

160 
1,609 
35,786 

 28,102 
25,416 
11,052 

 1 ชั่วโมง 27.7 นาท ี
1 ชั่วโมง 57.5 นาท ี

24 ชั่วโมง 
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ตารางที ่ 2-1 แสดงให้เห็นถึงความสัมพันธ์ระหว่างระดับความสูงของดาวเทียมและ 
ความเร็วในวงโคจร กฎแปรผกผันยกกำลังสองของนิวตันกล่าวว่า ยิ่งใกล้ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง 
(ศูนย์กลางของโลก) แรงโน้มถ่วงจะเพ่ิมข้ึน ดังนั้น  

• หากออกแบบให้ดาวเทียมสามารถปฏิบัติการในวงโคจรต่ำ ดังนั ้น ดาวเทียมจะต้อง
เคลื่อนที่เร็วมาก เพื่อเอาชนะแรงโน้มถ่วงของโลกและดาวเทียมที่มีวงโคจรต่ำจึงใช้เวลาในการโคจร
รอบโลกน้อยที่สุด 

• ดาวเทียมวงโคจรสูงมีความเร็วในวงโคจรช้ากว่าวงโคจรต่ำ ทั้งนี้ เนื่องจากยิ่งดาวเทียมอยู่ห่าง
จากศูนย์กลางของโลกมากเท่าใด ก็จะได้รับผลจากแรงโน้มถ่วงของโลกน้อยลง 

• หากออกแบบให้ดาวเทียมโคจรไปพร้อม ๆ กับที่โลกหมุนรอบตัวเอง ดาวเทียมจะลอยคา้ง
อยู่เหนือพิกัดภูมิศาสตร์ที่ระบุบนพื้นผิวโลกตลอดเวลา จะต้องส่งดาวเทียมให้อยู่ที่ความสูง 35,786 
กิโลเมตร เหนือพื้นผิวโลก วงโคจรระดับนี้เรียกว่า วงโคจรค้างฟ้า (Geostationary Earth Orbit)  
ซึ่งเหมาะสำหรับใช้ในการสะท้อนสัญญาณโทรคมนาคม  

 

 
 

ภาพที่ 2-3 ประเภทของวงโคจรดาวเทียม         

 
สำหรับการออกแบบวงโคจรความสูงไม่ใช่เพียงปัจจัยเดียวที่ใช้ในการพิจารณาวงโคจรที่เหมาะสม 

แต่รวมไปถึงการพิจารณาพ้ืนที่บนพ้ืนผิวโลกท่ีต้องการให้ดาวเทียมเคลื่อนที่ผ่านเพ่ือใช้ในการถ่ายภาพ
หรือปฏิบัติภารกิจอีกด้วย ดังนั้น การจำแนกประเภทของวงโคจรตามระยะความสูงสามารถสรุปได้ ดังนี้ 
 
 
 
 
 

http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits/wbgSAT%20Orbit.png?attredirects=0
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2.1.2.1 วงโคจรระยะต่ำ (Low Earth Orbit: LEO) [3] 
วงโคจรระยะต่ำอยู่สูงจากพื้นโลกไม่เกิน 2,000 กม . เหมาะสำหรับการถ่ายภาพ

รายละเอียดสูง แต่เนื่องจากวงโคจรระยะต่ำอยู่ใกล้พื้นผิวโลกมาก ภาพถ่ายที่ได้จึงครอบคลุมพื้นที่  
เป็นบริเวณแคบ และไม่สามารถครอบคลุมบริเวณใดบริเวณหนึ่งได้นาน  ดาวเทียมในวงโคจรระยะต่ำ
เคลื่อนที่เร็วมาก เนื่องจากอยู่ใกล้อิทธิพลของแรงโน้มถ่วงโลก 

• วงโคจรขั้วโลก (Polar  Orbit)  
ดาวเทียมโคจรในแนวเหนือไปยังใต้ ในขณะที่โลกหมุนรอบตัวเอง จึงทำให้

ดาวเทียมเคลื่อนที่ผ่านเกือบทุกส่วนของพ้ืนผิวโลก  

• วงโคจรใกล้เส้นศูนย์สูตร (Near Equatorial Orbit) 
ดาวเทียมประเภทนี้จะโคจรใกล้แนวระนาบเส้นศูนย์สูตร โดยมีจุดประสงค์

ในการปฏิบัติภารกิจในกลุ่มประเทศใกล้เส้นศูนย์สูตร เช่น ไทย เมียนมา กัมพูชา และลาว เป็นต้น  
เนื่องด้วยวงโคจรประเภทนี้จะทำให้ดาวเทียมโคจรเข้ามายังกลุ่มประเทศเส้นศูนย์สูตรได้บ่อยยิ่งขึ้น 

 
ภาพที่ 2-4 วงโคจรดาวเทียม 
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• วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ (Sun-Synchronous Orbit :SSO)  
ดาวเทียมโคจรรอบโลกที่ระยะสูงประมาณ 400 - 900 กิโลเมตร โดยมี 

มุมเอียง 97 - 99 องศากับระนาบเส้นศูนย์สูตร ระนาบของวงโคจรทำมุมกับดวงอาทิตย์คงที่ตลอดเวลา 
ทั้งปีที ่โลกโคจรไปรอบดวงอาทิตย์ ส่งผลให้ดาวเทียมเคลื ่อนที ่ผ่านพื ้นที ่บนโลกตำแหน่งหนึ่ง  
ณ เวลาท้องถิ่นที่คงที่ ทำให้คุณลักษณะของแสงจากดวงอาทิตย์ที่ตกกระทบพื้นโลกบริเวณที่ต้องการ
ตรวจสอบและติดตามเป็นมาตรฐานตลอดทั้งปี ดังแสดงในภาพที่ 2-5 ดังนั้น วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ 
(SSO) จึงเหมาะสำหรับดาวเทียมถ่ายภาพ 

 

 
 

ภาพที่ 2-5 วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits/polar_orbit_stripe.gif?attredirects=0
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits/polar_orbit_stripe.gif?attredirects=0
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2.1.2.2 วงโคจรระยะปานกลาง (Medium Earth Orbit: MEO)  
วงโคจรระยะปานกลาง จะมีระยะความสูงจากพื ้นโลกมากกว่า 2,000 

กิโลเมตร แต่ไม่ถึง 35,786 กิโลเมตร สามารถถ่ายภาพและส่งสัญญาณวิทยุได้ครอบคลุมพื้นที่ได้เป็น
บริเวณกว้างกว่าดาวเทียมวงโคจรต่ำ แต่หากต้องการสัญญาณให้ครอบคลุมทั้งโลกจะต้องใช้ดาวเทียม
หลายดวงทำงานร่วมกันเป็นเครือข่ายและมีทิศทางของวงโคจรรอบโลกทำมุมเฉียงหลาย ๆ ทิศทาง 
ดาวเทียมที่มีวงโคจรระยะปานกลางส่วนมากเป็นดาวเทียมนำร่อง เช่น เครือข่ายดาวเทียม GPS 
ประกอบด้วยดาวเทียมจำนวน 32 ดวง ทำงานร่วมกันดังภาพที่ 2-6 โดยส่งสัญญาณวิทยุออกมาพร้อม ๆ 
กัน ให้เครื่องรับที่อยู่บนพื้นผิวโลกเปรียบเทียบสัญญาณจากดาวเทียมแต่ละดวง เพื่อคำนวณหา
ตำแหน่งพิกัดที่ตั้งของเครื่องรับได้ 

 
 ภาพที่ 2-6 วงโคจรระยะปานกลาง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits/gps-const.jpg?attredirects=0
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits/gps-const.jpg?attredirects=0
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbits/gps-const.jpg?attredirects=0
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2.1.2.3 วงโคจรค้างฟ้า (Geostationary Earth Orbit: GEO) [4] 
วงโคจรค้างฟ้า เป็นวงโคจรอยู่สูงจากพ้ืนโลกประมาณ 35,786 กิโลเมตร มีเส้นทาง

โคจรอยู่ในแนวเส้นศูนย์สูตร (Equatorial Orbit) ดาวเทียมจะหมุนรอบโลกด้วยความเร็วเชิงมุมเท่ากับ
โลกหมุนรอบตัวเองทำให้ดูเหมือนลอยนิ่งอยู่เหนือพ้ืนผิวโลก ณ ตำแหน่งเดิมอยู่ตลอดเวลา จึงถูกเรียกว่า 
ดาวเทียมวงโคจรสถิต หรือ วงโคจรค้างฟ้า เนื่องจากดาวเทียมของวงโคจรชนิดนี้อยู่ห่างไกลจากโลก
และสามารถลอยอยู่เหนือพื้นโลกตลอดเวลา จึงนิยมใช้สำหรับการถ่ายภาพโลกทั้งดวง เฝ้าสังเกตการณ์
เปลี่ยนแปลงของบรรยากาศและใช้ในการโทรคมนาคมข้ามทวีป 

หมายเหตุ: วงโคจรค้างฟ้า หรือ วงโคจรสัมพันธ์กับโลก (Geo-synchronous Orbit "GSO") คือ วงโคจร
ประจำที่ (GEO) ที่มีมุมเอียงจากระนาบเส้นศูนย์สูตร > 1 องศา หรือ < 1 องศา 
 

  
       ภาพที่ 2-7 วงโคจรค้างฟ้า 
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2.1.2.4 วงโคจรรูปวงรีมาก (Highly Elliptical Orbit: HEO) [5] 

วงโคจรรูปวงรีมาก เป็นวงโคจรออกแบบสำหรับดาวเทียมที่ปฏิบัติภารกิจพิเศษ
เฉพาะกิจ เนื่องจากดาวเทียมมีความเร็วในวงโคจรไม่คงที่ เมื่ออยู่ใกล้โลกดาวเทียมจะเคลื่อนที่เร็วมาก
และเคลื ่อนที ่ช้าลงเมื ่อออกห่างจากโลกตามกฎข้อที ่ 2 ของเคปเลอร์ ดาวเทียมวงโคจรรูปวงรีมาก  
ส่วนมากเป็นดาวเทียมที่ปฏิบัติงานด้านวิทยาศาสตร์ เช่น ศึกษาสนามแม่เหล็กโลก เนื่องจากสามารถมี
ระยะห่างจากโลกได้หลายระยะดังภาพที่ 2-8 หรือเป็นดาวเทียมจารกรรมซึ่งสามารถบินโฉบเข้ามา
ถ่ายภาพพ้ืนผิวโลกด้วยระยะต่ำมากและปรับวงโคจรได้ 

 
  ภาพที่ 2-8 วงโคจรรูปวงรีมาก  

http://www.lesa.biz/astronomy/cosmos/kepler
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2.1.2.5 องค์ประกอบวงโคจรดาวเทียม (Orbital Elements)4 [6] 
ลักษณะวงโคจรดาวเทียมแต่ละดวง จะถูกอธิบายด้วยองค์ประกอบของวงโคจร 

ซึ่งประกอบด้วยพารามิเตอร์ 6 ตัวแปร ดังนี้ 

 

 
ภาพที่ 2-9 แสดงองค์ประกอบวงโคจรดาวเทียม  

 

1. Semi-major axis (a): เป็นพารามิเตอร ์ที ่ ใช ้ในการบ่งบอกขนาดของ 
วงโคจร โดยที่ Major axis หรือ แกนเอก หมายถึง ระยะทางระหว่างจุดที่ดาวเทียมอยู่ใกล้โลกมาก
ที่สุด (Perigee) กับจุดที่ดาวเทียมอยู่ไกลโลกมากที่สุด (Apogee) ดังนั้น Semi-major axis หรือค่ากึ่ง
แกนเอก ซึ่งหมายถึงระยะครึ่งหนึ่งของแกนเอก 

  
ภาพที่ 2-10 พารามิเตอร์ Semi-major axis (a)5  

 

 
4 http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbital-elements 
5 https://astronomy.stackexchange.com/questions/23773/can-one-approximate-the-semi-major-
axis-of-an-orbit-as-the-average-orbital-dista 

http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/orbital-elements/wbgCOEs.png?attredirects=0
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2. Eccentricity (e): เป็นพารามิเตอร์ที่ใช้ในการบ่งบอกความรีของวงโคจร  
โดยที่วงกลมมีค่า e = 0, วงรีมีค่า 0 < e < 1  

  
ภาพที่ 2-11 พารามิเตอร์ Eccentricity (e)6  

3. Inclination (i): เป็นพารามิเตอร์ที ่ใช้ในการบ่งบอกความเอียงของวงโคจร  
ซึ่งเป็นมุมระหว่างระนาบวงโคจร กับระนาบเส้นศูนย์สูตรโลก 

- ดาวเทียมท่ีโคจรในระนาบเส้นศูนย์สูตรโลก, i = 0° 

- ดาวเทียมท่ีโคจรในระนาบขั้วโลก, i = 90° 

- ดาวเทียมเคลื่อนที่ในทิศเดียวกับการหมุนของโลก (Prograde), 0° < i < 90° 

- ดาวเทียมเคลื่อนที่ในทิศตรงข้ามกับการหมุนของโลก (Retrograde) 90° > i > 180° 

  
ภาพที่ 2-12 พารามิเตอร์ Inclination) 

 
 
 

 
6 https://www.tutorialspoint.com/satellite_communication/satellite_communication_orbital_mechanics.htm 
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4. Right Ascension of Ascending Node (Ω): เป็นระนาบของวงโคจร
ของดาวเทียมที่ตัดกับระนาบเส้นศูนย์สูตรโลก 2 จุด คือ โหนดขาขึ้น (Ascending Node) และโหนด
ขาลง (Descending Node) โดยดาวเทียมจะเคลื่อนที่ขึ้นไปเหนือระนาบเส้นศูนย์สูตรโลกเมื่อผ่าน 
Ascending Node และเคลื่อนที่ลงใต้ระนาบเส้นศูนย์สูตรโลกเมื่อผ่าน Descending Node 

- Right Ascension เ ป ็ นค ่ าพ ิ ก ั ด ลองจ ิ จ ู ด ของทร งกลมท ้ อ ง ฟ้า 
(Longitude in Celestial Sphere) 

- Vernal Equinox คือ ทิศทางท่ีวัดจากศูนย์กลางของโลกไปยังศูนย์กลาง
ของดวงอาทิตย์ ณ วันแรกของฤดูใบไม้ผลิ 

ด ั งน ั ้ น  Right Ascension of Ascending Node หร ื อ  RAAN (Ω) คื อ  
มุมที่วัดจาก Vernal Equinox ไปยัง Ascending Node ซึ่งบ่งบอกการวางตัวของวงโคจรกับทิศทาง
ไปยังดวงอาทิตย ์  

 

  

ภาพที่ 2-13 พารามิเตอร์ Right Ascension of Ascending Node (Ω)7 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
7 https://www.researchgate.net/figure/Figure-2-8-Right-ascension-of-the-ascending-node-46-4-
Inclination-i-It-is-the_fig3_349325744 



 
20 

 

5. Argument of Perigee (ω): เป็นพารามิเตอร์ที่ใช้ในการบ่งบอกถึงตำแหน่ง 
Perigee ในวงโคจรดาวเทียมเป็นค่าระยะเชิงมุมซ่ึงวัดจาก Ascending Node ไปยังจุด Perigee  

 

  
ภาพที่ 2-14 พารามิเตอร์ Argument of Perigee (Ω)8 

 

6. True Anomaly (v): เป็นพารามิเตอร์บ่งบอกตำแหน่งของดาวเทียม 
ในวงโคจร เป็นค่าระยะเชิงมุมซึ่งวัดจากจุด Perigee ไปยังตำแหน่งของดาวเทียม 

 

  
ภาพที่ 2-15 พารามิเตอร์ True Anomaly (v)    

 
8 https://www.researchgate.net/figure/9-Representation-of-the-right-ascension-and-the-argument-
of-perigee_fig10_332902163 
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2.1.3 ประเภทของดาวเทียม9 

ดาวเทียมเป็นสิ่งประดิษฐ์ที่มนุษย์สร้างขึ้นเพื่อให้สามารถโคจรและทำภารกิจรอบโลกได้ 
ดังนั ้น ดาวเทียมจึงถูกพัฒนาขึ ้นด้วยวัตถุประสงค์เพื ่อภารกิจที ่ต ่างกัน เช่น ดาวเทียม IOT  
(Internet of Things) ดาวเทียมสำรวจโลก ดาวเทียมสื่อสาร ดาวเทียมสำหรับการวิจัยทางวิทยาศาสตร์ 
เป็นต้น อย่างไรก็ตาม ดาวเทียมยังสามารถแบ่งออกเป็นประเภทหลัก ดังนี้ 

2.1.3.1 ดาวเทียมสำรวจ  
เป็นดาวเทียมวงโคจรระยะต่ำ (LEO) ที่มีวงโคจรแบบขั้วโลก (Polar orbit) 

หร ือวงโคจรส ัมพ ันธ ์ก ับดวงอาท ิตย ์  (SSO) โดยมีระยะความส ูงประมาณ 800 ก ิ โลเมตร  
ภาพถ่ายดาวเทียมที่ได้สามารถนำไปใช้ในการทำแผนที่ ผังเมือง ทางการทหาร การสำรวจทรัพยากร 
และเฝ้าระวังภัยพิบัติ เป็นต้น ยิ่งไปกว่านี้แล้ว ดาวเทียมสำรวจยังทำการบันทึกภาพได้ทั้งในช่วงแสง  
ที่ตามองเห็นหรือช่วงคลื่นอินฟราเรด จึงสามารถบันทึกภาพได้แม้ในเวลากลางคืน ดาว เทียมสำรวจ
ทรัพยากรที่มีชื่อเสียงมากได้แก่ LandSat, Terra และ Aqua (MODIS Instruments) และดาวเทียม
สำรวจทรัพยากรของไทยมีชื่อว่า ธีออส (Theos) ดังในภาพที่ 2-16 เป็นภาพถ่ายพื้นที่น้ำท่วมของ
ประเทศไทย โดยอุปกรณ์ MODIS ที่ติดตั้งในดาวเทียม Terra 

 

ภาพที่ 2-16 พื้นที่น้ำท่วมของประเทศไทยด้วยดาวเทียม Terra 

 

 
9 http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/types-of-satellites 

http://landsat.org/
http://modis.gsfc.nasa.gov/gallery/
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/goog_423102907
http://theos.gistda.or.th/
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/types-of-satellites/flood-satellite-images.jpg?attredirects=0
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ภาพที่ 2-17 ดาวเทียมไทยโชต10 

 
2.1.3.2 ดาวเทียมอุตุนิยมวิทยา 

ดาวเทียมประเภทนี้ปฏิบัติการอยู่ในวงโคจรหลายระดับขึ้นอยู่กับการออกแบบ
ในการใช้งาน เช่น ดาวเทียม NOAA ปฏิบัติการอยู ่ในวงโคจรระยะต่ำเพื ่อใช้ในการถ่ายภาพ
รายละเอียดสูงดังภาพที่ 2-18 ส่วนดาวเทียม GOES และ MTSAT มีวงโคจรประจำที่ (GEO) โดยมีระยะ
ความสูงที ่ 35,786 กิโลเมตร โดยถ่ายภาพดาวเทียมที ่ได้จากกลุ ่มดาวเทียมประเภทนี ้จะเป็น  
ภาพถ่ายมุมกว้างครอบคลุมทวีปและมหาสมุทรดังภาพที่ 2-19 นักอุตุนิยมวิทยาจะใช้ภาพถ่ายดาวเทียม
ในการพยากรณ์อากาศและติดตามการเคลื่อนที่ของพายุซึ่งสามารถช่วยในการป้องกันความเสียหาย
และชีวิตคนได้เป็นจำนวนมาก 

 
ภาพที่ 2-18 ภาพถ่ายดาวเทียม NOAA  

 
10 https://www.gistda.or.th/ewtadmin/ewt/gistda_web/satellite.php?lang=TH 

http://www.noaa.gov/satellites.html
http://goes.gsfc.nasa.gov/
http://www.jma.go.jp/jma/jma-eng/satellite/
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/types-of-satellites/noaa-15.jpg?attredirects=0
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ภาพที่ 2-19 ภาพถ่ายดาวเทียม MTSAT 

 
2.1.3.3 ระบบดาวเทียมนำร่อง (Global Navigator Satellite System: GNSS) 

เป็นระบบดาวเทียมที่ช่วยในการบอกตำแหน่งพิกัดภูมิศาสตร์บนพื้นโลก  
ซึ่งประกอบด้วยเครือข่ายดาวเทียมจำนวนหลายสิบดวง กระจายอยู่รอบโลกในวงโคจรระยะกลาง  
หรือ MEO เพื่อทำหน้าที่ในการส่งสัญญาณมาบนโลกพร้อม ๆ กัน และเนื่องจากดาวเทียมแต่ละดวง
อยู่ห่างจากเครื่องรับบนพื้นโลกไม่เท่ากันดังภาพที่ 2-20 ดังนั้น เครื่องรับจึงได้รับสัญญาณจาก
ดาวเทียมแต่ละดวงไม่พร้อมกัน วงจรอิเล็คทรอนิกส์ในเครื่องรับจึงนำค่าเวลาที่แตกต่างมาคำนวณหา
พิกัดภูมิศาสตร์บนพื้นโลก ซึ่งปัจจุบันเครื่องรับ GNSS เป็นที่นิยมใช้กันในหมู่นักเดินทางมีทั้งแบบ
โทรศัพทม์ือถือ รวมถึงแบบที่สามารถติดตั้งบนรถ เรือ และเครื่องบิน 

 
ภาพที่ 2-20 ระบบดาวเทียมนำร่อง (Global Navigator Satellite System: GNSS) 

http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/types-of-satellites/mtsat.jpg?attredirects=0
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/types-of-satellites/gps-satellite-tracking-system.jpg?attredirects=0
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2.1.3.4 ดาวเทียมสื่อสาร 
ส่วนใหญ่เป็นดาวเทียมวงโคจรค้างฟ้า (GEO) เพ่ือถ่ายทอดสัญญาณจากทวีปหนึ่ง

ไปยังอีกทวีปหนึ่งข้ามส่วนโค้งของโลก เช่น Intelsat และ Thaicom โดยดาวเทียมค้างฟ้า 1 ดวง 
สามารถส่งสัญญาณครอบคลุมพื้นที่การติดต่อประมาณ 1 ใน 3 ของผิวโลก และถ้าจะให้ครอบคลุม
พ้ืนที่ทั่วโลก จะต้องใช้ดาวเทียมในวงโคจรนี้อย่างน้อย 3 ดวง ดังภาพที่ 2-21 ดาวเทียมวงโคจรค้างฟ้า
จะลอยอยู่ในแนวเส้นศูนย์สูตรโลกเท่านั้น และสัญญาณจะไม่สามารถครอบคลุมบริเวณขั้วโลกได้เลย 
อย่างไรก็ดี ยังมีกลุ่มดาวเทียมสื่อสารวงโคจรต่ำ อาทิเช่น กลุ่มดาวเทียมสื่อสาร Starlinks ของบริษัท 
SpaceX ซึ ่งมีจำนวนประมาณ 2,000 ดวง ที ่กำลังถูกพัฒนาและส่งขึ ้นไปในอวกาศในปัจจุบัน  
โดยมุ่งเน้นการสร้างระบบเครือข่ายสื่อสารทั่วโลก 

 
ภาพที่ 2-21 พื้นที่สัญญาณปกคลุมของดาวเทียมค้างฟ้า  

 

 
ภาพที่ 2-22 กลุ่มดาวเทียมสื่อสาร Starlinks ของบริษัท SpaceX 

http://www.intelsat.com/
http://www.thaicom.net/
http://www.lesa.biz/space-technology/satellite/types-of-satellites/wbgGEO.png?attredirects=0
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2.1.3.5 ดาวเทียมวิทยาศาสตร์ 
นอกจากดาวเทียมทั่วไปที่ใช้งานเกี่ยวข้องกับชีวิตประจำวันตามที่กล่าวไปแล้ว 

ยังมีดาวเทียมอีกหลายชนิดที่ส่งขึ้นไปเพื่อปฏิบัติภารกิจพิเศษเฉพาะทาง หนึ่งในนั้นเป็นดาวเทียม  
เพื ่อการวิจัยทางวิทยาศาสตร์ซึ ่งดาวเทียมประเภทนี้จะมีระยะความสูงและรูปแบบของวงโคจร
แตกต่างกันออกไป ขึ้นอยู่กับวัตถุประสงค์ของการใช้งาน 

 
ภาพที่ 2-23 ดาวเทียมทางวิทยาศาสตร์ ROCSAT-1 

 
2.1.4 กล้องถ่ายภาพดาวเทียมและภาพถ่ายดาวเทียม 

สำหรับการออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียมและการได้มาซึ่งภาพถ่ายดาวเทียมนั้น  
ต้องมีความเข้าใจตัวแปรที ่เก ี ่ยวข้องเบื ้องต้น เพื ่อให้ การออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียม  
หรือแม้กระทั ่งการใช้ภาพถ่ายดาวเทียมในการวิเคราะห์ผลต่าง  ๆ มีประสิทธิภาพมากยิ ่งขึ้น  
โดยรายละเอียดตัวแปรที่เกี่ยวข้องกับการออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียมและภาพถ่ายดาวเทียม
ประกอบด้วย ดังนี้ 

2.1.4.1 ลักษณะการถ่ายภาพของดาวเทียม 
โดยปกติแล้วสำหรับลักษณะการถ่ายภาพของดาวเทียม (Satellite Imaging Type) 

สามารถแบ่งออกได้เป็น 3 ลักษณะ ได้แก่ การถ่ายภาพแบบ Snapshot การถ่ายภาพแบบ Pushbroom 
และการถ่ายภาพแบบ Whiskbroom ซึ่งลักษณะการถ่ายภาพของดาวเทียมที่กล่าวมานี้ จะส่งผลโดยตรงต่อ
การเลือกใช้ชนิดของเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดและความสามารถในการถ่ายภาพของดาวเทียม โดยลักษณะ
การถ่ายภาพดาวเทียมจะถูกอธิบายอย่างละเอียด ดังนี้ 
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1. ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot ของดาวเทียม 
 สำหรับการถ่ายภาพแบบ Snapshot ของดาวเทียมเป็นการถ่ายภาพที่มี

ความคลายคลึงกับกล้องถ่ายภาพที่ถูกใช้บนพื้นโลก เช่น กล้องโทรศัพท์มือถือ กล้อง DSLR เป็นต้น 
โดยเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดสำหรับถ่ายภาพดาวเทียมแบบ CMOS area Sensor with colour filter 
หรือ CCD area Sensor with colour filter จะถูกนำมาใช้ในการถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Snapshot  

 
ภาพที่ 2-24 ตัวอย่างเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดสำหรับการภาพถ่ายดาวเทียมแบบ CMOS area 

Sensor with colour filter 

จุดเด่นของลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot จะสามารถให้ภาพถ่ายดาวเทียมแบบวิดโีอ 
(Video Imagery) ได้ ซ ึ ่งจะทำให้เพิ ่มประสิทธิภาพในการติดตามยานพาหนะที ่ใช ้ในการก่อ 
คดีอาชญากรรมเป็นอย่างมาก อย่างไรก็ดี ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot ของดาวเทียมยังมี
จุดอ่อน คือ หากต้องการถ่ายภาพบนพื้นที่กว้างจะต้องใช้เวลาในการถ่ายภาพนานกว่าลักษณะ  
การถ่ายภาพแบบอ่ืน ๆ 

 
ภาพที่ 2-25 ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot ของดาวเทียม 
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2. ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Pushbroom ของดาวเทียม 
การถ่ายภาพแบบ Pushbroom ของดาวเทียมเป็นลักษณะการถ่ายภาพ

แบบกวาด (Scanners) ลักษณะการถ่ายภาพชนิดนี้จำเป็นจะต้องใช้เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดแบบ 
Line Sensor ซึ ่งจะถูกใช้งานคล้ายคลึงกับหัวอ่านในเครื ่องสแกนเอกสาร โดยวิธีการทำงานของ
ดาวเทียมถ่ายภาพแบบประเภท Pushbroom จะเริ่มด้วยการเปิดใช้งานเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด
แบบ Line Sensor ในกล้องถ่ายภาพดาวเทียมและอาศัยการเคลื ่อนที ่ของดาวเทียมตามแนวเส้น 
วงโคจรในการถ่ายภาพเป็นแนวยาวหรือ Satellite Strip Imaging ซึ่งความยาวของภาพถ่ายดาวเทียม
จะขึ้นอยู่กับระยะเวลาที่เปิดใช้งานเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดแบบ Line Sensor และข้อจำกัดในส่วน
ของความโค้งของโลก  

 
ภาพที่ 2-26 ตัวอย่างเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดสำหรับการถ่ายภาพดาวเทียมแบบ  

CCD Line Sensor 

โดยทั่วไปแล้วลักษณะการถ่ายภาพแบบ Pushbroom จะใช้เวลาน้อยกว่าในการถ่ายภาพ 
ให้ครอบคลุมพื้นที่ขนาดใหญ่เมื่อเปรียบเทียบกับลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot อย่างไรก็ดี 
เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดแบบ Line Sensor ในกล้องถ่ายภาพดาวเทียมของลักษณะการถ่ายภาพ
แบบ Pushbroom จะไม่สามารถถ่ายภาพดาวเทียมแบบวิดีโอได ้ 

 
ภาพที่ 2-27 ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Pushbroom ของดาวเทียม 
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3. ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Whiskbroom ของดาวเทียม 
หากจะกล่าวถึงลักษณะของภาพที่ได้จากการถ่ายภาพแบบ Whiskbroom 

จะมีความคล้ายคลึงหรือเหมือนกันกับลักษณะของภาพที่ได้จากการถ่ายภาพแบบ Pushbroom และ
ไม่สามารถให้ภาพถ่ายดาวเทียมแบบวิดีโอได้เช่นกัน หากเพียงแต่วิธีการได้มาของภาพถ่ายดาวเทียม
และกล้องถ่ายภาพดาวเทียมจะมีกระบวนการในการออกแบบที่แตกต่างกันระหว่างกล้องถ่ายภาพ
แบบ Whiskbroom และ Pushbroom โดยจุดประสงค์หลักของการออกแบบกล้องถ่ายภาพแบบ 
Whiskbroom คือ เป็นกล้องถ่ายภาพดาวเทียมที ่สามารถติดตั ้งเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด  
ได้เป็นจำนวนมากกว่ากล้องถ่ายภาพดาวเทียมประเภทอื่น ๆ โดยกล้องถ่ายภาพแบบ Whiskbroom 
จะถูกติดตั้งกระจกที่ช่วยในการถ่ายภาพในแนวตั้งฉากกับวงโคจรซึ่งถูกเรียกว่า Scanning Mirror  
ซึ่งจะช่วยให้กล้องถ่ายภาพแบบ Whiskbroom สามารถใช้เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดแบบหนึ่งพิกเซล
ในการรับภาพจากพื้นโลกหรือ A single Sensor ได้ ฉะนั้น กล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Whiskbroom 
จะใช้พ้ืนที่ในการติดตั้งเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดน้อย และทำให้สามารถติดตั้งเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด
ที่มีความหลากหลายได้ 

 
ภาพที่ 2-28 ตัวอย่างกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Whiskbroom 
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ภาพที่ 2-29 ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Whiskbroom ของดาวเทียม 

อย่างไรก็ตาม กล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Whiskbroom จะมีความซับซ้อนในการออกแบบ
และการประกอบกล้องถ่ายภาพ จึงทำให้กล้องถ่ายภาพดาวเทียมมีขนาดใหญ่ น้ำหนักมาก และมูลค่า
การพัฒนาที่สูง 

2.1.4.2 Ground Sampling Distance (GSD) [7] 
Ground Sampling Distance หรือ GSD เป็นการอ้างถึงขนาดของ 1 พิกเซล

ในภาพถ่ายดาวเทียมเทียบกับขนาดบนพื้นโลก ตัวอย่างเช่น ดาวเทียม THEOS-2A มีค่า GSD ที่ 1.18 เมตร 
ณ มุมใด ๆ ใน Nadir Angle (±12 องศา) หมายถึง 1 พิกเซลบนภาพถ่ายดาวเทียม THEOS-2A  
จะมีขนาด 1.18 เมตร x 1.18 เมตร เมื่อเทียบขนาดบนพ้ืนโลก ในกรณีดาวเทียมใช้มุมเอียงในการถ่ายภาพ
ไม่เกิน ±12 องศา (Nadir Angle) โดยสูตรการคำนวณค่า Ground Sampling Distance หรือ GSD 
ณ มุมใด ๆ ใน Nadir Angle (±12 องศา) มีดังนี้ 

Ground Sampling Distance หรือ GSD = 
Orbit Altitude ×Pixel Size

𝐹𝑜𝑐𝑎𝑙 𝐿𝑒𝑛𝑔𝑡ℎ
 

 Orbit Altitude คือ ความสูงของดาวเทียมในวงโคจรของดาวเทียมนับจากพ้ืนโลก 

 Pixel Size คือ ขนาดความกว้างของพิกเซลบนอุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง 
(Camera   Sensor) 

 Focal Length คือ ระยะการเดินทางของแสงจากหน้ากล้องไปยังอุปกรณ์
ตรวจวัดกล้อง (Camera   Sensor) เพ่ือทำการรวมแสง 
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ภาพที่ 2-30 ตัวอย่าง Pixel Size ในอุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง 

 

 
ภาพที่ 2-31 ตัวอย่างระยะของ Focal Length 

จากสมการ พบว่า หากต้องการทำให้ขนาดของ Ground Sampling Distance หรือ GSD  
มีขนาดที่ดีขึ้นสามารถทำได้ 3 กรณ ีดังนี้ 

1. การปรับลดความสูงในวงโคจร ซึ่งวิธีนี ้เป็นอีกหนึ่งวิธีที ่สามารถทำให้ 
ค่า GSD ดีขึ้นได้ อย่างไรก็ดี วิธีนี้จะทำให้การออกแบบดาวเทียมในส่วนงานอื่น ๆ ทำได้อยากมากยิ่งขึ้น 
เนื่องด้วยยิ่งวงโคจรเข้าใกล้โลกมากเพียงใด ก็จำเป็นต้องใช้ความเร็วที่มากขึ้นในการรักษาระดับของวงโคจร 

2.  การปรับลดขนาดของพิกเซลบนอุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง (Camera   
Sensor) เป็นวิธีที่ได้รับความนิยมมากกว่าวิธีแรก เนื่องด้วยเป็นการเปลี่ยนแปลงแค่เฉพาะภายใน
กล้องถ่ายภาพดาวเทียม อย่างไรก็ตาม อุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง (Camera Sensor) จะต้องถูกทดสอบ
เกี่ยวกับการทนต่อสภาวะการแผ่รังสีในอวกาศ เพ่ือให้มั่นใจว่าภารกิจของดาวเทียมจะไม่ผิดพลาด 

3. การเพิ่มความยาวของ Focal Length เป็นวิธีที่ได้รับความนิยมมากที่สุด 
เนื่องด้วยกล้องถ่ายภาพดาวเทียมจะมีการเปลี่ยนแปลงที่ไม่มาก อย่างไรก็ตาม ทางวิศวกรจะต้องควบคุม
ให้ขนาดของกล้องถ่ายภาพดาวเทียมเพ่ือให้ยังสามารถติดตั้งลงในตัวของดาวเทียมได้ 
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2.1.4.3 ขนาดของภาพถ่ายดาวเทียม (Scene Size) 
โดยปกติขนาดของภาพถ่ายดาวเทียมหนึ่งภาพหรือ 1 scene จะต้องประกอบด้วย

ด้านกว้างและด้านยาวของภาพถ่ายดาวเทียม อย่างไรก็ดี ผู้ใช้ภาพถ่ายดาวเทียมอาจเกิดความสับสนได้ง่าย 
เมื ่อได้รับข้อมูลรายละเอียดดาวเทียม รวมถึงพบว่า ไม่พบข้อมูลขนาดของภาพถ่ายดาวเทียม 
หรือ Scene Size ปรากฏในเอกสารรายละเอียดดาวเทียม ดังนั ้น รายละเอียดข้อมูลขนาดของ
ภาพถ่ายดาวเทียมจะถูกอธิบาย ดังนี้ 

1. ขนาดของภาพถ ่ ายดาวเท ียมท ี ่ ม ี ล ั กษณะการถ ่ ายภาพแบบ 
Pushbroom และ Whiskbroom 

โดยทั้งสองลักษณะนี้จะเป็นการถ่ายภาพแบบกวาดตามการเคลื่อนที ่ใน 
วงโคจรของดาวเทียม โดยปกติแล้วดาวเทียมในกลุ่มนี้จะกำหนดขนาดของภาพถ่ายดาวเทียมด้วย Swath 
width ซ่ึงคือ ระยะภาพถ่ายดาวเทียมในแนวกว้างและเป็นแนวตั้งฉากกับเส้นวงโคจร ภาพถ่ายดาวเทียม
ที่ได้จากดาวเทียมกลุ่มดังกล่าวนี้จะเป็นภาพถ่ายในแนวยาวหรือเรียกอีกอย่างหนึ่งว่า  Strip Imagery  
โดยทั่วไปแล้วภาพถ่ายดาวเทียม 1 scene จะมีความกว้างและความยาวเท่ากับขนาดของ Swath width 
หรือ ภาพถ่าย 1 scene = Swath width x Swath width นั้นเอง และ Swath width สามารถคำนวณ
ได้จาก GSD x จำนวน pixel ในแนวแถวบนอุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง ในกรณีที่ภาพถ่ายดาวเทียม ณ มุมใด ๆ  
ใน Nadir Angle (±12 องศา) 

 
ภาพที่ 2-32 ตัวอย่างภาพถ่ายดาวเทียมแบบ Strip Imagery 
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2. ขนาดของภาพถ่ายดาวเทียมที่มีลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snap Shot 
  ขนาดของภาพถ่ายดาวเทียมประเภทนี้มีความเหมือนหรือคล้ายคลึงกัน

กับกล้องถ่ายภาพที่ใช้บนพ้ืนโลกเป็นอย่างมาก ซึ่งภาพถ่ายดาวเทียม 1 scene จะมีความกว้างและความยาว
ตามขนาดของอุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง โดยภาพถ่าย 1 scene แบบลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot 
สามารถคำนวณได้จาก (GSD x จำนวน pixel ในแนวแถว) คูณอยู่กับ (GSD x จำนวน pixel ในแนวหลัก) 
บนอุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง ในกรณีที่ภาพถ่ายดาวเทียม ณ มุมใด ๆ ใน Nadir Angle (±12 องศา) 

 
ภาพที่ 2-33 ตัวอย่างภาพถ่ายดาวเทียม Carbonite - 2 

2.1.5 เทคโนโลยีดาวเทียมและเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดในปัจจุบัน (Sensor) 
หากจะกล่าวถึงเทคโนโลยีดาวเทียมหรือแม้แต่เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor)  

ที่ถูกใช้งานบนดาวเทียมในปัจจุบันนั้นมีอยู่มากมายหลายชนิด โดยเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ที่ใช้
สำหรับกล้องถ่ายภาพดาวเทียมสำรวจโลกสามารถแบ่งออกเป็น 2 ประเภท ตามการแผ่รังสีของ
แม่เหล็กไฟฟ้า (Electromagnetic Radiation) อันได้แก ่

1. เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภทแอคทีฟ (Active Sensor)  
เป็นระบบที่อุปกรณ์ตรวจวัดที่สามารถสร้างแหล่งกำเนิดคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าด้วยตัวเอง 

สำหรับใช้ในระบบการสำรวจระยะทางไกล (Remote sensing) ซึ่งคลื่นกำเนิดไฟฟ้าที่ใช้จะถูกจำกัดอยู่ใน 
ช่วงคลื่นวิทยุเท่านั้น เนื่องจากข้อจำกัดของแหล่งพลังงาน  

2. เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภทพาสซีฟ (Passive Sensor)  
เป็นระบบที่อุปกรณ์ตรวจวัดอาศัยคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าจากแหล่งกำเนิดภายนอก 

เช่น แสงจากดวงอาทิตย์หรือคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าจากแหล่งกำเนิดอ่ืน โดยวัตถุหรือพ้ืนที่ถูกสำรวจจะดูดซับ
คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าและแผ่รังสีออกมายังเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภทนี้
จะสามารถรับภาพได้ในขณะดาวเทียมเคลื่อนที่ผ่านบริเวณที่มีแสงและไม่มีแสงขึ้นอยู่กับช่วงคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้าใช้งาน โดยเมื่อดาวเทียมเคลื่อนที่ผ่านบริเวณท่ีมีแสงจะเหมาะกับช่วงคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า
ที่ตาคนเราสามารถมองเห็น (Visible Wavelength) และบริเวณที่ไม่มีแสงจะเหมาะกับช่วงคลื่น
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แม่เหล็กไฟฟ้าอินฟราเรด (Infrared Wavelenght) ข้อจำกัดของเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภทพาสซีฟ 
คือ ไม่สามารถทำงานในการรับภาพได้ดีในกรณีที่ท้องฟ้าที่ไม่ปลอดโปร่งหรือมีเมฆหนาได้ 

เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) สามารถแยกประเภทตามช่วงของการแผ่รังสี
แม่เหล็กไฟฟ้าได้ 2 ประเภท ดังนี้  

- Optical Radiation Wavelength คือ ช่วงของการแผ่รังสีแม่เหล็กไฟฟ้าระหว่าง 
0.4 ถึง 14 ไมครอน 

- คลื ่นไมโครเวฟ (Microwaves) คือ ช่วงของการแผ่ร ังสีแม่เหล็กไฟฟ้าระหว่าง  
1 มิลลิเมตร ถึง 1 เมตร 

ตารางท่ี 2-2 คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าและคุณสมบัติ 

ช่วงคลื่นแสงที่ตามองเห็น  
(Visible light) 

400 – 700 นาโนเมตร เป็นช่วงคลื ่นที ่ตอบสนองสายตามนุษย์และ
สามารถแบ่งออกได้เป็น 3 ช่วงคลื่น ดังนี ้

- 400 - 500 นาโนเมตรสีน้ำเงิน 
- 500 - 600 นาโนเมตรสีเขียว 
- 600 - 700 นาโนเมตรสีแดง 

ช่วงคลื่นอินฟราเรดชนิดสะท้อน 
(Reflected IR band) 

700 นาโนเมตร – 3 ไมครอน ช่วงคลื่นอินฟราเรดชนิดสะท้อนจะมีผลตอบสนอง
กับความชื้นได้เป็นอย่างดี เช่น ความชื้นในดิน
และพืช 

ช่วงคลื่นอินฟราเรดความร้อน 
(Thermal infrared) 

3 - 5 ไมครอนและ 
8 - 14 ไมครอน 

ช่วงคลื่นอินฟราเรดความร้อนสามารถแยกออก
ได้เป็น 2 คลื่นย่อย อันได้แก่ 3 - 5 ไมครอนหรอื 
Mid-Wave Infrared (MWIR) ซึ่งจะตอบสนอง
ได้ดีกับละอองความร้อนในอากาศ และช่วงคลื่น
8 - 14 ไ ม ค ร อน  ห ร ื อ  Thermal Infrared  
จะตอบสนองได้ดีกับความร้อนในวัตถุ 

คลื่นไมโครเวฟ (Microwave) 1 มิลลิเมตร – 10 
เซนติเมตร 

ใช้ประโยชน์ในด้านโทรคมนาคมระยะไกลและ
ยังสามารถทะลุผ่านเมฆและฝนได้ 

เรดาร์ (Radar) 0.1 - 3 เซนติเมตร เป็นระบบเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภท
แอคทีฟ (Active Sensor)  

คลื่นวิทยุ (Radio wave) มากกว่า 30 เซนติเมตร เป็นช่วงคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าที่มีความยาวคลื่น
มากที่สุด จุดเด่นของช่วงคลื่นวิทยุ คือ สามารถ
เดินทางทะลุผ่านชั้นบรรยากาศได้ จึงนิยมถูก
นำมาใช้ประโยชน์ในด้านการสื่อสารโทรคมนาคม 

 

 

 

 



 
34 

 

จากข้อมูลที่กล่าวมาข้างต้น การระบุความต้องการที่ชัดเจนจึงเป็นสิ่งสำคัญในการระบุประเภท
เทคโนโลยีดาวเทียมและเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดได้อย่างเหมาะสม โดยโครงการจ้างเหมาออกแบบ
และพัฒนาระบบเพื่อสนับสนุนโครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะ
เป็นการวิเคราะห์และออกแบบสถาปัตยกรรมดาวเทียมเบื้องต้นที่เหมาะสมสำหรับการใช้ดาวเทียมใน
การเพ่ิมประสิทธิภาพและแก้ปัญหาคดีอาชญากรรมในประเทศ ณ ปัจจุบันเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด 
(Sensor) ไ ด ้ ถ ู ก พ ั ฒ น า แ ล ะ น ำ ม า ใ ช ้ ก ั บ ด า ว เ ท ี ย ม อ ย ู ่ ห ล า ก ห ล า ย ช น ิ ด ด ้ ว ย กั น   
ซึ่งอุปกรณ์ตรวจวัดจะถูกประเมิน วิเคราะห์ และคัดเลือกให้เหมาะสมกับภารกิจของดาวเทียมหรือ
ความต้องการจากผู้ใช้งาน โดยรายละเอียดของอุปกรณ์ตรวจวัดที่ได้รับความนิยมและถูกนำมาใช้กับ
ดาวเทียมในปัจจุบันจะถูกกล่าวถึงและอธิบายรายละเอียด ดังนี้ 

2.1.5.1 อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Panchromatic Sensor 
Panchromatic Sensor เป็นเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดที่ถูกใช้อย่างแพร่หลาย 

โดยการทำงานของ Panchromatic Sensor นั ้นจะเป็นการรับความเข้มแสง (Light Intensity)  
ที่อยู่ในช่วงระหว่าง 0.47 ไมครอน ถึง 0.83 ไมครอน หรือถูกเรียกอีกอย่างว่า “ช่วงคลื่นแสงที่ตาของคน
จะสามารถมองเห็นได้ (Full Visible Spectrum)” ซึ ่งภาพที ่ได้จากเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด
ประเภทนี้จะแสดงผลในรูปแบบขาวและดำเท่านั้น ดังภาพที่ 2-34 ยิ่งไปกว่านั้น เทคโนโลยีอุปกรณ์
ตรวจวัดยังสามารถให้ค่าอัตราสัญญาณแสงต่อสัญญาณรบกวน (Signal-to-Noise Ratio) ได้สูงกว่าในกรณีท่ี
ขนาดของอุปกรณ์รับสัญญาณ (Photo site) ที่เท่ากัน เมื่อเทียบกับอุปกรณ์ตรวจวัดประเภทอ่ืน ดังนั้น 
Panchromatic Sensor จึงเป็นเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดที่เหมาะกับนำมาใช้ในกรณีที่ต้องการได้
ภาพถ่ายดาวเทียมรายละเอียดสูงหรือ Very High Resolution Imagery ตัวอย่างเช่น ดาวเทียม 
WorldView - 3 สามารถให้รายละเอียดภาพถ่ายดาวเทียมที ่ 31 เซนติเมตร ถึงแม้ว่าเทคโนโลยี
อุปกรณ์ตรวจวัดแบบ Panchromatic Sensor จะสามารถให้รายละเอียดภาพถ่ายดาวเทียมที่สูงแก่ผู้ใช้งาน 
แต่อุปกรณ์ตรวจวัดชนิดนี้ก็ยังมีจุดด้อยที่สำคัญมากคือ ไม่สามารถให้ภาพสีจริง (True Colour)  
แก่ผู ้ใช้งานได้ อย่างไรก็ดีเทคโนโลยีการประมวลผลภาพ (Image Processing) ในปัจจุบันได้มี
ความก้าวหน้าเป็นอย่างมาก จึงทำให้มีวิธีการแก้ไขจุดด้อยของเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภท 
Panchromatic Sensor ได้ เช่น Pan-Sharpened Algorithm ซึ่งเป็นการนำภาพสี (True Colour) 
ที่มีความละเอียดที่ต่ำกว่ามาประมวลผลร่วมกับภาพที่ได้จากเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภท 
Panchromatic Sensor จึงทำให้ได้ภาพถ่ายดาวเทียมที ่ เร ียกว ่า ภาพสีรายละเอียดสูง หรือ  
Pan-Sharpened Imagery  
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ภาพที่ 2-34 ตัวอย่างภาพจากเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดแบบ Panchromatic Sensor 

• คุณลักษณะเฉพาะ 
- ช่วงความยาวคลื่นที่สามารถใช้งานได้อยู่ที่ 0.47 ถึง 0.83 ไมครอน 

• ตัวอย่างการนำเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดมาใช้ 
- การสร้างแผนที่ด้วยภาพรายละเอียดสูง 

- การวางแผนเพ่ือขยายขอบเขตเมือง 

- การวางแผนในการก่อสร้างสิ่งปลูกสร้างต่าง  ๆเช่น การวางแผนการสร้างรางรถไฟ 

- การติดตามสถานการณ์ต่าง ๆ ในกรณีที่สามารถเข้าถึงพื้นที่ได้ยาก เช่น 
การเกิดเหตุเครื่องบินตกในหุบเขาลึก  

2.1.5.2 อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Multispectral Sensor  
เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดหลายช่องสัญญาณหรือ Multispectral Sensor 

เป็นเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดที่มีความนิยมเป็นอย่างมาก โดยทั่วไปแล้วจะประกอบด้วย 4 ช่วงคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้า ได้แก่ ช่วงคลื ่นแม่เหล็กไฟฟ้าสีน้ำเงิน ช่วงคลื ่นแม่เหล็กไฟฟ้าสีเขียว ช่วงคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้าสีแดง และช่วงคลื ่นแม่เหล็กไฟฟ้าอินฟราเรดใกล้ (Near Infra-red หรือ NIR)  
ดังนั้น ภาพถ่ายดาวเทียมจะประกอบด้วยข้อมูลภาพหลายช่วงคลื่นฯ ในการถ่ายภาพเพียงครั้งเดียว 
ตัวอย่างดาวเทียมที่ใช้เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภท Multispectral Sensor เช่น ดาวเทียมไทยโชต 
ซึ่งมีช่วงคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า 4 ช่วงคลื่นและความละเอียดในแต่ละจุดภาพ 15 เมตร  ยิ่งไปกว่านั้น  
การที่เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดมีช่วงคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าจำนวนมากจะทำให้การแยกแยะความแตกต่าง
ของวัตถุด้วยสีมีความง่ายข้ึน เช่น การวิเคราะห์อายุของข้าวระหว่างเพาะปลูก เป็นต้น 
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ภาพที่ 2-35 ตัวอย่างภาพถ่ายดาวเทียมจากอุปกรณ์ตรวจวัด (SENSOR) หลายช่องสัญญาณ 

หรือ Multispectral (VNIR) Sensor11 

1. การติดตามและตรวจสอบพืชพรรณด้วยเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด
ประเภท Multispectral Sensor 

ในช ่วงคล ื ่นท ี ่ตามน ุษย ์สามารถมองเห ็น  (0.45 - 0.65 ไมครอน ) 
คลอโรฟิลล์ของใบพืชจะสามารถดูดกลืนพลังงานได้เป็นอย่างดี โดยเฉพาะอย่างยิ่งในช่วงคลื่นสีน้ำเงิน
และสีแดง (ความยาวคลื่น 0.5 ไมครอน) ดังนั้น ดวงตามนุษย์จึงมองเห็นใบพืชเป็นสีเขียว และในกรณี
ใบพืชมีอาการผิดปกติ เช่น ใบแห้งหรือเหี่ยว จะทำให้คลอโรฟิลล์ของใบพืชลดลงก็จะส่งผลทำให้  
การสะท้อนที่คลื่นสีแดงสูงขึ้น  ในช่วงคลื่นอินฟราเรดใกล้ (Near Infra-red หรือ NIR) จะสามารถ
สะท้อนพลังงานของใบพืชได้ค่อนข้างสูง โดยค่าการสะท้อนพลังงานคิดเป็น 50% ของพลังงานที่ 
ตกกระทบ ซึ ่งลักษณะของการสะท้อนพลังงานดังกล่าวเป็นผลมาจากโครงสร้างภายในของพืช  
(Cell Structure) ดังนั้น จึงทำให้ช่วงคลื่นอินฟราเรดใกล้สามารถแยกแยะลักษณะโครงสร้างภายใน
ของพืชที่มีความแตกต่างกันได้ ในทำนองเดียวกัน การสะท้อนพลังงานของช่วงคลื่นอินฟราเรดใกล้ 
ยังสามารถบ่งบอกอาการผิดปกติทางใบพืชได้เช่นกัน 

 

 

 

 

 

 
11 https://www.facebook.com/gistda/photos/pcb.10158306312186265/10158306310376265/ 
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2. การติดตามและตรวจสภาพดินด้วยเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภท 
Multispectral Sensor 

ความสัมพันธ์ระหว่างการสะท้อนพลังงานของดินกับความยาวคลื่นมีความ
แปรปรวนน้อย ปัจจัยหลักที ่มีผลต่อการสะท้อนพลังงานของดิน คือ ความชื ้นในดิน ปริมาณ
อินทรีย์วัตถุ เนื้อดิน ปริมาณเหล็กออกไซด์และความขรุขระของผิวดิน (Roughness) ปัจจัยดังกล่าวมี
ความซับซ้อนและสัมพันธ์ซึ่งกันและกัน เช่น ลักษณะเนื้อดินที่มีความสัมพันธ์กับปริมาณน้ำในดิน  
ดินทรายหยาบมีการระบายน้ำที่ดีจะสะท้อนพลังงานได้ค่อนข้างสูง ดินละเอียดจะมีการระบายน้ำ
ค่อนข้างยากและจะสะท้อนพลังงานที่ต่ำ ดินที่มีอินทรีย์วัตถุสูงจะมีสีคล้ำและดูดกลืนพลังงานสูง
ในช่วงสายตามองเห็น เช่นเดียวกันกับดินที่มีเหล็กออกไซด์ในปริมาณสูงจะปรากฏเป็นสีเข้ม เนื่องจาก
การสะท้อนพลังงานลดลง ในกรณีดินที่มีผิวขรุขระมากก็จะทำให้การสะท้อนของพลังงานลดลงเช่นกัน 

3. การติดตามและตรวจสอบน้ำด้วยเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดประเภท 
Multispectral Sensor 

การสะท้อนพลังงานของน้ำมีล ักษณะต่างจากวัตถุอื ่นอย่างชัดเจน 
โดยเฉพาะในช่วงคลื่นอินฟราเรด จึงทำให้สามารถเขียนขอบเขตของน้ำได้ เนื่องจากน้ำที่ ปรากฏ 
อยู่บนผิวโลกมีหลายสภาพด้วยกัน เช่น น้ำขุ่น น้ำใส หรือน้ำที่มีสารต่าง ๆ เจือปน ดังนั้น การสะท้อนพลังงาน
จึงแตกต่างกันออกไป ในบางครั้งพ้ืนที่รองรับน้ำอาจจะส่งผลต่อการสะท้อนพลังงานของน้ำ น้ำใสจะดูดกลืน
พลังงานเล็กน้อยที่ช่วงคลื่นต่ำกว่า 0.6 ไมครอน การส่งผ่านพลังงานจะเกิดขึ้นสูงในช่วงแสงสีน้ำเงิน เขียว 
แต่น้ำที่มีตะกอนหรือสิ่งเจือปนการสะท้อนและการส่งผ่านพลังงานจะเปลี่ยนไป เช่น น้ำที่มีตะกอนดิน
แขวนลอยอยู่มาก จะสะท้อนพลังงานได้มากกว่าน้ำใส ถ้ามีสารคลอโรฟิลล์ในน้ำมากขึ้น การสะท้อน
ช่วงคลื่นสีน้ำเงินจะลดลงและจะเพิ่มขึ้นในช่วงคลื่นสีเขียว ซึ่งอาจใช้เป็นประโยชน์ในการติดตามและ
คาดคะเนปริมาณสาหร่าย นอกจากนี้ ข้อมูลการสะท้อนพลังงานยังเป็นประโยชน์ในการสำรวจคราบน้ำมัน
และมลพิษจากโรงงานได้อีกด้วย 

2.1.5.3 อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Mid-wave Infrared (MWIR) Sensor  
ย่านอินฟราเรดคลื่นกลาง (Mid wavelength infrared - MWIR) จะเป็นย่าน

ความยาวคลื่นที่อยู่ถัดต่อจากย่านอินฟราเรดคลื่นสั้น โดยมีความยาวคลื่นตั้งแต่ 3 - 8 ไมครอน ซึ่งในย่านนี้
จะมีความสำคัญในการศึกษาและวิเคราะห์เรื่องที่เกี่ยวข้องกับไอน้ำ (Water vapor) ซึ่งได้มีการพัฒนา
และติดตั้งอุปกรณ์บันทึกข้อมูลที่ย่านดังกล่าวเข้ากับดาวเทียม เช่น ดาวเทียม GOES-15 Imager  
แถบความถี่ที ่ 3 ครอบคลุมความยาวคลื่นตั้งแต่ 5.77 - 7.33 ไมครอน หรือดาวเทียม MTSAT-2  
แถบความถี่ที ่ 4 (IR3) ครอบคลุมความยาวคลื่นตั้งแต่ 6.5 - 7.0 ไมครอน การระเหยของน้ำจาก 
แหล่งน้ำต่าง ๆ บนโลก เช่น การคายน้ำของพืช การหายใจของสัตว์ เป็นต้น จะทำให้เกิดไอน้ำ  
โดยไอน้ำจะไม่สามารถมองเห็นด้วยตาเปล่าได้เนื่องจากมีสถานะเป็นแก๊ส ไอน้ำจะแทรกตัวปะปนทั่วไป
ในอากาศมีปริมาณมากน้อยต่างกัน การประยุกต์ใช้ข้อมูลในย่านอินฟราเรดคลื่นกลางโดยทั่วไปข้อมูล
ภาพถ่ายไอน้ำจะแสดงผลด้วยระดับสีเทา (Gray scale) โดยค่าน้อยจะแสดงด้วยสีดำ หมายถึง ไม่มีไอน้ำ 
(ไม่มีความชื้น/อากาศแห้ง) ค่ามากจะแสดงด้วยสีขาว หมายถึง มีไอน้ำสูงที่ความสูงระดับบนของ
บรรยากาศชั้นโทรโพสเฟียร์ 
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ภาพที่ 2-36 ตัวอย่างภาพถ่ายจาก Mid-wave (MWIR) Infrared Sensor ของเฮอร์ริเคนวิลม่า 

บริเวณทะเลแคริบเบียน12  

อีกหนึ่งการประยุกต์ใช้ข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียมจากอุปกรณ์ตรวจวัดย่านอินฟราเรดคลื่นกลาง (Mid-wave 
(MWIR) Infrared Sensor) นั่นคือ การตรวจจับบริเวณที่มีการรั่วของก๊าซต่าง ๆ เช่น การรั่วของก๊าซ
จากแหล่งผลิตก๊าซธรรมชาติ 

 
ภาพที่ 2-37 ภาพตัวอย่างการตรวจจับการรั่วของก๊าซมีเทนกว่า 10,000 ตัน ในรัฐแคลิฟอร์เนีย 

สหรัฐอเมริกา ด้วยภาพถ่ายดาวเทียม13 

2.1.5.4 อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Thermal sensors 
Thermal sensors เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดความร้อน ถือเป็นเทคโนโลยี

อุปกรณ์ตรวจวัดประเภทพาสซีฟ (Passive) ทำหน้าที่ตรวจจับพลังงานการแผ่รังสีทางความร้อนที่ปล่อย
ออกมาตามธรรมชาติจากระยะไกล โดยเฉพาะอย่างยิ่งในช่วงความยาวคลื่นอินฟราเรดซึ่งเป็นคลื่น  
ที่มองไม่เห็นได้ด้วยตาเปล่า สามารถทำการสำรวจหรือตรวจจับคลื ่นอินฟราเรดระยะใกล้ (near-
infrared) ที่ความยาวคลื ่นตั ้งแต่ 0.7 – 1.3 ไมครอน อินฟราเรดคลื ่นสั ้น (SWIR) ตั้งแต่ 1.3 – 3 
ไมครอน และ คลื่นยาวหรืออินฟราเรดความร้อนตั้งแต่ 3 - 14 ไมครอน เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด
ความร้อนอาศัยการปล่อยพลังงานความร้อนจากผิวโลกออกมาในช่วงคลื่นอินฟราเรด เพ่ือวัดอุณหภูมิ

 
12 http://etc.csrs.ku.ac.th/pluginfile.php/837/mod_resource/content/1/IRS.pdf 
13 https://www.satelytics.com/archives/2017-infographic-detecting-methane-leaks-using-satellite-
imagery-and-satelytics 
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พื้นดิน อุณหภูมิมหาสมุทรความชื้นในบรรยากาศและความสมดุลของการแผ่รังสีของโลก เทคโนโลยี
อุปกรณ์ตรวจวัดความร้อนที่ใช้กับโลกส่วนใหญ่มักเน้นในช่วง 8 - 14 ไมครอน ตามกฎของ Wien's 
สำหรับวัตถุที่มีอุณหภูมิประมาณ 300K หรือ 27° C จะเกิดการสะท้อนสูงสุดที่ช่วงคลื่นประมาณ 9.7 
ไมครอน แม้ว่าเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดความร้อนจะสามารถติดตั้งอยู่บนเครื่องบินหรือระบบ
ภาคพื้นดิน อย่างไรก็ดี เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดความร้อนจำนวนมากได้ถูกติดตั้งอยู่บนดาวเทียม
ด้วยเหตุผลของความสามารถในการเก็บรวบรวมข้อมูลที่มากกว่าและมีตัวอย่างการใช้งานเทคโนโลยี
อุปกรณ์ตรวจวัดความร้อน ดังนี้ 

 

 
ภาพที่ 2-38 แสดงความยาวคลื่นของรังสีอินฟราเรด14 

1. อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Thermal Infrared 
Multispectral Scanner (TIMS) 

Thermal Infrared Multispectral Scanner (TIMS) ถูกพัฒนาโดย NASA 
และ Jet Propulsion Laboratory เพื่อใช้ในการสำรวจหาสายแร่ TIMS เป็นเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด
ทางความร้อนแบบสแกนได้หลายสเปกตรัม (Multispectral bands) ที่มีช่วงคลื่นย่อยต่างกัน 6 ช่วงคลื่น 
ตั้งแต่ 8.2 ถึง 12.2 ไมครอน มีความละเอียดเชิงพื้นที่ 18 เมตร ถูกติดตั้งอยู่บนเครื่องบินใช้เป็นอุปกรณ์
ทางธรณีวิทยา เพื่อตรวจหาหินซิลิเกต คาร์บอเนต และความร้อนใต้พื้นผิวโลก ข้อมูลจาก TIMS  
ถูกนำไปใช้ในการวิจัยเกี่ยวกับภูเขาไฟในสหรัฐอเมริกาตะวันตก หมู่เกาะฮาวาย และยุโรป 

 

 

14 https://www.edmundoptics.com/knowledge-center/application-notes/imaging/what-is-swir/ 
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2. อ ุปกรณ ์ตรวจว ั ดกล ้ องถ ่ า ยภาพดาวเท ี ยมแบบ Advanced 
Spaceborne Thermal Emission and Reflection Radiometer (ASTER) 

ASTER เป็นเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดความร้อนที่ถูกติดตั้งบนดาวเทียม
เทอร์รา (TERRA) ประกอบด้วยระบบย่อยของเซ็นเซอร์ 3 ระบบ ได้แก่ คลื่นสั้นอินฟราเรด (SWIR) 
คลื่นอินฟราเรดความร้อน (TIR) และคลื่นอินฟราเรดมองเห็นได้และอินฟราเรดระยะใกล้ (VNIR)  
ที่ตรวจจับคลื่นตั้งแต่ระยะ 8.1 - 11.6 ไมครอน และให้ความละเอียดเชิงพื้นที่ 90 เมตร สามารถสร้าง
ภาพความละเอียดสูงของเมฆ น้ำแข็ง น้ำ และพ้ืนผิวดิน แสดงข้อมูลอุณหภูมิพ้ืนผิวของพ้ืนดิน การแผ่
รังสี การสะท้อนแสง และระดับความสูง เพ่ือนำไปใช้ในงานวิจัยสภาพอากาศ 

3. อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Thermal Infrared Sensor (TIRS) 

เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดอินฟราเรดความร้อน (TIRS) วัดอุณหภูมิพ้ืนผิว
พื้นดินในแถบความร้อน 2 ช่วงคลื่น ได้แก่ ช่วงคลื่นระหว่าง 10.60 - 11.19 ไมครอน และช่วงคลื่น
ระหว่าง 11.50 - 12.51 ไมครอน การทำงานของ TIRS จะใช้เทคโนโลยีฟิสิกส์ควอนตัมที่ซับซ้อน 
เพื ่อตรวจจับความร้อนและแยกอุณหภูมิของพื ้นผิวโลกออกจากบรรยากาศได้ มีความละเอียด  
เชิงพ้ืนที่ 100 เมตร แต่จะถ่ายภาพ (Resample) ทุก 30 เมตร TIRS ถูกเพ่ิมเข้ามาในภารกิจดาวเทียม
สำรวจทรัพยากร เพื ่อติดตามสถานะการพื้นที ่เพาะปลูกและปริมาณน้ำที ่มีอยู ่ เนื ่องจาก 80%  
ของการใช้น้ำจืดในสหรัฐอเมริกาใช้ไปกับการเกษตร TIRS จึงเป็นเครื่องมือที่สำคัญในการบริหาร
ปริมาณน้ำที่มีอยู่ให้เหมาะสมกับพื้นที่ทางการเกษตร  ภาพถ่ายทางความร้อนสามารถนำไปใช้งาน 
ได้อย่างหลากหลาย เช่น สามารถประมาณความชื้นในดิน การทำแผนที่ประเภทของดิน การกำหนดประเภท
ของหินและแร่ธาตุ การจัดการไฟป่า และการระบุการรั่วไหลหรือการปล่อยมลพิษ ภาพถ่ายทางความร้อน
มักจะแสดงค่าเริ่มต้นเป็นภาพสีเทา โดยบริเวณที่สว่างกว่าจะหมายถึงบริเวณอุ่นกว่า ในขณะที่พื้นที่มืด
หรือสีเข้มจะหมายถึงบริเวณที่เย็นกว่า นอกจากนี้ ภาพถ่ายทางความร้อนสามารถแสดงเป็นแถบสีต่าง ๆ 
เพื่อแสดงการเปลี่ยนแปลงอุณหภูมิได้ดียิ่งขึ้น ดังภาพที่ 2-39 ภาพแสดงความร้อนของ Las Vegas 
และทะเลสาบ Mead ถูกถ่ายเมื ่อวันที ่ 12 ตุลาคม 2015 แสดงความร้อนของ Las Vegas และ
ทะเลสาบ Mead ด้วยเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดแบบ TIRS ที่ถูกติดตั้งบนดาวเทียม Landsat 8 ภาพสีเทา
ด้านซ้ายในพื้นที่เย็นจะมีสีเข้มในขณะที่พื้นที่สว่างจะร้อนกว่าและภาพด้านขวาได้จากข้อมูลเดียวกัน  
ซึ่งเป็นการแสดงอุณหภูมิโดยการไล่ระดับสี บริเวณท่ีเย็นเป็นสีน้ำเงิน และพ้ืนที่อบอุ่นเป็นสีแดง 

 
ภาพที่ 2-39 ภาพแสดงความร้อนของ Las Vegas และทะเลสาบ Mead 
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2.1.5.5 อุปกรณ์ตรวจวัดกล้องถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Synthetic Aperture Radar (SAR) 

Synthetic Aperture Radar (SAR) เป็นระบบมาจากการพัฒนาระบบเรดาร์
และถูกนำมาประยุกต์ใช้สำหรับดาวเทียมสำรวจทรัพยากร โดยสามารถแบ่งได้ตามแถบคลื่นวิทยุ 
(Band) หลักท่ีใช้ในการถ่ายภาพ ได้แก่ 

1.  Ka, K, Ku-band มีช่วงคลื่นที่สั้นที่สุด มีการใช้งานระบบเรียกว่า SLAR 
2.  X-band เป็นช่วงคลื่นที่ให้ความละเอียดสูง มีการใช้ประโยชน์ทั้งทางทหาร

และพลเรือน 
3.  C-band นิยมใช้ในระบบการบิน ให้ความละเอียดระดับกลาง 
4.  S-band เป ็นช ่วงคล ื ่นท ี ่ม ีการใช ้งานในสถาน ีอวกาศ ALMAZ ของ 

ประเทศรัสเซีย และอยู่ระหว่างการวิจัยเพื่อใช้ในดาวเทียมบริษัทในประเทศอังกฤษ เพื่อใช้ประโยชน์
ในการเฝ้าระวังภัยพิบัติ 

5.  L-band คลื ่นในช่วงนี ้ม ีประเทศญี ่ป ุ ่นได้ทำการศึกษาวิจัยเพื ่อใช ้ใน
ดาวเทียม ALOS-1  

6.  P-band เป็นช่วงคลื่นที่ยาวที่สุดจึงมีข้อจำกัดในการใช้ประโยชน์  

 
ภาพที่ 2-40 แสดงความถี่ในแต่ละช่วงคลื่นของ Synthetic Aperture Radar (SAR)15 

 

 

 
15 https://earthdata.nasa.gov/learn/backgrounders/what-is-sar 
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1. การทะลุทะลวงของสัญญาณเรดาร์  

การทะลุทะลวงของสัญญาณเรดาร์เป็นข้อมูลสำคัญในการเลือกช่วงคลื่น
ให้เหมาะสม เพื่อให้เกิดประโยชน์สูงสุด โดยคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าที่สั้นจะมีพลังงานสูงกว่าช่วงคลื่นยาว 
ดังนั้น คลื่นสั้นจะมีความปฏิสัมพันธ์ (Interaction) กับวัตถุมาก จึงทำให้มีความสามารถในการทะลุทะลวง
น้อยกว่าช่วงคลื่นยาวซึ่งความปฏิสัมพันธ์กับวัตถุที่น้อยกว่า และในทางกลับกันช่วงคลื่นยาวจะสามารถ
ทะลุทะลวงลงไปในวัตถุได้มากกว่าช่วงคลื่นสั้น ดังตารางแสดงช่วงคลื่นเรดาร์ ความยาวคลื่น และ
ความสามารถทะลุทะลวงลงไปในพื้นผิวของพ้ืนที่ 

ตารางท่ี 2-3 ตารางแสดงการทะลุทะลวงของสัญญาณเรดาร์ 

ช่วงคลื่นเรดาร์ ความยาวคลื่น (ซม.) ความลึกท่ีทะลุทะลวง (ซม.) 
ประมาณ 

P-band 30-100 50 
L-band 15-30 25 
S-band 7.5-15 10 
C-band 3.75-7.5 5 
X-band 2.4-3.75 3 

Ka, K, Ku-band 0.75-2.4 1 

สำหรับช่วงคลื่นเรดาร์ X-band จะให้ความละเอียดภาพที่สูงกว่าช่วงคลื่นอื่น เนื่องจาก 
มีการสะท้อนกลับวัตถุบนพื้นดินทำได้ดีกว่าช่วงคลื่นเรดาร์อื่นและเหมาะสมสำหรับการถ่ายภาพ  
ที่ต้องการความละเอียดสูง 

2. การใช้ประโยชน์จากช่วงคลื่น X - Band 

- การจัดการทรัพยากรธรรมชาติและภัยธรรมชาติ โดยดาวเทียม SAR  
มีคุณสมบัติเหมาะสมในการติดตามและประมวลผลเพื่อการจัดการทรัพยากรธรรมชาติและภัยพิบัติ 
เนื่องจากสามารถทำงานได้ในทุกสภาพอากาศ และทำงานได้ตลอดวันคือ ช่วงเวลากลางวันและ
ช่วงเวลากลางคืน โดยดาวเทียม SAR แต่ละประเภทจะมีคุณสมบัติเหมาะสมกับสถานการณ์ท่ีแตกต่างกัน 
กรณีที่ต้องการติดตามการเปลี่ยนแปลงของสิ่งก่อสร้าง หรือวัตถุบนพื้นดิน ภาพจาก X-band SAR  
มีความละเอียดมาก จึงมีประโยชน์มากกว่าช่วงคลื่นอื่น เมื่อนำมาประมวลผล 

- การเฝ้าระวังภัย ดาวเทียม SAR มักถูกนำมาใช้ในการเฝ้าระวังภัย 
หลายด้าน เนื่องจากสามารถถ่ายภาพผ่านก้อนเมฆทั้งในเวลากลางวันและกลางคืน จึงช่วยเพ่ิม
ประสิทธิภาพในการเฝ้าระวัง สำหรับการติดตามและจำแนกวัตถุที ่ขนาดเล็กกว่า 2 เมตร เช่น  
รถถังทหาร ต้องการเรดาร์ที่มีความละเอียดสูงมาก ช่วงคลื่น X-band จึงเป็นช่วงคลื่นที่สามารถ 
ตอบโจทย์ได้ เพราะมีคุณสมบัติในการถ่ายภาพที่มีขนาดเท่ากับหรือน้อยกว่า 1 เมตรได้ ทั้งนี้ข้อจำกัด
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ของช่วงคลื ่น X-band คือ การสะท้อนบนผิววัตถุ จึงไม่สามารถถ่ายภาพทะลุผ่านวัตถุได้ เช่น  
หากมีวัตถุอยู่ใต้ต้นไม้ จะไม่เห็นวัตถุท่ีอยู่ภายใต้ต้นไม้ เป็นต้น 

นอกจากนี้ ยังมีการใช้ประโยชน์จากดาวเทียม X-band SAR ในวัตถุประสงค์อื ่น ๆ ได้แก่  
การติดตามภัยธรรมชาติ เช่น น้ำท่วม การติดตามการเพาะเลี้ยงสัตว์ทะเลชายฝั่ง การทำนายผลผลิต 
การประมาณผลผลิตทางการเกษตร การติดตามการเปลี่ยนแปลงในการใช้ดิน การวิเคราะห์การเพาะปลูก
ทางการเกษตร เช่น การติดตามการเจริญเติบโตของข้าว การติดตามการเปลี่ยนแปลงของพื้นที่ป่า  
การบุกรุกที่ดิน การป้องกันและตรวจสอบน้ำท่วมและดินถล่ม การสร้างแผนที่แบบเรียลไทม์ของส่วนงาน
ทางการทหารและการป้องกันประเทศ นอกจากการใช้ในการเฝ้าระวังตามที่กล่าวข้างต้นแล้ว ยังใช้กับภารกิจ
ป้องกันชายแดนทั้งทางบกและชายฝั่งน่านน้ำ โดยภาพที่ 2-41 เป็นตัวอย่างภาพที่ถ่ายจากคลื่น X-band 
ซึ่งผ่านกระบวนการปรับปรุงคุณภาพแล้ว 

 
ภาพที่ 2-41 ตัวอย่างภาพถ่ายจาก X-band SAR (Urban SAR image at X-band)16 

 
2.1.5.6 LIDAR (Light Detection and Ranging) Sensor 

ไลดาร์ (LIDAR) ย่อมาจากคําว่า Light Detection And Ranging เป็นเทคโนโลยี
การสำรวจระยะไกล (Remote sensing) ที่ใช้วิธีการยิงแสงเลเซอร์ให้ไปตกกระทบกับพื้นผิวภูมิประเทศ
หรือวัตถุบนพ้ืนผิวภูมิประเทศบริเวณที่เครื่องบินหรือดาวเทียมบินผ่านพ้ืนที่นั้น ซึ่งลำแสงเลเซอร์ถูกปล่อย
ออกจากเครื่องส่งสัญญาณไปตกกระทบกับพ้ืนผิวของวัตถุหรือพ้ืนภูมิประเทศ จากนั้นจึงสะท้อนกลับเข้าสู่
ตัวเครื่องรับและส่งสัญญาณ ผลที่ได้คือ ความแตกต่างของระยะเวลาที่ลําแสงเลเซอร์ถูกส่งไปแล้ว
กระทบกลับมา ทำให้สามารถคํานวณหาระยะทาง ระดับความสูงต่ำของพ้ืนที่ที่ทําการสํารวจได้อย่างถูกต้อง 
โดยข้อมูลบนพื้นภูมิประเทศที่ทําการสํารวจจะแสดงลักษณะของค่าความสูงของจุดต่า ง ๆ บนพื้นผิว
ภูมิประเทศ ซึ่งความถูกต้องของการรังวัดด้วยไลดาร์จะให้ความถูกต้องทางราบเท่ากับ 0.50 - 1 เมตร 

 
16 Koeniguer, Elise & Titin-Schnaider, Cécile & Tabbara, Walid. (2006). An Interferometric Coherence 
Optimization Method in Radar Polarimetry for High-Resolution Imagery. Geoscience and Remote 
Sensing, IEEE Transactions on. 44. 167 - 175. 10.1109/TGRS.2005.859357. 
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และความถูกต้องทางดิ่งของพ้ืนภูมิประเทศเท่ากับ 0.15 - 0.185 เมตร ขึ้นอยู่กับระยะห่างของจุดที่ทํา
การสํารวจในการสแกนด้วยลําแสงเลเซอร์ของการกวาดภาพบนพื้นภูมิประเทศ 

ข้อมูลดิบที่ได้จะเป็นข้อมูลที่เป็นลักษณะ DSM หรือ Digital Surface Model 
คือ ความสูงที่ได้จะรวมสิ่งปลูกสร้างหรือสิ่งที่ปกคลุมผิวโลก เช่น ต้นไม้ ตึกอาคาร และพืชพรรณไปด้วย 
ปัจจุบันข้อมูลความสูงจาก LIDAR จึงมีอยู่สองลักษณะ คือ แบบที่เป็น Bare Ground คือ ได้ขจัดสิ่ง 
ที่ปกคลุมพ้ืนผิวไปแล้ว กับ แบบ Reflective คือ ข้อมูลความสูงที่รวมสิ่งปลูกสร้างไปด้วย 

เครื่องมือ Lidar ส่วนใหญ่ประกอบด้วยเลเซอร์ เครื่องสแกน และเครื่องรับ 
GPS ไลดาร์ ซึ่งประกอบไปด้วยสองประเภทหลัก ๆ ได้แก่ Topographic และ Bathymetric โดยประเภท 
Topographic มักใช้เลเซอร์ช่วง near-infrared เพื่อทำแผนที่ที่ดิน ในขณะที่ไลดาร์แบบ Bathymetric 
ใช้แสงสีเขียวที่เจาะน้ำเพื่อวัดระดับพ้ืนทะเลและก้นแม่น้ำ 

 
ภาพที่ 2-42 ตัวอย่างภาพถ่ายแผนที่บริเวณ Lynn haven Inlet รัฐ Virginia จากอุปกรณ์

ตรวจวัดประเภท LIDAR 

2.1.5.7 GNSS Reflectometry (GNSS-R) 

GNSS Reflectometry หรือ GNSS-R เป็นการวัดการสะท้อนของคลื่นสัญญาณ
ที่สะท้อนจากโลกมายังอุปกรณ์รับคลื่นสัญญาณที่ดาวเทียม โดยคลื่นสัญญาณที่วัดเป็นคลื่นสัญญาณ  
ที่เกิดจากการสะท้อนของระบบดาวเทียมนำทางทั่วโลก (Global Navigation Satellite Systems: GNSS) 
เช ่น GPS และ GLONASS เป ็นต ้น แนวค ิดในการใช ้การสะท ้อนคล ื ่นส ัญญาณ GNSS สำหรับ 
การสังเกตการณโ์ลกเริ่มเป็นที่นิยมในช่วงปี ค.ศ. 1990 ที่ศูนย์วิจัยของ NASA Langley โดยมีการนำ GNSS-R 
มาประยุกต์ใช้ทางด้านการสำรวจสภาพพื้นผิวโลก ได้แก่ ทางด้านสมุทรศาสตร์โดยการวัดระยะความสูง
ของคลื่นและความเร็วลม การตรวจสอบสภาพพื้นผิวที่เป็นแผ่นน้ำแข็ง รวมถึงการตรวจสอบสภาพ
ความชื้นของดิน เป็นต้น 
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1. หลักการทำงานของ GNSS-R Reflectometry 

GNSS-R เป็นการตรวจจับสัญญาณแบบพาสซีฟ (Passive) โดยการรับสัญญาณ
สะท้อนจากแหล่งที่มาคือ ดาวเทียมนำทางที่สร้างสัญญาณนำทางส่งมาที่พ้ืนโลก คลื่นสัญญาณนำทาง
จะสะท้อนจากพื้นโลกมาที่เครื่องรับ GNSS-R โดยเครื่องรับสัญญาณ GNSS-R จะวัดความล่าช้าของ
สัญญาณจากดาวเทียม (The pseudorange measurement คือ การวัดระยะทางระหว่างดาวเทียม
กับเครื่องรับสัญญาณ GNSS) และอัตราการเปลี่ยนแปลงของช่วงระหว่างดาวเทียมและผู้รับสัญญาณ 
(The Doppler measurement) พื ้นที ่ผ ิวของส ัญญาณ GNSS ที ่สะท้อนมาสามารถแปลงเป็น
พารามิเตอร์การหน่วงเวลา (Time delay) และการเปลี่ยนแปลงความถี่ (Frequency change) เป็นผลให้
สามารถสร้าง Delay Doppler Map (DDM) โดยรูปร่างและการกระจายกำลังของสัญญาณภายใน DDM 
ข้อมูลเหล่านี้จะสามารถนำไปแปลผลเพ่ือใช้ประโยชน์ทางธรณีฟิสิกส์ได้ต่อไป 

 
ภาพที่ 2-43 แผนภาพระบบการรับสัญญาณ GNSS-R17  

• ตัวอย่างการนำเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดมาใช้ 
- Oceanography (Wave Height and Wind Speed) การใช้ประโยชน์

ทางด้านสมุทรศาสตร์ เช่น การวัดระยะความสูงของคลื่นและความเร็วลม  
- Cryosphere monitoring การสำรวจสภาพของพื้นผิวโลกที่ประกอบด้วย

น้ำในรูปของแข็ง ได้แก่ ธารน้ำแข็ง ทะเลและทะเลสาบน้ำแข็งรวมถึงภูเขาน้ำแข็ง 
- Soil moisture monitoring การตรวจสอบสภาพความชื้นของดิน  
- Roughness ความราบเรียบของพ้ืนผิวโลก 
- Meteorologist การสำรวจสภาพอากาศ 
- Maritime การใช้ข้อมูลสภาพอากาศและสมุทรศาสตร์ในการเดินเรือ 
- Detecting snow height การสำรวจความหนาของชั้นหิมะ 
- Ground based observations การสำรวจสภาพแวดล้อมภาคพ้ืนดิน 

 
17 https://en.wikipedia.org/wiki/GNSS_reflectometry 
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2. ภารกิจที่นำอุปกรณ์ตรวจวัดมาใช้   
- UK-DMC (SSTL) มี GNSS-R เป็นหนึ่งในเพย์โหลด (Payload) ดาวเทียมนี้

สร้างโดยบริษัท Surrey Satellite Technology ประเทศอังกฤษ โดยมีภารกิจเป็นดาวเทียมเฝ้าระวังภัยพิบตัิ 
(Disaster Monitoring Constellation: DMC) นำส่งในปี ค.ศ. 2003 

- CYGNSS (NASA, cyclone GNSS) เป ็นดาวเท ียมประเภทการว ิจัย
สภาพอากาศ ซ ึ ่ งพ ัฒนาโดยมหาว ิทยาล ัยม ิช ิแกนและสถาบ ันว ิจ ัยภาคตะว ันตกเฉ ียงใต้   
(The University of Michigan and Southwest Research Institute) โดยการสนับสนุนของ NASA 
มีจุดประสงค์ในการปรับปรุงการพยากรณ์พายุเฮอริเคน นำส่งในปี ค.ศ. 2016 

2.1.5.8 Automatic Identification System Receiver 
ระบบ AIS (Automatic Identification System) หรือเรียกอีกอย่างหนึ่งว่า 

UAIS หรือ Universal Automatic Identification System เป็นระบบหรืออุปกรณ์แสดงตนอัตโนมัติ 
ที่ใช้สำหรับในกิจการเดินเรือภายในประเทศหรือระหว่างประเทศ ปกติแล้วการเดินเรือในน่านน้ำ  
ณ บริเวณต่าง ๆ ของโลก ผู้ที่เป็นเจ้าของเรือจะต้องนำเรือไปขึ้นทะเบียนโดยระบุข้อมูลอัตลักษณ์  
เช่น ชื่อของเรือ ขนาด สี และลักษณะเฉพาะต่าง ๆ เป็นต้น และข้อมูลดังกล่าวถูกจัดเก็บไว้ในอุปกรณ์
ส่งสัญญาณ AIS ซึ่งจะถูกติดตั้งบนเรือลำนั้น ๆ คล้ายเป็นบัตรประชาชนของเรือก็ว่าได้ ซึ่งอุปกรณ์ส่ง
สัญญาณ AIS จะทำการกระจายสัญญาณโดยระบุลักษณะของเรือพร้อมทั้งตำแหน่งอยู่ตลอดเวลา  
โดยจะมีอุปกรณ์รับสัญญาณ AIS ซึ่งจะถูกติดตั้งบริเวณชายฝั่งเพื่อรอรับสัญญานและติดตามตำแหน่ง
ของเรือในขณะเดียวกัน อย่างไรก็ดี ด้วยข้อจำกัดที ่เกี ่ยวกับความโค้งของโลกทำให้ระยะทาง  
ในการติดตามสัญญาณของเรือมีข้อจำกัด ซึ่งส่งผลให้มีบริเวณจุดอับสัญญาณและไม่สามารถติดตาม
สัญญาณเรือได้อีกต่อไป ด้วยเหตุนี้การติดตั้งอุปกรณ์รับสัญญาณ AIS บนดาวเทียมจึงเป็นที่นิยม 
เป็นอย่างมากในปัจจุบัน และยังสามารถแก้ไขปัญหาเกี่ยวกับจุดอับสัญญาณที่กล่าวมาข้างต้นได้อีกด้วย 
อย่างไรก็ดี อุปกรณ์รับสัญญาณ AIS จะสามารถรับสัญญาณเรือได้ในกรณีที่ดาวเทียมเคลื่อนผ่านพ้ืนที่นั้น ๆ 
และต้องเปิดใช้งานอุปกรณ์ด้วยเท่านั้น 
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1. คุณลักษณะเฉพาะของ Automatic Identification System 

• ความถี่ใช้งานใน Automatic Identification System 
- ช่องสัญญาณที่ 1: 161.975 MHz (Channel 87B) ใช้ในการรับ-ส่ง

สัญญาณระหว่างเรือ 
- ช่องสัญญาณที่ 2: 162.025 MHz (Channel 88B) ใช้ในการรับ-ส่ง

สัญญาณระหว่างเรือกับเสาสัญญาณชายฝั่ง 

• ข้อมูลเบื้องต้นที่จะได้รับจาก Automatic Identification System 

- หมายเลข IMO Number   
- นามเรียกขานของเรือ 
- ชื่อเรือ (Vessel Name) 
- ชนิดของเรือ (Vessel Type) 
- ขนาดของเรือ (Dimension) 
- ตําแหน่งของเรือ (LAT/LONG) 
- เวลาล่าสุด 
- ทิศทางการเดินเรือ (Course) 
- ความเร็วปัจจุบัน (Speed) 
- จุดหมายปลายทาง (Destination) 
- วันเวลาที่จะเดินทางถึงจุดหมาย (ETA)
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2. ตัวอย่างการนำเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดมาใช้ 
การใช้ข้อมูล AIS ในการระบุหรือแยกแยะเรือที่ขึ้นทะเบียนและเรือที่ยังไม่ได้

ขึ้นทะเบียนในน่านน้ำไทยร่วมกับภาพถ่ายดาวเทียม การติดตามและระบุพิกัดเรืออับปางในทะเลเพื่อวางแผน
ในการช่วยเหลืออย่างทันทวงทีการใช้ข้อมูล AIS ร่วมกับภาพถ่ายดาวเทียมเพ่ือตรวจสอบเรือที่ลงทะเบียน
เรียบร้อยแล้ว ว่าข้อมูลถูกต้องหรือไม่ เช่น ชื่อเรือ (Vessel Name) และขนาดของเรือ (Dimension) 

 
ภาพที่ 2-44 การรับสัญญาณเรือด้วยอุปกรณ์รับสัญญาณ AIS บนดาวเทียม18 

2.1.5.9 Automatic Dependent Surveillance–Broadcast System 
ระบบ Automatic Dependent Surveillance–Broadcast (ADS-B) เป็นระบบ

ที่มีความคล้ายคลึงกับระบบ Automatic Identification System (AIS) เป็นอย่างมาก โดยมีหลักการ
เช่นเดียวกัน คือ อากาศยานทุกลำจะต้องติดตั้งตัวส่งสัญญา Automatic Dependent Surveillance–Broadcast 
(ADS-B) เพื่อใช้ในการกระจายสัญญาณข้อมูลลักษณะอัตลักษณ์ของอากาศยานลำนั้น ๆ  เช่น ชื่อ ขนาดและ
ลักษณะ สี ตำแหน่ง และเวลา เป็นต้น โดยอุปกรณ์รับสัญญาณจะถูกติดตั้งไว้ ณ สนามบิน เพื่อคอยรับ
สัญญาณข้อมูลจากอากาศยานที่ถูกส่งมา อย่างไรก็ดี การติดตั้งอุปกรณ์รับสัญญาณ ณ สนามบินยังมีข้อจำกัด
เดียวกันกับระบบ Automatic Identification System (AIS) นั้นคือ ความโค้งของโลกทำให้ระยะทางในการ
ติดตามสัญญาณอากาศยานมีข้อจำกัด ส่งผลให้มีบริเวณจุดอับสัญญาณและไม่สามารถติดตามสัญญาณได้อีก
ต่อไป เพื่อแก้ไขปัญหาจุดอับสัญญาณของอุปกรณ์รับสัญญาณ ADS-B การติดตั้งอุปกรณ์รับสัญญาณ 
ADS-B บนดาวเทียมจึงเป็นที่นิยมเป็นอย่างมากในปัจจุบันและเป็นการเพิ่มประสิทธิภาพของดาวเทียมใช้
งานอีกด้วย 

 

 

 

 

 
18 https://sat-trak.com/ 
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1. คุณลักษณะเฉพาะของระบบ Automatic Dependent Surveillance–Broadcast 

• ความถี่ใช้งานในระบบ Automatic Dependent Surveillance–Broadcast 
- ช่องสัญญาณที่ 1: 1,090 MHz ใช้ในการรับ-ส่งสัญญาณจากอากาศยาน

ในกรณีปกต ิ
- ช่องสัญญาณที่ 2: 978 MHz ใช้กับอากาศยานที่ทำงานต่ำกว่า 18,000 

ฟุต (5,500 เมตร) โดยมีจุดประสงค์เพื่อลดความแออัดของการใช้งาน
ความถี่ 1090 MHz 

2. ตัวอย่างการนำเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดมาใช้ 

• การใช้ข้อมูล ADS-B เพื ่อการจราจรของอากาศยานหรือเครื่องบินที่
เหมาะสม 

• การระบุตำแหน่งอากาศยานที่เกิดอุบัติเหตุบริเวณห่างไกล เพื่อทำการ
เข้าช่วยเหลือได้อย่างทันท่วงที 

 
ภาพที่ 2-45 การรับสัญญาณเรือด้วยอุปกรณ์รับสัญญาณ ADS-B บนดาวเทียม19 

 

 
 
 

 
19 https://www.aopa.org/advocacy/advocacy-briefs/air-traffic-services-brief-automatic-dependent-
surveillance-broadcast-ads-b 
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2.2 ความรู้เกี่ยวกับอาชญากรรมพิเศษ 
2.2.1 ความหมายของคดีพิเศษ 

ตามมาตรา 3 แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 ได้นิยามความหมาย
ของคดีพิเศษไว้ว่า คดีความผิดทางอาญาที่กำหนดไว้ตามมาตรา 21 ซึ่งตามมาตรา 21 กำหนดให้คดีพิเศษ
จะต้องสืบสวนและสอบสวนตามพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547  

ตามประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 เรื่อง กำหนดรายละเอียดของลักษณะของการ
กระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2547 โดยมีผลบังคับใช้ตั้งแต่ วันที่ 10 มิถุนายน 2565 โดยได้กำหนดให้คดีความผิดที่มีบทกำหนด
โทษตามกฎหมาย จำนวน 25 ฉบับ ตามบัญชีท้ายประกาศดังกล่าว 

มีรายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิด ดังนี้ 
1. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการกู้ยืมเงินที่เป็นการฉ้อโกงประชาชน 

คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 12 มาตรา 15 แห่งพระราชกําหนดการกู้ยืม
เงินที่เป็นการฉ้อโกงประชาชน พ.ศ. 2527 และที่แก้ไขเพิ ่มเติม ที่มีหรือมีมูลค่าน่าเชื ่อว่ามีจํานวน
ผู้เสียหายตั้งแต่สามร้อยคนขึ้นไป หรือมีจํานวนเงินที่กู้ยืมรวมกันตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทข้ึนไป 

2. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการควบคุมการแลกเปลี่ยนเงิน 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 8 และมาตรา 8 ทวิ แห่งพระราชบัญญัติ

ควบคุมการแลกเปลี่ยนเงิน พ.ศ. 2485 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีราคาหรือมูลค่าเป็น
เงินตราต่างประเทศตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

3. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยความผิดเกี่ยวกับการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 4 มาตรา 5 มาตรา 6 มาตรา 7 มาตรา 8 

มาตรา 10 มาตรา 11 มาตรา 12 และมาตรา 13 แห่งพระราชบัญญัติว่าด้วยความผิดเกี่ยวกับการเสนอ
ราคาต่อหน่วยงานของรัฐ พ.ศ. 2542 ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีการกระทําความผิดเกี่ยวกับการเสนอราคา
เพ่ือเป็นผู้มีสิทธิทําสัญญากับหน่วยงานของรัฐ ซึ่งมีวงเงินหรือมูลค่าตั้งแต่สามสิบล้านบาทขึ้นไป 

4. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการคุ้มครองผู้บริโภค 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 47 และมาตรา 48 แห่งพระราชบัญญัติ

คุ้มครองผู้บริโภค พ.ศ. 2522 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าสินค้าหรือบริการตั้งแต่  
สิบล้านบาทขึ้นไปหรือมีจํานวนผู้เสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยคนขึ้นไป ทั้งนี้ไม่รวมถึงการฝ่าฝืนมาตรา 23  
มาตรา 24 มาตรา 25 และมาตรา 26 แห่งพระราชบัญญัติคุ้มครองผู้บริโภค พ.ศ. 2522 และคดีความผิด
ที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 58 และมาตรา 59 

5. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเครื่องหมายการค้า 
คด ีความผ ิดท ี ่ม ีบทก ําหนดโทษตามมาตรา 108 มาตรา 109 มาตรา 109/1  

มาตรา 110 และมาตรา 114 แห่งพระราชบัญญัติเครื่องหมายการค้า พ.ศ. 2534 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มี
หรือมีมูลค่าน่าเชื่อว่ามีการกระทําความผิดในลักษณะเป็นแหล่งผลิต  แหล่งจําหน่าย สถานที่รับซื้อ 
สถานที่เก็บสินค้า หรือได้นําเข้ามาในราชอาณาจักร โดยมีสิ่งของหรือสินค้าไว้ในความครอบครองเพื่อจะ
ใช้ในการกระทําความผิด หรือซึ่งได้มาโดยการกระทําความผิด หรือซึ่งมีไว้เป็นความผิดอันมีมูลค่าตามราคา
ท้องตลาดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป หรือคดีที่น่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายอันเกิดจากการกระทําความผิด
ตั้งแต่ห้าล้านบาทข้ึนไป 



 
51 

 

6. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยบริษัทมหาชนจํากัด 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 193 มาตรา 197 มาตรา 216 มาตรา 217 

มาตรา 221 และมาตรา 222 แห่งพระราชบัญญัติบริษัทมหาชนจํากัด พ.ศ. 2535 และที่แก้ไขเพิ่มเติม  
ที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทข้ึนไป 

7. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการฟอกเงิน 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 60 และมาตรา 61 แห่งพระราชบัญญัติ

ป้องกันและปราบปรามการฟอกเงิน พ.ศ. 2542 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีความผิดมูลฐานเป็นคดีพิเศษ 
ซึ่งอยู่ในอํานาจของพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ หรือคดีความผิดมูลฐานที่เป็นคดีอาญาอ่ืนที่มีมูลน่าเชื่อว่า
มีทรัพย์สินที่เกี่ยวกับการกระทําความผิดที่มีมูลค่าตั้งแต่สามร้อยล้านบาทข้ึนไป 

8. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยมาตรฐานผลิตภัณฑ์อุตสาหกรรม 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 48 มาตรา 48 ทวิ แห่งพระราชบัญญัติ

มาตรฐานผลิตภัณฑ์อุตสาหกรรม พ.ศ. 2511 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าผลิตภัณฑ์
ตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไป หรือมีจํานวนผู้เสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยคนขึ้นไปหรือมีจํานวนผลิตภัณฑ์ที่เกี่ยวกับ
ความปลอดภัยหรืออาจเป็นอันตรายต่อประชาชน จํานวนห้าหมื่นหน่วยขึ้นไปตามชนิดของผลิตภัณฑ์ 

9. คดีความผิดตามกฎหมายลิขสิทธิ์ 
คดีความผิดที ่ม ีบทกําหนดโทษตามมาตรา 69 มาตรา 69/1 มาตรา 70 และ 

มาตรา 70/1 แห่งพระราชบัญญัติลิขสิทธิ์ พ.ศ. 2537 ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีการกระทําความผิดใน
ลักษณะเป็นแหล่งผลิต แหล่งจําหน่าย สถานที่รับซื้อ สถานที่เก็บสินค้า หรือได้นําเข้ามาในราชอาณาจักร 
โดยมีสิ่งของหรือสินค้าไว้ในความครอบครองเพ่ือจะใช้ในการกระทําความผิด หรือซึ่งได้มาโดยการกระทํา
ความผิด หรือซึ่งมีไว้เป็นความผิดอันมีมูลค่าตามราคาท้องตลาดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป หรือคดีที่น่าเชื่อ
ว่ามีมูลค่าความเสียหายอันเกิดจากการกระทําความผิดตั้งแต่ห้าล้านบาทข้ึนไป 

10. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยสิทธิบัตร 
คด ีความผ ิดท ี ่ม ีบทก ําหนดโทษตามมาตรา 85 มาตรา 86 และมาตรา 88  

แห่งพระราชบัญญัติสิทธิบัตร พ.ศ. 2522 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีการกระทํา
ความผิดในลักษณะเป็นแหล่งผลิต แหล่งจําหน่าย สถานที่รับซื้อ สถานที่เก็บสินค้า หรือได้นําเข้ามา  
ในราชอาณาจักร โดยมีสิ่งของหรือสินค้าไว้ในความครอบครองเพื่อจะใช้ในการกระทําความผิด หรือซึ่ง
ได้มาโดยการกระทําความผิด หรือซึ่งมีไว้เป็นความผิดอันมีมูลค่าตามราคาท้องตลาดตั้งแต่ห้าล้านบาท  
ขึ้นไป หรือคดีท่ีน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายอันเกิดจากการกระทําความผิดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป 

11. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยหลักทรัพย์และตลาดหลักทรัพย ์
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 278 มาตรา 281/2 วรรคสอง มาตรา 288 

มาตรา 289 มาตรา 296 มาตรา 296/1 มาตรา 300 เฉพาะความผิดตามมาตรา 278 มาตรา 288 มาตรา 
289 และมาตรา 306 ถึงมาตรา 315 แห่งพระราชบัญญัติหลักทรัพย์และตลาดหลักทรัพย์ พ.ศ. 2536 
และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป 
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12. คดีความผิดตามประมวลรัษฎากร 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 37 มาตรา 90/4 มาตรา 90/5 และมาตรา 

91/21 (7) แห่งประมวลรัษฎากร และที่แก้ไขเพิ่มเติม ไม่ว่าจะเป็นความผิดกรรมเดียวหรือหลายกรรม
ต่างกัน ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่าเป็นเหตุให้รัฐขาดรายได้เป็นเงินภาษีอากรรวมเบี้ยปรับและเงินเพ่ิม  
หรือทุจริตขอคืนภาษีอากร ตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป 

13. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยศุลกากร 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 205 มาตรา 206 มาตรา 242 มาตรา 243 

มาตรา 244 มาตรา 245 มาตรา 246 มาตรา 247 และมาตรา 253 แห่งพระราชบัญญัติศุลกากร  
พ.ศ. 2560 ไม่ว่าจะเป็นความผิดกรรมเดียวหรือหลายกรรมต่างกัน ที่มีมูลค่าราคาของรวมค่าภาษีอากร
ทุกประเภทเข้าด้วยกันแล้วรวมเป็นเงินตั้งแต่สามสิบล้านบาทขึ้นไป หรือมีการฉ้อค่าอากรหรือขอคืน  
ค่าอากรโดยทุจริต รวมเป็นเงินค่าภาษีอากรทุกประเภทตั้งแต่สามสิบล้านบาทขึ้นไป 

14. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยภาษีสรรพสามิต 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 186 มาตรา 202 มาตรา 203 มาตรา 204 

และมาตรา 208 แห่งพระราชบัญญัติภาษีสรรพสามิต พ.ศ. 2560 ไม่ว่าจะเป็นความผิดกรรมเดียวหรือ
หลายกรรมต่างกัน ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าสินค้าหรือรายรับของสถานบริการรวมเป็นเงินตั้งแต่ 
สิบล้านบาทขึ้นไป หรือมีปริมาณยาสูบหรือยาเส้นน้ำหนักตั้งแต่หนึ่งล้านกรัมขึ้นไป หรือมีปริมาณสุรา
ตั้งแต่ห้าพันลิตรขึ้นไป 

15. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการกระทําความผิดเกี่ยวกับคอมพิวเตอร์ 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 5 มาตรา 6 มาตรา 7 มาตรา 8 มาตรา 9 

มาตรา 10 มาตรา 11 มาตรา 12 มาตรา 14 และมาตรา 17 แห่งพระราชบัญญัติว่าด้วยการกระทํา
ความผิดเกี่ยวกับคอมพิวเตอร์ พ.ศ. 2550 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีลักษณะหนึ่งลักษณะใด ดังนี้ 

(1) มีผลกระทบต่อโครงสร้างพื้นฐานสําคัญทางสารสนเทศของประเทศ ด้านความ
มั่นคงและบริการภาครัฐที่สําคัญ ด้านการเงิน ด้านเทคโนโลยีสารสนเทศและโทรคมนาคม ด้านการขนส่ง
และโลจิสติกส์ ด้านพลังงานและสาธารณูปโภค ด้านสาธารณสุข หรือด้านกระบวนการยุติธรรม 

(2) มีผลกระทบต่อความมั่นคงของประเทศ 
(3) มีผลกระทบต่อความสงบเรียบร้อยของสังคมหรือศีลธรรมอันดีของประชาชนอย่างร้ายแรง 
(4) มีผลกระทบต่อระบบเศรษฐกิจ การเงินการคลังของประเทศ 

16. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการประกอบธุรกิจของคนต่างด้าว 
คดีความผิดที ่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 34 มาตรา 35 มาตรา 36 มาตรา 37 

มาตรา 38 และมาตรา 41 แห่งพระราชบัญญัติการประกอบธุรกิจของคนต่างด้าว พ.ศ.  2542 ที่เป็น 
การกล่าวหานิติบุคคลหรือคนต่างด้าวซึ่งมีสินทรัพย์ตามงบแสดงฐานะการเงินรวมกันตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป 
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17. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการค้ามนุษย์ 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 52 มาตรา 52/1 มาตรา 53 มาตรา 53/1 

มาตรา 53/2 มาตรา 54 มาตรา 55 มาตรา 56 และมาตรา 56/1 แห่งพระราชบัญญัติป้องกันและ
ปราบปรามการค้ามนุษย์ พ.ศ. 2551 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีลักษณะอย่างหนึ่งอย่างใดดังต่อไปนี้ 

(1) มีเจ้าหน้าที่ของรัฐมาเก่ียวข้อง หรือมีความเชื่อมโยงกับต่างประเทศ 
(2) ได้รับคําร้องขอจากหน่วยงานภาครัฐ หรือหน่วยงานภาครัฐของต่างประเทศ หรือ

องค์การเอกชน 
(3) ได้รับการร้องขอจากผู้เสียหายตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญา 
(4) มีรายได้หรือเงินทุนหมุนเวียนในธุรกิจที่เกี่ยวข้องกับการค้ามนุษย์มากกว่าหนึ่งแสนบาทต่อวัน 
(5) ผู้กระทําความผิดที่มีลักษณะต่อเนื่อง เป็นเครือข่ายทั้งในประเทศและต่างประเทศ 
(6) มีการกระทําในลักษณะเปิดเป็นสถานบริการที่มีขนาดใหญ่ เปิดทําการอย่างเห็นได้

ชัดโดยไม่เกรงกลัวกฎหมาย 
18. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยแร่ 

(1) คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 159 แห่งพระราชบัญญัติแร่ พ.ศ. 2560 
ที่เป็นการกระทําต่อแร่ปริมาณตั้งแต่ห้าพันตันขึ้นไป หรือเป็นเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือมูลค่า
ของแร่รวมกันตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไป 

(2) คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 163 แห่งพระราชบัญญัติแร่ พ.ศ. 2560 
ที่มีการซื้อขาย ครอบครอง เก็บ หรือขนแร่ปริมาณตั้งแต่ห้าสิบตันขึ้นไป หรือมูลค่าของแร่รวมกันตั้งแต่  
ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

(3) คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 166 แห่งพระราชบัญญัติแร่ พ.ศ. 2560 
ทีป่รากฏว่าแร่ที่มีการฝ่าฝืนประกาศตามกฎหมายมีปริมาณตั้งแต่ห้าสิบตันขึ้นไป หรือมูลค่าของแร่รวมกัน
ตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

(4)  คด ี ค ว ามผ ิ ดท ี ่ ม ี บทก ํ า หนด โทษตามมาตร า  169 แ ล ะมาต ร า  170  
แห่งพระราชบัญญัติแร่ พ.ศ. 2560 ที่มีผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อมเป็นวงกว้างมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่หนึ่งร้อย
ไร่ขึ้นไป หรือจํานวนคนในพ้ืนที่ดังกล่าวมีจํานวนตั้งแต่หนึ่งร้อยคนขึ้นไป 

19. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยธุรกิจสถาบันการเงิน 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 121 มาตรา 132 มาตรา 139 มาตรา 140 

มาตรา 141 มาตรา 142 มาตรา 143 มาตรา 144 มาตรา 145 มาตรา 146 มาตรา 147 มาตรา 148 
มาตรา 149 และมาตรา 150 แห่งพระราชบัญญัติธุรกิจสถาบันการเงิน พ.ศ. 2551 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม 

20. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยวัตถุอันตราย 
(1) คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 73 แห่งพระราชบัญญัติวัตถุอันตราย 

พ.ศ. 2535 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีวัตถุอันตรายในความครอบครองตั้ งแต่ห้าสิบ
ลูกบาศก์เมตร หรือห้าสิบตันขึ้นไป หรือมีจํานวนผู้ที่ได้รับผลกระทบตั้งแต่หนึ่งร้อยคนข้ึนไป 

(2) คดีความผิดที ่ม ีบทกําหนดโทษตามมาตรา 74 มาตรา 75 มาตรา 76 และ 
มาตรา 78 แห่งพระราชบัญญัติวัตถุอันตราย พ.ศ. 2535 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติมที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่า
วัตถุอันตรายตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไป หรือมีจํานวนผู้เสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยคนขึ้นไป 
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21. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า 
(1) คดีความผิดที ่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 89 วรรคสอง เฉพาะความผิดตาม

มาตรา 22 วรรคหนึ ่ง มาตรา 93 เฉพาะความผ ิดตามมาตรา 23 วรรคหนึ ่ง และมาตรา 94  
เฉพาะความผิดตามมาตรา 25 วรรคหนึ่ง แห่งพระราชบัญญัติสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า พ.ศ. 2562 ที่มี
หรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่
เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 

(2) คดีความผิดที ่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 99 แห่งพระราชบัญญัติสงวนและ
คุ้มครองสัตว์ป่า พ.ศ. 2562 ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าซึ่งมีเนื้อที่ตั้งแต่
ยี่สิบห้าไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าที่ได้มีการออกหนังสือแสดง
สิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ยี่ สิบห้าไร่ขึ้นไป หรือ
คดีที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้อง
เป็นผู้ประเมิน 

22. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม้ 
(1) คดีความผิดที ่ม ีบทกําหนดโทษตามมาตรา 69 แห่งพระราชบัญญัต ิป ่าไม้   

พ.ศ. 2484 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายเป็นไม้สักหรือไม้พะยูงที่มี
ปริมาตรตั้งแต่สิบลูกบาศก์เมตรขึ้นไป 

(2) คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา 72 ตรี แห่งพระราชบัญญัติป่าไม้  
พ.ศ. 2484 และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่ป่ามีเนื้อที่ตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือ
การบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่ป่าที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดิน
โดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อย
ล้านบาทข้ึนไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 

(3) คดีความผิดที ่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 73 เฉพาะความผิดตามมาตรา 48  
แห่งพระราชบัญญัติป่าไม้ พ.ศ. 2484 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายเป็น
ไม้สักหรือไม้พะยูงที่มีปริมาตรตั้งแต่สิบลูกบาศก์เมตรขึ้นไป 

23. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวนแห่งชาติ 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 31 แห่งพระราชบัญญัติป่าสงวนแห่งชาติ 

พ.ศ. 2507 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพ้ืนที่ป่าสงวนแห่งชาติมีเนื้อที่ตั้งแต่ห้าสิบ
ไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่ป่าสงวนแห่งชาติที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดิน
ตามประมวลกฎหมายที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่า
ความเสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 

24. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยอุทยานแห่งชาติ 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 41 แห่งพระราชบัญญัติอุทยานแห่งชาติ 

พ.ศ. 2562 ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพ้ืนที่อุทยานแห่งชาติมีเนื้อที่ตั้งแต่ยี่สิบห้าไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุก
ยึดถือครอบครองพ้ืนที่อุทยานแห่งชาติที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดิน 
โดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ยี่สิบห้าไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบ
ล้านบาทข้ึนไป ทั้งนี้ ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 
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25. คดีความผิดตามประมวลกฎหมายที่ดิน 
คดีความผิดที่มีบทกําหนดโทษตามมาตรา 108 และมาตรา 108 ทวิ แห่งประมวล

กฎหมายที่ดิน พ.ศ. 2497 และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองที่ดินของรัฐที่ยังมิได้มีบุคคล
ได้มาตามประมวลกฎหมายที่ดินมีเนื้อที่ตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองที่ดินของรัฐ 
ที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกัน
ตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมิน 
ที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน  

2.2.2 ประเภทของคดีพิเศษสามารถจำแนกประเภทของคดีพิเศษออกเป็นประเภทต่าง ๆ ได้ดังนี้ 
ประเภทท่ี 1 คดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) 
คดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) คือ คดีความผิดทางอาญาตามกฎหมายที่กำหนดไว้

ในบัญชีท้ายพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 และที่กำหนดในกฎกระทรวงโดยการ
เสนอแนะของคณะกรรมการคดีพิเศษ โดยคดีความผิดทางอาญาตามกฎหมายดังกล่าวจะต้องมีลักษณะ
อย่างหนึ่งอย่างใดดังต่อไปนี้ 

(ก) คดีความผิดทางอาญาที่ม ีความซับซ้อนจำเป็นต้องใช้ว ิธ ีการสืบสวนสอบสวน 
และรวบรวมพยานหลักฐานเป็นพิเศษ 

(ข) คดีความผิดทางอาญาที่มีหรืออาจมีผลกระทบอย่างรุนแรงต่อความสงบเรียบร้อย  
และศีลธรรมอันดีของประชาชน ความมั ่นคงของประเทศ ความสัมพันธ์ระหว่างประเทศหรือ  
ระบบเศรษฐกิจหรือการคลังของประเทศ 

(ค) คดีความผิดทางอาญาที่มีลักษณะเป็นการกระทำความผิดข้ามชาติที่สำคัญหรือเป็น
การกระทำขององค์กรอาชญากรรม 

(ง) คดีความผิดทางอาญาที่มีผู้ทรงอิทธิพลที่สำคัญเป็นตัวการ ผู้ใช้ หรือผู้สนับสนุน 
(จ) คดีความผิดทางอาญาที่มีพนักงานฝ่ายปกครองหรือตำรวจชั้นผู้ใหญ่ ซึ่งมิใช่พนักงาน

สอบสวนคดีพิเศษหรือเจ้าหน้าที่คดีพิเศษเป็นผู้ต้องสงสัยเมื่อมีพยานหลักฐานตามสมควรว่าน่าจะได้
กระทำความผิดอาญาหรือเป็นผู้ถูกกล่าวหาหรือผู้ต้องหา 

ซึ่งตามประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 เรื่อง กำหนดรายละเอียดของลักษณะของ
การกระทำความผิดตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ.  2547  
มีผลบังคับใช้ตั้งแต่ วันที่ 10 มิถุนายน 2565 โดยได้กำหนดให้คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามกฎหมาย 
จำนวน 25 ฉบับ ตามบัญชีท้ายประกาศดังกล่าว ซึ่งการพิจารณาว่าคดีใดเป็นคดีพิเศษประเภทนี้จะต้อง
พิจารณาตามลำดับ ดังนี้ 

(1) การกระทำความผิดทางอาญานั้นเป็นไปตามบัญชีท้ายประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8)  
พ.ศ. 2565 ข้อใดข้อหนึ่งหรือไม่ และ 

(2) การกระทำผิดตามข้อ (1) นั้น มีลักษณะอย่างหนึ่งอย่างใดตามที่กำหนดในมาตรา 21 
วรรคหนึ่ง (1) (ก) – (จ) หรือไม่ 
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ประเภทท่ี 2 คดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (2) 
คดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (2) คือ คดีความผิดทางอาญาอื่น นอกจากตามมาตรา 

21 วรรคหนึ่ง (1) ตามที่คณะกรรมการคดีพิเศษมีมติด้วยคะแนนเสียงไม่น้อยกว่าสองในสามของ
คณะกรรมการทั้งหมดเท่าที่มีอยู่ กล่าวคือ เป็นคดีความผิดทางอาญาอื่นที่มิใช่คดีความผิดทางอาญาตาม
บัญชีท้ายประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 เรื่อง กำหนดรายละเอียดของลักษณะของการกระทำ
ความผิดที ่เป็นคดีพิเศษ ตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ  
พ.ศ.2547 จำนวน 25 ฉบับ ที่คณะกรรมการคดีพิเศษมีมติด้วยคะแนนเสียงไม่น้อยกว่าสองในสามของ
คณะกรรมการทั้งหมดเท่าที่มีอยู่ให้เป็นคดีพิเศษ ทั้งนี้ กรณีคดีพิเศษดังกล่าวจะเป็นไปตามประกาศ กคพ. 
เรื่อง หลักเกณฑ์และวิธีการในการร้องขอและเสนอให้ กคพ. มีมติให้คดีความผิดทางอาญาใดเป็นคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2561 

คดีพิเศษประเภทนี ้เป็นดุลยพินิจของคณะกรรมการคดีพิเศษเป็นการเฉพาะที ่จะ
เห็นสมควรว่าจะนำคดีอาญาใดมาดำเนินการสืบสวนและสอบสวนตามพระราชบัญญัติการสอบสวนคดี
พิเศษ พ.ศ. 2547 ซึ่งที่ผ่านมาคณะกรรมการคดีพิเศษยึดแนวทางการวินิจฉัยลักษณะของการกระทำ
ความผิดโดยเทียบเคียงกับลักษณะของการกระทำความผิดตามที่กำหนดไว้ในมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) 
(ก) - (จ) ด้วย โดยคณะกรรมการคดีพิเศษได้ออกระเบียบ กคพ. ว่าด้วยการสืบสวนคดีความผิดทางอาญา
เพื่อเสนอ กคพ. มีมติให้เป็นคดีพิเศษ พ.ศ. 2551 กำหนดวิธีการสืบสวนคดีความผิดประเภทนี้เพื่อเสนอ
คณะกรรมการพิจารณา ซึ่งข้อ 7 (2) ได้กำหนดให้สืบสวนถึงลักษณะของการกระทำความผิดว่ามีลักษณะ
อย่างหนึ่งอย่างใดตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) (ก) - (จ) ด้วยหรือไม่ 

กระบวนการเสนอเรื่องต่อคณะกรรมการคดีพิเศษต้องเป็นไปตามประกาศ กคพ.  เรื่อง 
หลักเกณฑ์และวิธีการในการร้องขอและเสนอให้ กคพ. มีมติให้คดีความผิดทางอาญาใดเป็นคดีพิเศษ พ.ศ. 
2561 กล่าวคือ ในกรณีผู้ร้องขอเป็นประชาชน องค์กรเอกชน นิติบุคคล  ส่วนราชการ รัฐวิสาหกิจ หรือ
หน่วยงานอื่นของรัฐ ยื่นคำร้องขอและกรมสอบสวนคดีพิเศษ มีคำสั่งรับคำร้องขอไว้พิจารณาแล้วจะส่ง
เรื ่องไปยังคณะอนุกรรมการกลั ่นกรองซึ่งมีรองอธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษ (1) – (4) เป็นประธาน
คณะอนุกรรมการกลั่นกรอง พิจารณาในเบื้องต้นก่อนนำเสนอต่อคณะกรรมการคดีพิเศษพิจารณาต่อไป 
แต่อย่างไรก็ตาม ก่อนส่งเรื ่องดังกล่าวไปยังคณะอนุกรรมการกลั่นกรองพิจารณานั้น หากอธิบดีกรม
สอบสวนคดีพิเศษเห็นว่าข้อเท็จจริงยังไม่เพียงพอพิจารณา อธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษจะมอบหมายให้
หน่วยงานดำเนินการสอบข้อเท็จจริงหรือสืบสวนตามมาตรา 23/1 วรรคสอง แห่งพระราชบัญญัติการ
สอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 และระเบียบที่เกี่ยวข้องก็ได้ นอกจากช่องทางดังกล่าวแล้วประกาศ กคพ.
ยังให้อำนาจกรณีผู้ร้องขอเป็นกรรมการคดีพิเศษหรือเป็นเรื่องที่อธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษเห็นว่ามีเหตุ
จำเป็นเร่งด่วนที่จะต้องเสนอคณะกรรมการคดีพิเศษพิจารณา อธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษในฐานะ
กรรมการและเลขานุการคณะกรรมการคดีพิเศษอาจนำเรื่องเข้าสู่การพิจารณาของคณะกรรมการคดี
พิเศษได้ โดยไม่ต้องเสนอคณะอนุกรรมการกลั่นกรองก็ได้ 
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ประเภทท่ี 3 คดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคสอง 
คดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคสอง คือ คดีความผิดทางอาญาที่มีการกระทำอันเป็นกรรม

เดียวผิดต่อกฎหมายหลายบทและบทใดบทหนึ่งจะต้องดำเนินการโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษตาม
พระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 หรือคดีที่มีการกระทำความผิดหลายเรื่องต่อเนื่องหรือ
เกี ่ยวพันกัน และความผิดเรื ่องใดเรื ่องหนึ ่งจะต้องดำเนินการ โดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษตาม
พระราชบัญญัตินี้ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษมีอำนาจสืบสวนสอบสวนสำหรับความผิดบทอื่นหรือเรื่อง
อ่ืนด้วย และให้ถือว่าคดีดังกล่าวเป็นคดีพิเศษ 

คดีพิเศษประเภทนี ้  เป ็นการดำเน ินคดีในล ักษณะขององค์กรอาชญากรรมหรือ
อาชญากรรมที่มีการกระทำในลักษณะที่เป็นโครงสร้างเชื่อมโยงกัน เนื่องจากบางกรณีมีการกระทำ
ความผิดในหลายเรื่องภายใต้วัตถุประสงค์เดียวกัน หากการกระทำความผิดอื่นนั้นเป็นความผิดบทอ่ืน 
หรือเป็นความผิดที่ไม่มีลักษณะที่จะเป็นคดีพิเศษอย่างหนึ่งอย่างใด ตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) หรือ
เป็นเรื่องที่คณะกรรมการคดีพิเศษยังไม่ได้มีมติให้เป็นคดีพิเศษตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (2) กฎหมายการ
สอบสวนคดีพิเศษก็ให้ถือว่าคดีดังกล่าวเป็นคดีพิเศษด้วย  ทั้งนี้ เพื่อให้การสืบสวนสอบสวนและการ
ป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษดังกล่าวเป็นไปอย่างมีประสิทธิภาพซึ่ งแนวทางการพิจารณาคดี
ประเภทนี้กรมสอบสวนคดีพิเศษได้ยึดหลักการเดียวกับประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญา มาตรา 
24 เป็นแนวทางประกอบการพิจารณา 

ประเภทท่ี 4 คดีที่ได้ทำการสอบสวนเสร็จโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ 
บรรดาคดีใดที่ได้ทำการสอบสวนเสร็จแล้วโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ ให้ถือว่าการ

สอบสวนนั้นเป็นการสอบสวนในคดีพิเศษตามพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 แล้ว ทั้งนี้ 
ตามมาตรา 21 วรรคสาม แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ.  2547 คดีพิเศษประเภทนี้  
เป็นกรณีที่บัญญัติไว้เพื่อป้องกันการต่อสู้ในเรื่องอำนาจการสอบสวนในคดีพิเศษ เนื่องจากการเป็นคดี
พิเศษมีเงื่อนไขในการพิจารณาหลายประการดังกล่าวมาแล้ว ดังนั้น หากความปรากฏภายหลังจากที่ได้ทำ
การสอบสวนเสร็จสิ้นโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษแล้วว่าขาดเงื่อนไขหรือองค์ประกอบอย่างหนึ่งอย่าง
ใดของการเป็นคดีพิเศษ กฎหมายว่าด้วยการสอบสวนคดีพิเศษให้ถือว่าการสอบสวนนั้นเป็นการสอบสวน
ในคดีพิเศษตามพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 แล้วเพ่ือให้เป็นการสอบสวนที่ชอบด้วย
กฎหมาย ทำให้กระบวนการดำเนินคดีอาญาในคดีนั้นสามารถดำเนินการต่อไปได้ 

ประเภทท่ี 5 คดีพิเศษท่ีค้างดำเนินการและคดียังไม่ถึงที่สุด 
บรรดาคดีพิเศษที่ค้างการดำเนินการและคดียังไม่ถึงที่สุดอยู่ในวันที่พระราชบัญญัติการ

สอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 ใช้บังคับ ให้ยังคงเป็นอำนาจหน้าที่ของพนักงานผู้มีอำนาจสอบสวน
คดีอาญาตามกฎหมายนั้น ๆ ต่อไปจนคดีถึงที่สุด เว้นแต่ คณะกรรมการคดีพิเศษจะมีมติให้เป็นอำนาจ
หน้าที่ของพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ ทั้งนี้ ตามมาตรา 44 แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ.2547 
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2.2.3 ขอบเขตงานของหน่วยงานและกลุ่มงานภายในกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
ขอบเขตงานของหน่วยงานและกลุ ่มงานภายในกรมสอบสวนคดีพิเศษแบ่งตาม

กฎกระทรวง แบ่งส่วนราชการกรมสอบสวนคดีพิเศษ กระทรวงยุติธรรม พ.ศ. 2560 ข้อ 3 ให้แบ่งส่วน
ราชการกรมสอบสวนคดีพิเศษ ดังต่อไปนี้ 

(1) สํานักงานเลขานุการกรม 
(2) กองกฎหมาย 
(3) กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ 
(4) กองคดีการค้ามนุษย์ 
(5) กองคดีการเงินการธนาคารและการฟอกเงิน 
(6) กองคดีความผิดเกี่ยวกับการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ 
(7) กองคดีความมั่นคง 
(8) กองคดีคุ้มครองผู้บริโภค 
(9) กองคดีทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม 
(10) กองคดีทรัพย์สินทางปัญญา 
(11) กองคดีเทคโนโลยีและสารสนเทศ 
(12) กองคดีธุรกิจการเงินนอกระบบ 
(13) กองคดีภาษีอากร 
(14) กองเทคโนโลยีและศูนย์ข้อมูลการตรวจสอบ 
(15) กองนโยบายและยุทธศาสตร์ 
(16) กองบริหารคดีพิเศษ 
(17) กองปฏิบัติการคดีพิเศษภาค 
(18) กองปฏิบัติการพิเศษ 
(19) กองพัฒนาและสนับสนุนคดีพิเศษ 

โดยได้กำหนดขอบเขตอำนาจหน้าที่ของหน่วยงานภายในกรมสอบสวนคดีพิเศษดังกล่าวไว้ตามข้อ 6 ถึง
ข้อ 24 และข้อ 4 และข้อ 5 กำหนดในกรมสอบสวนคดีพิเศษ ให้มีกลุ่มตรวจสอบภายใน และกลุ่มพัฒนา
ระบบบริหาร รับผิดชอบงานขึ้นตรงต่ออธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
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บทที่ 3 
วิธีการดำเนินงาน 

 
การวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษมีวัตถุประสงค์ในการที่จะศึกษา

และกำหนดรายละเอียดคุณลักษณะของดาวเทียมเพื ่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  
ศูนย์ปฏิบัติการสถานีดาวเทียม และโปรแกรมที่ใช้ในการควบคุมสั่งการ ศึกษาแนวทางการสร้างและใช้
ประโยชน์ดาวเทียมเพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ตลอดจนศึกษากฎหมาย ระเบียบ และ
ข้อบังคับที ่เกี ่ยวข้องในการใช้ประโยชน์จากดาวเทียมเพื ่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ทั ้งนี้  
ได้ประยุกต์ใช้กระบวนการวิจัยเชิงปฏิบัติการแบบมีส่วนร่วม ซึ่งคณะผู้วิจัยได้ดำเนินการวิจัยตามลำดับ
ขั้นตอน ดังนี้ 

3.1 วิธีการดำเนินการวิจัย 

3.1.1 ศึกษาและวิเคราะห์ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับดาวเทียม 
3.1.2 สำรวจและเก็บข้อมูลจากเจ้าหน้าที่กรมสอบสวนคดีพิเศษที่เกี่ยวข้องเกี่ยวกับคุณลักษณะของ

ดาวเทียมเพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
3.1.3 ออกแบบและพัฒนาคุณลักษณะสถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานีปฏิบัติการดาวเทียม 

และระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  
และภารกิจอ่ืน ๆ 

3.1.4 ออกแบบและพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียม
เพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

3.1.5 ติดตั้งระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียม
เพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

3.1.6 แบ่งกลุ่มปฏิบัติเพ่ืออภิปรายการประยุกต์ใช้ดาวเทียมเพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ และจัดทำกรอบแผนงาน 5 ด้าน (กฎหมาย บุคลากร เทคโนโลยี  พัสดุ และงบประมาณ) ของกรม
สอบสวนคดีพิเศษ 

3.2 การเลือกพื้นที่ดำเนินการและกลุ่มเป้าหมาย 

 3.2.1 กลุ่มเป้าหมาย 
กลุ ่มเป้าหมายที ่คณะผู ้ว ิจ ัยได้กำหนดในการศึกษาครั ้งนี ้ ค ือ ศูนย์ส ืบสวนสะกดรอย 

และการข่าว ศูนย์คุ้มครองพยาน ส่วนควบคุมและรักษาของกลาง และส่วนปฏิบัติการพิเศษ กองปฏิบัติการพิเศษ 
ศูนย์สารสนเทศ กองเทคโนโลยีและศูนย์ข้อมูลการตรวจสอบ กลุ่มบริหารทรัพยากรบุคคล กองกฎหมาย 
กองนโยบายและยุทธศาสตร์ ส่วนพัสดุและยานยนต์ สำนักงานเลขานุการกรม กองกิจการต่างประเทศ
และคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ ซึ่งเป็นหน่วยงานภายในกรมสอบสวนคดีพิเศษที่เกี ่ยวข้องกับ
โครงการวิจัยดาวเทียมเพ่ือการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
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3.2.2 ลักษณะของกลุ่มเป้าหมาย 
 1) ศูนย์สืบสวนสะกดรอยและการข่าว คือ กลุ่มท่ีปฏิบัติหน้าที่ด้านสืบสวน รวบรวมข้อมูล

ด้านการข่าว และจับกุมผู้ต้องหาในคดีพิเศษ 
2) ศูนย์คุ้มครองพยาน คือ กลุ่มท่ีปฏิบัติภารกิจคุ้มครองพยานในคดีพิเศษ 
3) ส่วนควบคุมและรักษาของกลาง คือ กลุ่มที่ปฏิบัติที่เกี่ยวข้องกับการควบคุมและเก็บ

รักษาของกลางของกรมสอบสวนคดีพิเศษ  
4) ส่วนปฏิบัติการพิเศษ คือ กลุ่มที่ปฏิบัติภารกิจในการสนับสนุนงานคดีพิเศษ 
5)  ศ ูนย ์ สารสนเทศ ค ือ กล ุ ่ มท ี ่ ปฏ ิบ ั ต ิภารก ิจ เก ี ่ ยวก ับงานสารสนเทศและ 

ระบบฐานข้อมูลที่เกี่ยวข้องกับคดีพิเศษ 
6) กลุ่มบริหารทรัพยากรบุคคล คือ กลุ่มที่ปฏิบัติภารกิจในการจัดระบบงานและบริหารงาน

บุคคลของกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
7) กองกฎหมาย คือ กลุ่มที่ปฏิบัติภารกิจในการยกร่างกฎหมาย กฎ ระเบียบ ข้อบังคับ 

ตลอดจนงานวิชาการ และงานพัฒนากฎหมายของกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
8) กองนโยบายและยุทธศาสตร์ คือ กลุ ่มที ่ปฏิบัติภารกิจในการกำหนดนโยบายและ

ยุทธศาสตร์ของกรมสอบสวนคดีพิเศษ  
9) ส่วนพัสดุและยานยนต์ สำนักงานเลขานุการกรม คือ กลุ่มที่ปฏิบัติภารกิจในการจัดซื้อ 

จัดจ้าง และงานพัสดุของกรมสอบสวนคดีพิเศษ  
10) กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ คือ กลุ่มที่ปฏิบัติภารกิจ

ในการป้องกัน ปราบปราม สืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ เพื่อดำเนินคดีกับผู้กระทำความผิดเกี่ยวกับ
อาชญากรรมระหว่างประเทศ  

3.3 เครื่องมือที่ใช้ในการวิจัย 

3.3.1 การทบทวนเอกสาร (Document/Literature Review) ใช้สำหรับการค้นคว้า ศึกษา 
รวบรวม และประมวลผลงานทางวิชาการเก่ียวกับความรู้ทั่วไปในเรื่องดาวเทียม  

3.3.2 การสนทนากลุ่ม (Focus Group Discussion) ใช้สำหรับขั้นตอนการดำเนินการ ดังนี้ 
1) การสำรวจและเก็บข้อมูลจากเจ้าหน้าที ่กรมสอบสวนคดีพิเศษที ่เก ี ่ยวข้องกับ

คุณลักษณะของดาวเทียมเพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
2) การออกแบบและพัฒนาคุณลักษณะสถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานีปฏิบัติการ

ดาวเทียม และระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ และภารกิจอ่ืน ๆ 

3) การออกแบบและพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยี
ดาวเทียมเพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  

4) การแบ่งกลุ่มปฏิบัติเพื่ออภิปรายการประยุกต์ใช้ดาวเทียมเพื ่อป้องกันปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ และจัดทำกรอบแผนงาน 5 ด้าน (กฎหมาย บุคลากร เทคโนโลยี พัสดุ และ
งบประมาณ) ของกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
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3.4 วิธีการเก็บรวบรวมข้อมูล 

3.4.1 การเก็บรวบรวมข้อมูล  
1) คณะผู้วิจัยได้ประชุมทำความเข้าใจเกี่ยวกับข้อกำหนดโครงการวิจัย วัตถุประสงค์ของ

การวิจัย เป้าหมายของการวิจัย และกรอบแนวคิดในการศึกษาวิจัย 
2) มอบหมายให้คณะผู้วิจัยทำการศึกษา ค้นคว้า และเก็บรวบรวมข้อมูลจากแหล่งข้อมูล

ต่าง ๆ ได้แก่ บทความ งานวิจัย กฎหมายและระเบียบที่เก่ียวข้องต่าง ๆ 
3) วิเคราะห์ และสังเคราะห์ข้อมูล เพื่อหากรอบในการออกแบบและพัฒนาคุณลักษณะ

สถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานีปฏิบัติการดาวเทียม และระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น 
สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ และภารกิจอื่น ๆ และการออกแบบและพัฒนา
ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ 

3.4.2 การเก็บข้อมูลโดยการสนทนากลุ่ม 
โดยการระดมความคิดเห็นของเจ้าหน้าที่ผู้ปฏิบัติงานของกรมสอบสวนคดีพิเศษที่เกี่ยวข้อง

ในการกำหนดกรอบในการออกแบบและพัฒนาคุณลักษณะสถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานีปฏิบัติการ
ดาวเทียม และระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ และภารกิจอ่ืน ๆ และการออกแบบและพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ความเป็นไปได้
ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ รวมถึงอภิปรายการประยุกต์ใช้
ดาวเทียมเพ่ือป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ และจัดทำกรอบแผนงาน 5 ด้าน (กฎหมาย บุคลากร 
เทคโนโลยี พัสดุ และงบประมาณ) ของกรมสอบสวนคดีพิเศษ โดยคณะผู้วิจัยเป็นวิทยากรประจำกลุ่มและ
ทำการบันทึกข้อมูล พร้อมทั้งดำเนินการสรุปผล และวิเคราะห์ข้อมูล เพ่ือจัดทำรายงานการวิจัยดาวเทียม
เพ่ือการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

3.5 การวิเคราะห์ข้อมูล 

3.5.1 การวิเคราะห์ข้อมูลจากเอกสาร 
ข้อมูลที่เก็บรวบรวมจากเอกสาร บทความ งานวิจัย กฎหมายและระเบียบที่เก่ียวข้องต่าง ๆ 

คณะผู้วิจัยได้ทำการวิเคราะห์โดยวิธีจัดประเภทข้อมูล เพ่ือทำการแยกข้อมูลให้เป็นหมวดหมู่เดียวกัน และ
ทำการวิเคราะห์โดยวิธีการแปลความหมายข้อมูล 

3.5.2 การวิเคราะห์ข้อมูลจากการสนทนากลุ่ม  
ข้อมูลที่เก็บรวบรวมจากการสนทนากลุ่ม คณะผู้วิจัยจะทำการวิเคราะห์ โดยวิธีการจัด

ประเภทข้อมูล และการวิเคราะห์เปรียบเทียบ ตามประเด็นที่ได้แบ่งไปในการแบ่งกลุ่มปฏิบัติ 
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3.6 การจัดทำรายงานและการนำเสนอผลงานวิจัย 

3.6.1 การจัดทำรายงาน 

1. รายงานผลการวิจัยเบื้องต้น (Inception Report) ซึ่งจะเป็นการรายงานความก้าวหน้า
ในการดำเนินการวิจัย ซึ่งจะประกอบด้วย 1) วัตถุประสงค์ของโครงการ 2) ผลผลิตตามท่ีระบุในคำรับรอง  
3) ผลผลิตที่ทำได้จริง ทั้งในส่วนของเชิงปริมาณ ความก้าวหน้าในการดำเนินงาน และเชิงคุณภาพ  
และ 4) ปัญหาอุปสรรคในการดำเนินการ เพื่อให้บรรลุเป้าหมายเพื่อวัดผลความสำเร็จ (Objective Key 
Result – OKR) 

 2. รายงานผลการวิจัยฉบับสมบูรณ์ ซึ ่งประกอบด้วย 1) บทสรุปผู ้บริหาร 2) บทนำ      
3) การทบทวนวรรณกรรม 4) วิธีดำเนินการวิจัย 5) ผลการวิจัย 6) สรุปผลการวิจัย อภิปรายผล และ
ข้อเสนอแนะ 

3.6.2 การนำเสนอผลการวิจัย 
คณะผู้วิจัยจะได้นำเสนอในรูปแบบของการบรรยายประกอบตารางการแสดงผลใน

ประเด็นต่าง ๆ 

3.7 ประชากรและการสุ่มกลุ่มตัวอย่าง 
 ข้าราชการ พนักงานราชการ และเจ้าหน้าที ่จากหน่วยงานภายในกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
ประกอบด้วย ศูนย์สืบสวนสะกดรอยและการข่าว ศูนย์คุ้มครองพยาน ส่วนควบคุมและรักษาของกลาง 
และส่วนปฏิบัติการพิเศษ กองปฏิบัติการพิเศษ ศูนย์สารสนเทศ กองเทคโนโลยีและศูนย์ข้อมูลการตรวจสอบ 
กลุ ่มบริหารทร ัพยากรบุคคล กองกฎหมาย กองนโยบายและยุทธศาสตร ์ ส ่วนพัสด ุและยานยนต์   
สำนักงานเลขานุการกรม และกองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ 
 
3.8 การศึกษาร่วมกันระหว่างคณะทำงานดำเนินโครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษ และสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ 
(องค์การมหาชน) (GISTDA) 
 โครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเป็นโครงการศึกษาวิจัยที่
คณะทำงานดำเนินโครงการฯ (ตามคำสั่งกรมสอบสวนคดีพิเศษ ที่ 8/2566 ลงวันที่ 5 มกราคม 2566) 
ของกรมสอบสวนคดีพิเศษ ร่วมศึกษากับสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การ
มหาชน) หรือ GISTDA โดยได้ร่วมกันศึกษาในขอบเขตดังต่อไปนี้ 

 3.8.1 ร่วมกันศึกษา ออกแบบ และพัฒนาคุณลักษณะสถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานี
ปฏิบัติการดาวเทียม และระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ โดยมีคุณลักษณะอย่างน้อยดังนี้ 
        มีการวิเคราะห์และออกแบบคุณลักษณะสถาปัตยกรรมทางวิศวกรรมดาวเทียมเบื้องต้ น 
โดยอ้างอิงจาก ขนาด น้ำหนัก โครงสร้างพื้นฐาน รวมถึงระบบย่อยต่าง ๆ ของดาวเทียมที่มีใช้ในปัจจุบัน
(Heritage platform) รวมถึงเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ต่าง ๆ เช่น กล้อง หรือระบบเรดาร์ 
(Radar) สำหรับดาวเทียม และเทคโนโลยีดาวเทียมอื่น ๆ ที่ใช้ในปัจจุบัน โดยเฉพาะสำหรับงานป้องกัน
และปราบปรามอาชญากรรม ซึ่งมุ่งเน้นข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียมที่สามารถตอบสนองจากระบบได้อย่าง
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ทันทีทันใดเมื่อได้รับคำสั่งให้ดำเนินการ ซึ่งมีรายละเอียดที่ชัดเจน (Real Time) และ/หรือ ภาพถ่ายจาก
ดาวเทียมที่มีลักษณะเสมือนภาพถ่ายจริง (Near Real Time ) เพื่อวัตถุประสงค์ในการหาพยานหลักฐาน
ที ่ช ัดเจนสามารถนำไปใช้ในการดำเนินคดีได้ หรือสามารถใช้เป็นข้อมูลอ้างอิงในการรวบรวม
พยานหลักฐานเพ่ือนำไปใช้ในการดำเนินคดีต่อไป 

3.8.2 ร่วมกันศึกษา ออกแบบ และพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้
เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ โดยมีคุณลักษณะอย่างน้อยดังนี้ 

1) มีการวิเคราะห์ภารกิจดาวเทียมและวงโคจรดาวเทียมเบื้องต้น จากการประยุกต์ใช้
โปรแกรมวิเคราะห์วงโคจร 

2) มีการวิเคราะห์ข้อมูลพื้นฐานสำหรับเทคโนโลยีกล้องโทรทรรศน์ที่ใช้สำหรับกล้อง
ถ่ายภาพดาวเทียมรายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution Satellite’s Imager) 

3) มีการวิเคราะห์ข้อมูลพื้นฐานเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ที่สามารถใช้งาน
ร่วมกับเทคโนโลยีกล้องโทรทรรศน์   
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บทที่ 4  
ผลการศึกษา 

4.1 การประยุกต์ใช้เทคโนโลยีดาวเทียมในการเพิ่มประสิทธภิาพการแก้ปัญหาการกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษ 
อ้างถึงประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 ว่าด้วยเรื่องการกำหนดรายละเอียดของการกระทำผิด

ที่เป็นคดีพิเศษ ตามมาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547  
ได้รวบรวมและจำแนกการกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษไว้ทั้งหมด 25 คดี โดยหากพิจารณาการกระทำผิดที่เป็น
คดีพิเศษที่มีความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการแก้ปัญหาจะสามารถคัดกรองได้เป็น 10 คดีพิเศษ  
ดังนี้ 

1. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการค้ามนุษย์ 
2. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวนแห่งชาติ  
3. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยอุทยานแห่งชาติ  
4. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม้ 
5. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยแร่ 
6. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า 
7. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเครื่องหมายการค้า 
8. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยภาษสีรรพสามิต 
9. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยศุลกากร 

10. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยวัตถุอันตราย 

การคัดเลือกลักษณะของการกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษที่มีความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียม
เพื่อการแก้ปัญหา ได้พิจารณาจากการใช้งานของดาวเทียมสำรวจโลก (Earth Observation Satellite)  
มีเพลย์โหลดหลักเป็นระบบกล้องคุณภาพดีสามารถถ่ายภาพ (หรือถ่ายวิดีโอ) ได้จากอวกาศบนเส้นทาง
การเคลื่อนที่หรือวงโคจรด้วยระดับความสูงที่ต่างกัน เพ่ือการสำรวจติดตามทรัพยากรและสิ่งแวดล้อมต่าง ๆ 
บนพื้นโลก ภาพที่ได้จากดาวเทียมจะครอบคลุมพื้นที่เป็นบริเวณกว้าง สามารถนำข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียม 
ไปใช้งานได้หลากหลาย เช่น การทำแผนที่ แหล่งน้ำบาดาล การสร้างเขื่อน ติดตามประเมินความเสียหาย
จากภัยพิบัติต่าง ๆ ติดตามการเปลี่ยนแปลงขอบเขตการใช้พื้นที่ ประเมินพื้นที่เพาะปลูกของพืชเศรษฐกิจ 
การขยายตัวของแหล่งชุมชนที่อยู่อาศัย การบุกรุกป่าไม้ ความเสื่อมโทรมของป่าไม้ ข้อมูลอาคารหรือ
ยานพาหนะต้องสงสัย 

การประยุกต์ใช้เทคโนโลยีดาวเทียมในการเพ่ิมประสิทธิภาพการแก้ปัญหาการกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษ
อาจจะไม่สามารถตอบโจทย์ภารกิจกรมสอบสวนคดีพิเศษได้โดยตรง หากเพียงแต่นำเอาข้อมูลที่ได้จากดาวเทียม
มาช่วยใช้เป็นหลักฐานหรือติดตามพื้นที่ ยานพาหนะต้องสงสัย เพื่อเป็นข้อมูลในการตรวจสอบต่อไป  
เช่น การใช้ภาพถ่ายดาวเทียมมาตรวจสอบและค้นหาเส้นทางการลักลอบนำคน สินค้า สิ่งผิดกฎหมาย 
เข้า-ออกประเทศไทยตามช่องทางธรรมชาติหรือแนวบริเวณตะเข็บชายแดน การตรวจสอบการบุกรุกพ้ืนที่
ป่าไม้ในเขตป่าสงวน อุทยานแห่งชาติ การติดตามโกดัง รถบรรทุกต้องสงสัย และการใช้อุปกรณ์เสริมใน
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ดาวเทียม เช่น การใช้อุปกรณ์รับสัญญาณเรือหรือ Automatic Identification System Receiver 
ร่วมกับภาพถ่ายดาวเทียมรายละเอียดสูง เพ่ือใช้ในการตรวจจับเรือผิดกฎหมายในน่านน้ำประเทศไทย เป็นต้น 

ดาวเทียมสำรวจโลก สามารถแบ่ง ออกได้เป็น 3 ประเภท โดยพิจารณาจากคุณภาพของภาพถ่าย
ดาวเทียม ได้แก่ 

1. ดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดส ูงมาก (Very High-Resolution Earth 
Observation Satellites)  

2. ดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดสูง (High-Resolution Earth Observation 
Satellites)  

3. ดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดปานกลาง (Medium-Resolution Earth 
Observation Satellites) 

4. ดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดต่ำ (Low-Resolution Earth Observation 
Satellites) 

โดยปกติแล้วการกำหนดความละเอียดของดาวเทียมยังไม่ม ีทฤษฎีข้อกำหนดที ่ตายตัว  
แต่จากการศึกษา พบว่า ดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องละเอียดสูงมาก จะมีขนาดของ 1 พิกเซล 
บนพื้นโลก (Ground Sampling Distance หรือ GSD) อยู่ที ่ 1 เมตรหรือน้อยกว่า 1 เมตร ดาวเทียม
สำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดสูง จะมีขนาดของ 1 พิกเซลบนพ้ืนโลกอยู่ที่มากกว่า 1 เมตร แต่ไม่เกิน 5 เมตร 
ดาวเทียมสำรวจโลกรายด้วยกล้องละเอียดปานกลาง จะมีขนาดของ 1 พิกเซลบนพ้ืนโลกอยู่ที่มากกว่า 5 เมตร 
แต่ไม่เกิน 30 เมตร และดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดต่ำ จะมีขนาดของ 1 พิกเซลบนพื้นโลก
อยู่ที่มากกว่า 30 เมตร แต่ไม่เกิน 300 เมตร ในส่วนของความกว้างในการถ่ายภาพบนพ้ืนโลก (Swath Width) 
กรณีใช้งานเป็น Line Sensor และพื้นที่ครอบคลุมในการถ่ายภาพบนพื้นโลก (Coverage Area) ในกรณีใช้งาน 
Area Sensor นั้น จะมีขนาดขึ้นอยู่กับรายละเอียดของกล้องถ่ายภาพดาวเทียม ยิ่งกล้องถ่ายภาพดาวเทียม
มีรายละเอียดที่สูงมากเท่าไร ความกว้างในการถ่ายภาพบนพื้นโลก (Swath Width) และพื้นที่ครอบคลุม
ในการถ่ายภาพบนพื้นโลก (Coverage Area) จะมีขนาดที่แคบลงตามไปด้วย ในกรณีใช้งานเทคโนโลยี
อุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ชนิดเดียวกัน 
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ภาพที่ 4-1 ภาพตัวอย่าง Line Sensor และ Area Sensor 

หากอ้างอิงจาก National Imagery Interpretability Rating Scale หรือ NIIRS ซึ ่งเป็นมาตรฐาน
อัตราส่วนของอเมริกา ได้มีการแบ่งคุณภาพของภาพถ่ายดาวเทียมออกเป็น 10 ระดับ โดยเป็นการระบุช่วงของ
ขนาดวัตถุที่เล็กที่สุดที่สามารถแบ่งแยกได้บนภาพถ่ายดาวเทียม (Ground Resolved Distance หรือ GRD) 
ยิ ่งไปกว่านั ้น GRD และ GSD ได้มีนิยามของความหมายที ่ใกล้เคียงกัน (จากเนื ้อหาหัวข้อ 2.1.4.2) 
รายละเอียดดังต่อไปนี้ 
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ตารางท่ี 4-1 มาตรฐานอัตราส่วน จาก National Imagery Interpretability Rating Scale หรือ 
NIIRS 

National Imagery Interpretability 
Rating Scale (NIIRS) 

Ground Resolved Distance (GRD) 

0 รูปภาพไม่สามารถประเมินได้เนื ่องจากการเสื ่อมสภาพหรือ
รายละเอียดบนภาพถ่ายดาวเทียมค่อนข้างต่ำ 

1 > 9.0 เมตร 

2 4.5 - 9.0 เมตร 

3 2.5 - 4.5 เมตร 

4 1.2 - 2.5 เมตร 

5 0.75 - 1.2 เมตร 

6 0.40 - 0.75 เมตร 

7 0.20 - 0.40 เมตร 

8 0.10 - 0.20 เมตร 

9 < 0.10 เมตร 

นอกจากนี้ ยังสามารถจัดประเภทของงานให้เหมาะสมสำหรับในแต่ละมาตรฐานอัตราส่วน  
จาก National Imagery Interpretability Rating Scale หรือ NIIRS โดยอ้างอิงจาก 3 เทคโนโลยีอุปกรณ์
ตรวจวัด (Sensor) ซึ่งประกอบไปด้วย Visible Sensor (True Color), Infrared Sensor และ Multispectral 
Sensor รายละเอียดตามตารางที่ 4-1 อย่างไรก็ดี การออกแบบและพัฒนาดาวเทียมที่มี GRD หรือ GSD ตั้งแต่ 
0.5 เมตร หรือดีกว่า จะถูกประเมินว่าเป็นยุทธภัณฑ์ ซึ่งจะทำให้เกิดความซับซ้อนในการขออนุญาตในการ
พัฒนาฯ และถูกจำกัดการถ่ายภาพในบางพ้ืนที่อีกด้วย 
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ตารางท่ี 4-2 ประเภทของการใช้งานในแต่ละอุปกรณ์ตรวจวัด อ้างอิงจากมาตรฐานอัตราส่วน 
จาก National Imagery Interpretability Rating Scale หรือ NIIRS 

National 
Imagery 

Interpretability 
Rating Scale 

(NIIRS) 

ลักษณะการใช้งานในแต่ละเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) 

Visible Sensor Infrared Sensor Multispectral Sensor 

NIIRS 0 รูปภาพไม่สามารถ
ประเมินได้เนื่องจากการ
เสื่อมสภาพหรือ
รายละเอียดบนภาพถ่าย
ดาวเทียมค่อนข้างต่ำ 

รูปภาพไม่สามารถ
ประเมินได้เนื่องจาก 
การเสื่อมสภาพหรือ
รายละเอียดบนภาพถ่าย
ดาวเทียมค่อนข้างต่ำ 

รูปภาพไม่สามารถ
ประเมินได้เนื่องจาก
การเสื่อมสภาพหรือ
รายละเอียดบนภาพถ่าย
ดาวเทียมค่อนข้างต่ำ 

NIIRS 1 (< 9 เมตร 
GRD) 

 ตรวจจับสิ่งอำนวยความ
สะดวกที่มีขนาดกลาง 
และ/หรือ แยกแยะ
ระหว่างเส้นทางเดินรถ
กับทางเดินเครื่องบินใน
พ้ืนที่สนามบินขนาดใหญ่ 

 

 แยกแยะระหว่างเส้นทาง
เดินรถกับทางเดิน
เครื่องบินในพ้ืนที่
สนามบินขนาดใหญ่ได้ 

 สำรวจพื้นที่ราบโล่งในป่า
หนาทึบที่มีขนาดพ้ืนที่
มากกว่า 1 กิโลเมตรขึ้นไป 

 ตรวจจับเรือขนสินค้า
ขนาดใหญ่ เช่น เรือบรรทุก
เครื่องบินหรือรถถัง 

 

 

 แยกแยะพ้ืนที่ในเมือง
และชนบท 

 ระบุพ้ืนที่ชุมน้ำหรือ
พ้ืนที่ราบขนาดใหญ่ที่มี
น้ำท่วมขัง 

 ตรวจจับทางหลวงหลัก
และรางรถไฟสำหรับ 
ใช้ในการข้ามแม่น้ำ
ขนาดใหญ่ 

NIIRS 2 (4.5 - 9 
เมตร GRD) 

 ตรวจจับโรงเก็บเครื่องบิน
ขนาดใหญ่ในสนามบิน 

  

 ตรวจจับสนามฝึกทหาร
และอาคารที่ใช้ใน
การทหารขนาดใหญ่ 
เช่น โกดังเก็บ
ยุทโธปกรณ์ 

 ตรวจจับยานพาหนะทาง
อากาศขนาดใหญ่ เช่น 
เครื่องบินโดยสาร 
ขนาดใหญ่ 

 ตรวจจับอาคารใช้งาน
ขนาดใหญ่ เช่น 
โรงพยาบาลหรือโรงงาน
ต่าง ๆ  

 ตรวจสอบและแยกแยะ
ถนนในแต่ละเลน  
บนถนนหลายเลน 

 ตรวจสอบพ้ืนที่ทำเหมือง
ขนาดใหญ่ 

 ระบุเส้นทางการไหล
ของน้ำ โดยใช้การ
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National 
Imagery 

Interpretability 
Rating Scale 

(NIIRS) 

ลักษณะการใช้งานในแต่ละเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) 

Visible Sensor Infrared Sensor Multispectral Sensor 

 ตรวจจับอาคารใช้งาน
ขนาดใหญ่ เช่น 
โรงพยาบาลหรือ
โรงงานต่าง ๆ  

 

 ตรวจจับและแยกแยะ
ระหว่างพื้นที่ป่าทึบ พื้นที่
ป่าโปร่ง และพ้ืนที่โล่ง 

 ตรวจจับและแยกแยะสิ่ง
อำนวยความสะดวกและ
เครื่องมือขนาดใหญ่ต่าง ๆ 
ระหว่างกองทัพเรือและ
การพานิชย์ โดยใช้
ลักษณะตามการ
ออกแบบ 

 

 

 

เปลี่ยนแปลงของสีผืน
น้ำ 

 ตรวจจับการตัดไม้ 

 ระบุขอบเขตที่ชัดเจน
ของระหว่างพ้ืนที่
เพาะปลูกกับเขตพ้ืนที่
พักอาศัย 

NIIRS 3 (2.5 – 4.5 
เมตร GRD) 

 ระบุรูปแบบปีกและ
ลักษณะของเครื่องบิน
ขนาดใหญ่ทั้งหมด เช่น 
เครื่องบินโดยสารขนาด
ใหญ ่

 ตรวจจับและแยกแยะ
ลานจอดเฮลิคอปเตอร์ 
ด้วยลักษณะการ
ออกแบบหรือการทำ
เครื่องหมายจากพ้ืนที่
อยู่อาศัย 

 ตรวจจับว่ามี
ยานพาหนะในพ้ืนที่ 

 ระบุประเภทและ
ตรวจจับเรือขนาดใหญ่

 ระบุรูปแบบปีกและ
ลักษณะของเครื่องบิน
ขนาดใหญ่ทั้งหมด เช่น 
เครื่องบินโดยสารขนาด
ใหญ่ 

 ตรวจจับตำแหน่งเรดาร์
เตือนภัยทางอากาศ
ขนาดใหญ่  

 ตรวจจับสนามฝึกพลขับ
ที่กองทหารรักษาการณ์
ภาคพ้ืนดิน 

 ระบุประเภทและ
แยกแยะระหว่างเรือ
บรรทุกสินค้าขนาดใหญ่ 
เช่น เรือบรรทุกน้ำมัน 

 ระบุรูปแบบถนนที่
สำคัญในเขตเมือง 

 ระบุรูปแบบกระแสน้ำ
แนวตามชายฝั่ง 

 ระบุและแยกความ
แตกต่างระหว่างเขตที่
อยู่อาศัย เขตพาณิชยกรรม 
และเขตอุตสาหกรรม
ภายในเขตเมือง 

 ตรวจสอบปริมาณที่
ลดลงหรือเพ่ิมขึ้นของ
น้ำในอ่างเก็บน้ำ 
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National 
Imagery 

Interpretability 
Rating Scale 

(NIIRS) 

ลักษณะการใช้งานในแต่ละเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) 

Visible Sensor Infrared Sensor Multispectral Sensor 

บนผิวน้ำ ในท่าเทียบ
เรือได้ (เช่น เรือ
ลาดตระเวนหรือเรือ
ขนส่งสินค้า) 

 ตรวจจับรถไฟขณะอยู่
บนรางรถไฟ 

  

NIIRS 4 (1.2 – 2.5 
เมตร GRD) 

 ระบุประเภทของ
เครื่องบินรบขนาดใหญ่
ได้ทั้งหมด 

 ตรวจจับและระบุการมี
อยู่ของเสาอากาศเรดาร์
ขนาดใหญ่ 

 จำแนกประเภทของ
ยานพาหนะทั่วไป 

 ระบุและแยกแยะราง
รถไฟในแต่ละรางของ
รถไฟรางคู่ รวมไปถึง
หอควบคุม 

 ระบุประเภทโครงสร้าง
ปีกของเครื่องบินรบ
ขนาดเล็กได้ 

 ตรวจจับพ้ืนที่ติดตั้งหม้อ
แปลงไฟฟ้าขนาดเล็กใน
เขตเมือง 

 ตรวจจับยานพาหนะ
ขณะกำลังทำงาน ด้วย
ความร้อน ในกองทหาร
รักษาการณ์ 

 ระบุช่องเก็บสินค้าในแต่
ละช่อง บนเรือสินค้า
ขนาดใหญ่ 

 ตรวจจับและระบุ
ตำแหน่งอาวุธ
ยุทโธปกรณ์ท่ีมีถูกสร้าง
ขึ้น (เช่น รถถัง ปืนใหญ่ 
ป้อมปราการ) โดย
พิจารณาจากการมีอยู่
ของวัสดุก่อสร้าง และ
การเปลี่ยนแปลงของ
หน้าดินในพ้ืนที่มีพืช
พรรณ 

 แยกความแตกต่าง
ระหว่างถนนสองเลนที่
ได้รับการปรับปรุงและ
ถนนสองเลนที่ยังไม่ได้
รับการปรับปรุง 

 ตรวจพบดินถล่มหรือ
หินถล่มที่ทำให้เกิด
ปัญหาการกีดขว้าง
การจราจรบนถนนเลน
เดียว 
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National 
Imagery 

Interpretability 
Rating Scale 

(NIIRS) 

ลักษณะการใช้งานในแต่ละเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) 

Visible Sensor Infrared Sensor Multispectral Sensor 

 ตรวจจับเรือเล็กใน
น่านน้ำเปิด 

NIIRS 5 (0.75 – 
1.2 เมตร GRD) 

 ตรวจสอบและระบุ
อุปกรณ์เรดาร์ที่ถูก
ติดตั้งบนยานพาหนะ
หรือถูกติดตั้งบนรถพ่วง 

 ตรวจสอบและระบุ
อุปกรณ์เรดาร์ ที่ใช้ใน
การตรวจการณ์ทาง
อากาศ บนเรือขนาด
ต่าง ๆ  

 ระบุและแยกแยะสนาม
เทนนิสกลางแจ้ง จาก
สนามกีฬาประเภทต่าง ๆ  

 ระบุรูปแบบและ
โครงสร้างของเสาส่ง
สัญญาณวิทยุหรือเสาส่ง
สัญญาณโทรศัพทข์นาด
ใหญ่ 

 ตรวจจับยานเกราะ เช่น 
รถถัง ในบริเวณแนว
ป้องกัน 

 ตรวจจับและระบุ
รถยนต์ในบริเวณลาน
จอดรถ 

 ระบุพ้ืนที่เหมาะสม
บริเวณชายหาดเพ่ือใช้
สำหรับการลงจอด
ยานพาหนะสะเทินน้ำ
สะเทินบก 

 ตรวจจับและระบุวัสดุที่
ใช้ในการก่อสร้าง (เช่น 
ไม้ซุง ทราย กรวด)  

NIIRS 6 (0.4 – 
0.75 เมตร GRD) 

 แยกแยะระหว่าง
เฮลิคอปเตอร์ขนาดเล็ก
และเฮลิคอปเตอร์ขนาด
กลางออกจากกัน 

 ระบุรูปร่างและประเภท
ของเสาอากาศบน
เรดาร์ 

 ระบุยางอะไหล่ที่ถูก
ติดตั้งบนรถบรรทุก
ขนาดกลาง 

 ระบุและแยกแยะ
ประเภทของชนิด
รถยนต์ 

 

 ตรวจจับระเบิด (เช่น 
ASM ระเบิด) ที่ถูกติดตั้ง
และยื่นออกมาจากปีก
เครื่องบินทิ้งระเบิดขนาด
ใหญ่ 

 ระบุท่อขีปนาวุธที่ถูก
ติดตั้งบนเรือดำน้ำ 

 ตรวจจับและแยกแยะ
ตาข่ายพรางป่าที่มี
ขนาดใหญ่สำหรับใช้ใน
การคลุมรถถังกับพื้นที่
บริเวณป่าไม้ที่อยู่อย่าง
กระจัดกระจาย 

 ตรวจจับรอยเท้าท่ีมีการ
เดินผ่านบริเวณท่ีเป็น
หญ้าสูง 

 

 

 ตรวจจับเครื่องหมาย
บนถนน สัญญาณการ
นำทาง และทุ่นจอดเรือ
ในน้ำ 
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National 
Imagery 

Interpretability 
Rating Scale 

(NIIRS) 

ลักษณะการใช้งานในแต่ละเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) 

Visible Sensor Infrared Sensor Multispectral Sensor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ตรวจจับปศุสัตว์ในพ้ืนที่
เปิดโล่งแต่มีรั้วรอบขอบ
ชิด 

 ตรวจจับทุ่นระเบิดท่ีพ่ึง
ถูกติดตั้งในพ้ืนที่กอง
กำลังภาคพ้ืนดิน โดย
แยกแยะจากการ
ผิดปกติของหน้าดิน
หรือพืชพันธุ์ที่ถูก
รบกวน 

 ตรวจจับและนับจำนวน
ที่อยู่อาศัยแต่ละหลัง 
ในพ้ืนที่อยู่อาศัยเพ่ือ
การยังชีพ (เช่น การตั้ง
ถิ่นฐานของผู้บุกรุก 
ค่ายผู้ลี้ภัย) 

NIIRS 7 (0.20 – 
0.40 เมตร GRD 

 ระบุความสัมพันธ์และ
สร้างแผนที่ทางรถไฟ
แต่ละสาย 

 ระบุประเภทรถเก๋ง เช่น 
เป็นรถเก่ง 4 ประตูหรือ 
5 ประตู 

 ระบุประเภทของเสา
อากาศแบบจาน (เส้น
ผ่านศูนย์กลางน้อยกว่า 3 
เมตร) บนหอส่งสัญญาณ
วิทยุ 

 ตรวจจับตอหม้อจอดเรือ
หรือเสากระดงบนท่าเรือ 

 ระบุจำนวนถังขนาด 55 
แกลลอน ขึ้นไป 

 ตรวจจับและระบุ
จำนวนสัตว์เลี้ยงลูกด้วย
นมขนาดเล็กในทะเล 
(เช่น แมวน้ำ บน
ชายหาด)  

 ตรวจจับฐานรากของ
ท่าเรือใต้น้ำ 
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National 
Imagery 

Interpretability 
Rating Scale 

(NIIRS) 

ลักษณะการใช้งานในแต่ละเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) 

Visible Sensor Infrared Sensor Multispectral Sensor 

 แยกแยะประเภทของ
พืชผลบนรถบรรทุกโดย
ไม่มีผ้าใบคลุม 

NIIRS 8 (0.10 – 
0.20 เมตร GRD) 

 ตรวจจับเสาอากาศรูป
แตร ที่ถูกติดตั้งใน
อุปกรณ์เรดาร์  

 ระบุข้อต่อและรอย
เชื่อมบนวัตถุต่าง ๆ  

 ตรวจจับสายสลิงบน
เครนที่ถูกติดตั้งบน
ดาดฟ้า 

 ตรวจจับและระบุที่ปัด
น้ำฝนบนรถ 

 ระบุแขนขาบนร่างกาย
มนุษย์ 

 ระบุสายอากาศแนวนอน
และแนวตั้ง บนเสา
อากาศเรดาร์ได้ 

 ยังไม่มีเทคโนโลยี
ตรวจวัด (SENSOR) 

NIIRS 9 (>0.10 
เมตร GRD) 

 แยกแยะชนิดของ
หัวน็อต ขนาดใหญ่  
บนยานพาหนะ 

 ระบุหมายเลขทะเบียน
รถ บนรถบรรทุก 

 ตรวจจับและระบุเดือย
แหลมบนทางรถไฟ 

 ระบุสินค้า (เช่น พลั่ว 
คราด บันได)  
ในรถบรรทุกขนาดเล็ก
แบบเปิดโล่ง 

 ระบุจำนวนของบานพับ
ป้อมปืนบนรถหุ้มเกราะ 

 

 ยังไม่มีเทคโนโลยี
ตรวจวัด (SENSOR) 

 
 
 
 



 
74 

 

4.1.1 การคัดเลือกความละเอียดภาพถ่ายดาวเทียมที่เหมาะสมสำหรับภารกิจปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ  

จากการศึกษาตาราง 4-2 รวมไปถึงลักษณะของการกระทำผิดที ่ เป ็นคดีพิเศษ 
ที่มีความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการแก้ปัญหา  พบว่า สามารถลำดับความสำคัญ
ในการเลือกใช้ประเภทของรายละเอียดกล้องถ่ายภาพดาวเทียม 3 อันดับแรก คือ  

1. NIIRS 7 (0.2 – 0.4 เมตร GRD): จัดเป ็นกล้องถ่ายภาพดาวเทียมสำรวจโลก
รายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution Earth Observation Satellite’s Imager) ซึ่งมุ ่งเน้น
การติดตามและระบุลักษณะที่ชัดเจนของยาพาหนะ ตัวอย่างเช่น การแยกแยะประเภทของรถเก่งว่า
เป็นรถเก่ง 4 ประตู หรือ 5 ประตู และมีความเป็นไปได้ในการตรวจจับว่ามีกลุ่มบุคคลในพื้นที่หรือไม่  
อย่างไรก็ดี การตรวจจับกลุ่มบุคคลในพื้นที่ด้วยดาวเทียมอาจไม่เป็นที่นิยมมากนัก เนื่องด้วยจะต้องใช้
ค่าใช้จ่ายจำนวนมากในการพัฒนาดาวเทียม โดยส่วนใหญ่แล้ว การตรวจจับกลุ่มบุคคลหรือตัวบุคคล
ในพื้นที่จะเป็นการใช้ภาพถ่ายจากเทคโนโลยีโดรน (Drone) หรือภาพถ่ายจากเครื่องบินจะมีความคุ้ม
ทุนที่มากกว่า 

2. NIIRS 6 (0.4 – 0.75 เมตร GRD): เป ็นกล ้องถ ่ายภาพดาวเท ียมสำรวจโลก
รายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution Earth Observation Satellite’s Imager) ซึ่งมุ่งเน้นใน
การติดตามและระบุลักษณะยานพาหนะชนิดต่าง ๆ เช่น การแยกแยะหรือตรวจจับยานพาหนะท่ีใช้ใน
การก่อคดีอาชญากรรม เป็นต้น 

3. NIIRS 2 (4.5 - 9 เมตร GRD): เป็นกล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดปานกลาง 
(Medium-Resolution Earth Observation Satellite’s Imager) เหมาะสำหรับการใช้ภาพถ่าย
ดาวเทียมสำหรับการติดตามคดีอาชญากรรมเชิงพื้นที่ เช่น การติดตามการบุกรุกป่า การลักลอบทำ
เหมืองแร่ เป็นต้น  

อย่างไรก็ดี เทคโนโลยีดาวเทียมที่มาพร้อมกับกล้องถ่ายภาพรายละเอียดสูงเท่าใด  
ยิ่งทำให้ความซับซ้อนในการออกแบบและประกอบดาวเทียมยากยิ่งขึ้น และราคาของดาวเทียมก็จะ
สูงขึ้นทวีคูณตามไปด้วยเช่นกัน  

4.1.1.1 การใช้ดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมากเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการ
แก้ปัญหาการกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษ (Very High-Resolution Earth Observation Satellites)  

การใช้ดาวเทียมสำรวจโลกด้วยกล้องรายละเอียดสูงมาก เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ
การแก้ปัญหาการกระทำผิดที ่ เป ็นพิเศษนั ้น เหมาะสมที ่ส ุดในการติดตามยานพาหนะที ่ ใช้  
ในการกระทำผิดกฎหมาย หรือแม้กระทั่งโกดังและอาคารขนาดเล็กที่ถูกสงสัยว่าจะเป็นที่จัดเก็บ
สิ่งของผิดกฎหมาย ทั้งนี้ยังสามารถประยุกต์เทคโนโลยี Automatic Identification System Receiver 
หรือ AIS Receiver และ Automatic Dependent Surveillance–Broadcast Receiver หรือ ADS-B 
Receiver ในการตรวจจับสัญญาณเรือและอากาศยานตามลำดับ ตัวอย่างการประยุกต์ใช้ดาวเทียม
สำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก มีดังต่อไปนี้ 
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1. การติดตามรถบรรทุกเพื่อการขนส่งด้วยเทคโนโลยีดาวเทียม 

เนื่องด้วยรถบรรทุกเป็นยานพาหนะที่มีขนาดค่อนข้างใหญ่ ดังนั้น การใช้
เทคโนโลยีดาวเทียมที่มีกล้องถ่ายภาพดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก จะสามารถแยกแยะ
ลักษณะและสีของรถบรรทุกโดยสังเขปได้ เพื่อใช้ในการติดตามหรือจำลองเส้นทางการเดินทางของ
รถบรรทุกในการขนส่งสินค้าที่มีความเกี่ยวข้องกับการกระทำผิดที่เป็นคดีอาชญากรรม ยิ่งไปกว่านั้น 
การที่ใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อติดตามรถบรรทุกนั้นยังทำให้ผู้ต้องหาไม่รู้ตัวในขณะถูกติดตามและ
อาจจะสามารถขยายผลเพื่อเป็นหลักฐานเพ่ิมเติมในการจับกุมผู้ต้องหารายอ่ืน ๆ ได้อีกด้วย 

  

ภาพที่ 4-2 ภาพตัวอย่างการติดตามยานพาหนะด้วยภาพดาวเทียม ในขนาดของ Ground 
Sampling Distance หรือ GSD ที่ต่างกัน 
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2. การติดตามโกดังสินค้าด้วยเทคโนโลยีดาวเทียม 

โดยปกตินั้นการจัดเก็บสินค้าที่มีปริมาณมาก มักจะใช้โกดังในการจัดเก็บ
สินค้า ไม่เพียงแต่สินค้าที่ถูกกฎหมายเท่านั้น แต่ยังรวมไปถึงสินค้าที่ผิดต่อกฎหมายอีกด้วย เช่น สินค้า
ที่มีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยภาษีสรรพสามิต สินค้าที่มีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยกรมศุลกากร 
และสินค้าที่มีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเครื่องหมายการค้า ซึ่งการติดตามโกดังจัดเ ก็บสินค้าที่
ถูกต้องสงสัยว่าเป็นโกดังจัดเก็บสินค้าผิดกฎหมายนั้น ยังเป็นการสืบหาเบาะแสเพ่ือหาหลักฐานตั้งต้น
ต่าง ๆ เช่น การระบุประเภทของยานพาหนะเพื่อใช้ในการนำเข้า-ออกของสินค้าผิดกฎหมายบริเวณ
โกดัง หากโกดังจัดเก็บสินค้าต้องสงสัยอยู่ติดกับแม่น้ำหรือทะเล จะสามารถมีวิธีการขนย้ายสินค้า 
แบ่งออกได้ 2 ประเภทหลัก ๆ คือ ทางภาคพื้น (โดยใช้รถบรรทุก) หรือทางน้ำ (โดยใช้เรือขนสินค้า) 
ฉะนั้น หากประยุกต์เทคโนโลยีดาวเทียมที่มีเทคโนโลยีกล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก
ในการติดตามเหตุการณ์ จะสามารถระบุเส้นทางและชนิดของยานพาหนะที่ใช้กระทำผิดกฎหมาย
เบื้องต้นได้อย่างแม่นยำมากขึ้น 

  

ภาพที ่4-3 ตัวอย่างภาพถ่ายดาวเทียมที่ใช้ในการสำรวจโกดังสินค้าจากดาวเทียม Worldview-2 
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3. การติดตามเรือขนสินค้าด้วยเทคโนโลยีดาวเทียม 
จากตัวอย่างข่าวคดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยภาษีสรรพสามิตที่กล่าวมา

ข้างต้นและมีอีกหลายคดีที่ใช้เรือขนส่งสินค้าในการกระทำความผิดหรือขนส่งของผิดกฎหมายว่าด้วย
กระทำผิดที่เป็นคดีอาชญากรรม หากประยุกต์ใช้เทคโนโลยีกล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูง
มากและอุปกรณ์รับสัญญาณ Automatic Identification System Receiver มาใช้ในการคัดกรอง
เรือขนส่งสินค้าผิดกฎหมาย จากเรือขนส่งสินค้าทั้งหมดบนน่านน้ำทะเลในประเทศ จะทำให้ระบุเรือ
ต้องสงสัยที่มีแนวโน้มในการกระทำความผิดได้ง่ายขึ้น และยังช่วยในการติดตามเส้นทางการเดินเรือ
ขนส่งสินค้าผิดกฎหมาย หรือแม้กระทั่งการทำนายเส้นทางการเดินเรือที่ถูกต้องสงสัยว่าจะกระทำ
ความผิดจากเส้นทางเดินเรือที่ผ่านมา เทคโนโลยีดาวเทียมทั้งหมดที่กล่าวมานี้จะช่วยให้กรมสอบสวน
คดีพิเศษมีข้อมูล หลักฐาน เพ่ือใช้ดำเนินคดีกับผู้กระทำความผิดได้ง่ายขึ้น 

  

ภาพที่ 4-4 ตัวอย่างการใช้งานภาพถ่ายดาวเทียมร่วมกับอุปกรณ์รับสัญญาณ Automatic 
Identification System (AIS Receiver) 
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4. การติดตามกรณีการลักลอบตัดต้นไม้ด้วยเทคโนโลยีดาวเทียม 

ในปัจจุบันได้มีงานวิจัยเกี่ยวกับการใช้ภาพถ่ายดาวเทียมที่มีกล้องดาวเทียม
สำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก ในการติดตามหรือนับจำนวนวัตถุที่มีจำนวนมากในบริเวณเดียวกัน 
หนึ่งในงานวิจัย คือ การใช้ภาพถ่ายดาวเทียมในการนับจำนวนต้นไม้ที่มีอยู่บนรูปได้อย่างแม่นยำ  
การใช้ภาพถ่ายดาวเทียมในการนับจำนวนต้นไม้สามารถนำไปประยุกต์ในการป้องกันและปราบปราม
การกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษว่าด้วยคดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่า เช่น การใช้ภาพถ่ายดาวเทียม
นับจำนวนไม้หวงห้ามในพ้ืนที่ป่าและจัดทำสถิติเพ่ือเป็นฐานข้อมูลในแต่ละปี เมื่อมีการนับจำนวนไม้หวงห้าม
ครั้งถัดไปก็จะสามารถเปรียบเทียบจำนวนไม้หวงห้ามได้ว่ามีการเปลี่ยนแปลงไปหรือไม่ นอกจากนี้ 
ภาพถ่ายดาวเทียมยังสามารถระบุตำแหน่งที่ไม้หวงห้ามหายไปได้อีกด้วย กระบวนการเหล่านี้จะเพ่ิม
ประสิทธิภาพให้แก่การทำงานของกรมสอบสวนคดีพิเศษเป็นอย่างมาก 

 
ภาพที่ 4-5 ตัวอย่างการใช้ภาพถ่ายดาวเทียมจากกล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก
(Very High-Resolution Earth Observation Satellite’s Imager) ในการนับจำนวนต้นไม้ 
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5. การติดตามกลุ่มคนหรือฝูงชนในพื้นที่ 

ในรายละเอียดภาพถ่ายดาวเทียม NIIRS 7 (0.2 – 0.4 เมตร GRD) เป็นช่วง
รายละเอียดของภาพที่มีความเป็นไปได้ในการตรวจจับกลุ่มคนหรือฝูงชนในพื้นที่ โดยมีการทดสอบ
การตรวจจับกลุ่มคนหรือฝูงชนด้วยภาพถ่ายดาวเทียม GeoEye-1 ซึ่งสามารถให้ภาพสีรายละเอียดสูง
ที่มีรายละเอียดที่อยู่ที่ประมาณ 0.4 - 0.5 เมตร ได้ดังภาพที่ 4-6 อย่างไรก็ดี ในการแยกแยะอัตลักษณ์บุคคล
ด้วยเทคโนโลยีดาวเทียมเป็นไปได้ยากมาก เนื่องด้วยจะต้องใช้ภาพถ่ายที่มีรายละเอียด  0.15 เมตร 
หรือเล็กกว่า ซึ่งในปัจจุบันสามารถหาภาพถ่ายในรายละเอียด 0.15 เมตร ได้จากภาพถ่ายบนเครื่องบิน
เท่านั้น 

 
ภาพที่ 4-6 ตัวอย่างการตรวจจับกลุ่มคนหรือฝูงชนในพื้นที่ด้วยภาพถ่ายดาวเทียม GeoEye-1 

4.1.1.2 การใช้ดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดปานกลางเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการ
แก้ปัญหาการกระทำผิดที่เป็นคดีพิเศษ (Medium-Resolution Earth Observation Satellites)  

ข้อได้เปรียบที่เห็นชัดที ่สุดในการใช้กล้องถ่ายภาพดาวเทียมสำรวจโลก
รายละเอียดปานกลาง คือ มีขนาดของความกว้างในการถ่ายภาพบนพ้ืนโลก (Swath Width) กรณีใช้
งานเป็น Line Sensor และพื้นที่ครอบคลุมในการถ่ายภาพบนพื้นโลก (Coverage Area) ในกรณีใช้
งาน Area Sensor ที่ใหญ่กว่าเทคโนโลยีกล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมากอยู่ประมาณ 4 
เท่า ในกรณีใช้งานเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดที ่เหมือนกัน ซึ ่งทำให้กล้องดาวเทียมสำรวจโลก
รายละเอียดปานกลางเหมาะสมที่สุดในการสำรวจเชิงพื้นที่ ประเภทของลักษณะของการกระทำผดิที่
เป็นคดีพิเศษที่มีความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมในการแก้ปัญหา เช่น การลับลอบทำ
เหมืองแร่ผิดกฎหมายในพื้นที่ทุรกันดาร (คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยแร่) และคดีบุกรุกพื้นที่ป่า
แบบผิดกฎหมาย (คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวนแห่งชาติ คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย
อุทยานแห่งชาติ และคดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่า) โดยมีลักษณะการประยุกต์ใช้ ดังนี้ 
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1. การสำรวจความเปลี่ยนแปลงของสภาพผืนป่าด้วยเทคโนโลยีดาวเทียม 

การเปลี่ยนแปลงสภาพพื้นที่ป่าอาจจะต้องใช้เวลานับปีกว่าจะเห็นสภาพป่า
ที่ถูกเปลี่ยนแปลงไปได้อย่างชัด อันเนื่องมาจากกลุ่มนายทุนที่เข้ามาจับจองพื้นที่ป่าแบบผิดกฎหมาย
เพื่อประกอบธุรกิจ การลักลอบตัดไม้ของกลุ่มนายทุนแบบผิดกฎหมายเพื่อการจำหน่าย หรือแม้การ
บุกรุกพ้ืนทีป่่าเพ่ือการเกษตรกรรมของชาวบ้าน สิ่งต่าง ๆ เหล่านี้จะนำมาสู่การเปลี่ยนแปลงสภาพป่า
ในท้ายที่สุด การใช้กล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดปานกลางในการถ่ายภาพและสำรวจพื้นที่ป่า
ในแต่ละปี จะช่วยให้มีข้อมูลมาเปรียบเทียบความเปลี่ยนแปลงของสภาพป่า หรือในกรณีที่มีการรับ
แจ้งว่ามีการบุกรุกป่านั้น ภาพถ่ายดาวเทียมจะเป็นหลักฐานที่ชัดเจนที่สุดในการดำเนินการทาง
กฎหมายแก่ผู้กระทำความผิดฐานบุกรุกป่า 

 

ภาพที่ 4-7 ภาพถ่ายดาวเทียมจาก Google Earth แสดงให้เห็นถึงพ้ืนที่สวนยางพาราและการตัด
ไม้ทำลายป่า ตั้งแต่ ปี ค.ศ. 2001 - 2016 ของประเทศกัมพูชา20 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
20 https://news.mongabay.com/2017/01/nasa-releases-images-of-dramatic-cambodia-
deforestation/ 
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2. การสำรวจพื้นที่การทำเหมืองแร่ด้วยเทคโนโลยีดาวเทียม 
การใช้กล้องดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดปานกลางในการสำรวจพื้นที่

การทำเหมืองแร่ มีความคล้ายคลึงกับการสำรวจพื้นป่าเป็นอย่างมาก หากเพียงแต่การทำเหมืองแร่จะ
มีการขุดหน้าดินด้วยเครื่องมือจักรกลหนัก เช่น รถแบคโฮ รถไถ รถบรรทุก เป็นต้น จึงทำให้เกิดความ
เปลี่ยนแปลงของระดับหน้าดินเป็นพื้นที่วงกว้างและเกิดการเปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็ว ส่งผลให้การ
สำรวจพื้นที่การทำเหมืองแร่ถูกตรวจสอบได้ง่ายจากการใช้ภาพถ่ายดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียด
ปานกลาง  

 

ภาพที ่4-8 ภาพถ่ายดาวเทียมแสดงการพัฒนาพื้นที่เหมืองแร่ไพลิน (Sapphire) ระหว่างปี 2545 - 
255921 

 
21 Saeseaw, Sudarat & Sangsawong, Supharart & Vertriest, Wim & Atikarnsakul, Ungkhana & 
Raynaud, Victoria & Khowpong, Charuwan & Weeramonkhonlert, Vararut. (2017). A STUDY OF 
SAPPHIRE FROM CHANTHABURI, THAILAND AND ITS GEMOLOGICAL CHARACTERISTICS 
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4.1.1.3 สรุปผลการคัดเลือกความละเอียดภาพถ่ายดาวเทียมที่เหมาะสมสำหรับ
ภารกิจปราบปรามอาชญากรรมในประเทศ  

จากข้อมูลข้างต้นในรายงานสำหรับการคัดเลือกความละเอียดภาพถ่าย
ดาวเทียมที่เหมาะสมสำหรับภารกิจปราบปรามอาชญากรรมในประเทศ สามารถสรุปเป็นตาราง
เปรียบเทียบโดยใช้รูปแบบการกระทำความผิดที่ความเป็นไปได้ในการใช้ดาวเทียมในการแก้ปัญหา
ตามประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 และรายละเอียดภาพถ่ายดาวเทียมที่เหมาะสม โดยมี
รายละเอียดดังต่อไปนี้ 

ตารางที่ 4-3  ตารางเปรียบเทียบระหว่างรูปแบบการกระทำความผิดที่ความเป็นไปได้ในการใช้
ดาวเทียมในการแก้ปัญหาตามประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 และรายละเอียดภาพถ่าย
ดาวเทียมที่เหมาะสม 

รูปแบบการกระทำความผิดที่สามารถใช้
ดาวเทียมในการแก้ปัญหาได้จากประกาศ กคพ. 

ภาพดาวเทียม 
สำรวจโลก

รายละเอียดสูงมาก 

ภาพดาวเทียม 
สำรวจโลก

รายละเอียดปานกลาง 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและ
ปราบปรามการค้ามนุษย์ 

☑ ☒ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวนแห่งชาติ  ☑ ☑ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยอุทยานแห่งชาติ  ☑ ☑ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม ้ ☑ ☑ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยแร่ ☑ ☑ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการสงวนและ
คุ้มครองสัตว์ป่า 

☑ ☑ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเครื่องหมายการค้า ☑ ☒ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยภาษสีรรพสามิต ☑ ☒ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยศุลกากร ☑ ☒ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยวัตถุอันตราย ☑ ☒ 
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จากการวิเคราะห์ด้วยการเปรียบเทียบระหว่างรูปแบบการกระทำความผิดที่
สามารถใช้ดาวเทียมในการแก้ปัญหา จากประกาศ กคพ. และรายละเอียดภาพถ่ายดาวเทียมที่
เหมาะสม (2-6)  พบว่า รายละเอียดของภาพที่เหมาะสมที่สุดสำหรับภารกิจปราบปรามอาชญากรรม
ในประเทศไทย คือ ภาพดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก ซึ่งสามารถตอบโจทย์กระทำความผิด
ที่สามารถใช้ดาวเทียมในการแก้ปัญหาได้จากประกาศ กคพ. ได้ทั้งหมด ยิ่งไปกว่านั้น จากมาตรฐาน
อัตราส่วนของอเมริกา (National Imagery Interpretability Rating Scale) ที ่แบ่งคุณภาพของ
ภาพถ่ายดาวเทียมเป็น 10 ระดับ พบว่า NIIRS 6 และ 7 ซึ่งมีความละเอียดภาพดาวเทียมที่ความ
เหมาะสมในการสนับสนุนภารกิจปราบปรามอาชญากรรมในประเทศ 

4.1.2 การคัดเลือกเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดสำหรับการถ่ายภาพถ่ายดาวเทียมที่
เหมาะสมสำหรับภารกิจปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  

จากหัวข้อ 2.1.4.1 พบว่า ลักษณะการถ่ายภาพของดาวเทียม (Satellite Imaging 
Type) สามารถแบ่งออกได้เป็น 3 ลักษณะ และในแต่ละลักษณะการถ่ายภาพจะบ่งบอกถึงชนิดของ
เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดและความสามารถในการถ่ายภาพของดาวเทียม ยิ่งไปกว่านั้น ภารกิจ
ปราบปรามอาชญากรรมจำเป็นจะต้องใช้สีจริงสำหรับการแยกแยะหรือระบุตัวตน เช่น การระบุสี
ยานพาหนะ สีอาคาร สีของวัตถุต้องสงสัย เป็นต้น ดังนั้น ในหัวข้อการคัดเลือกเทคโนโลยีอุปกรณ์
ตรวจวัดสำหรับการถ่ายภาพดาวเทียมที่เหมาะสมสำหรับภารกิจปราบปรามอาชญากรรมในประเทศ
จะเป็นการเลือกเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดที่สามารถให้ภาพสีเหมือนกับที่ตามองเห็น (Visible 
Band) เป็นหลัก จากข้อมูลลักษณะการถ่ายภาพดาวเทียมข้างต้น ทำให้สามารถแบ่ง เทคโนโลยี
อุปกรณ์ตรวจวัดได้ ดังนี้  

1. การถ่ายภาพแบบ Snapshot จะใช้งานร่วมกับเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดชนิด 
CMOS area Sensor with colour filter หรือ CCD area Sensor with colour filter 

2. การถ่ายภาพแบบ Pushbroom จะใช้งานร่วมกับเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดชนิด 
Line Sensor 

3. การถ่ายภาพแบบ Whiskbroom จะใช้งานร่วมกับเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัดชนิด
หนึ่งพิกเซลในการรับภาพจากพ้ืนโลกหรือ A single Sensor  

ลักษณะการถ่ายภาพดาวเทียมในแต่ละประเภทจะมีจุดเด่นและจุดด้อยที่แตกต่างกัน  
เมื่อนำมาพิจารณาร่วมกับรูปแบบการกระทำความผิดที่มีความเป็นไปได้ในการใช้ดาวเทียมในการ
แก้ปัญหาตามประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 จะสามารถสร้างตารางเปรียบเทียบได้ ดังนี้ 
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ตารางที่ 4-4 ตารางเปรียบเทียบระหว่างรูปแบบการกระทำความผิดที่ความเป็นไปได้ในการใช้
ดาวเทียมในการแก้ปัญหาตามประกาศ กคพ. (ฉบับที่ 8) พ.ศ. 2565 และลักษณะการถ่ายภาพ
ดาวเทียม 

รูปแบบการกระทำความผิดที่
สามารถใช้ดาวเทียมในการ

แก้ปัญหาได้จากประกาศ กคพ. 

ลักษณะการ
ถ่ายภาพแบบ 
Snapshot 

ลักษณะการ
ถ่ายภาพแบบ 
Pushbroom 

ลักษณะการ
ถ่ายภาพแบบ 
Whiskbroom 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการ
ป้องกันและปราบปรามการค้ามนุษย์ 

ดี พอใช้ พอใช้ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย 
ป่าสงวนแห่งชาติ  

พอใช้ ดี ดี 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย
อุทยานแห่งชาติ  

พอใช้ ดี ดี 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม้ พอใช้ ดี ดี 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยแร่ ดี ดี ดี 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการ
สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า 

ดี ดี ดี 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย
เครื่องหมายการค้า 

ดี พอใช้ พอใช้ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย 
ภาษีสรรพสามิต 

ดี พอใช้ พอใช้ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย
ศุลกากร 

ดี พอใช้ พอใช้ 

คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วย 
วัตถุอันตราย 

ดี พอใช้ พอใช้ 

 

จากตารางที่ 4-4  พบว่า ลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot ของดาวเทียมมีลักษณะ
ที่เหมาะกับการแก้ปัญหาอาชญากรรมในประเทศมากกว่าลักษณะการถ่ายภาพแบบ Pushbroom 
และ Whiskbroom ถึงแม้ว่าลักษณะการถ่ายภาพแบบ Snapshot จะมีจุดด้อยในการถ่ายภาพ 
เชิงพ้ืนที่ อย่างไรก็ดี จุดด้อยของการถ่ายภาพแบบ Snapshot สามารถพัฒนาให้ดีขึ้นได้ด้วยโหมดการ
ถ่ายภาพดาวเทียมแบบ Snap Strip ซึ่งจะถูกอธิบายในหัวข้อ 4.4.2 
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4.2 ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ (Satellite’s Requirement) 

การพัฒนาดาวเทียมปราบปรามอาชญากรรม มีเป้าหมายเพื ่อนำเทคโนโลยีดาวเทียมมา
ประยุกต์ใช้กับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษให้เกิดประสิทธิภาพสูงสุด ยิ่งไปกว่า
นั้น ดาวเทียมดวงนี้ยังสามารถเป็นดาวเทียมพลเรือน ซึ่งทำให้หน่วยงานที่มีภารกิจ หน้าที่ ใกล้เคียง
กับกรมสอบสวนคดีพิเศษ หรือ หน่วยงานที่มีความต้องการใช้ข้อมูลดาวเทียมสามารถใช้งานดาวเทียม
ดวงนี้เพื่อปฏิบัติภารกิจได้ โดยความต้องการหลักในภาพรวมของดาวเทียมปราบปรามอาชญากรรม 
จะประกอบด้วยเป็นดาวเทียมที่มีกล้องถ่ายภาพดาวเทียมรายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution 
Satellite’s Imager) และเป็นสถานีปฏิบัติการดาวเทียมมีความสามารถใช้ในการประมวลผลและ 
ผลิตภาพอย่างรวดเร็ว (Near Real Time Imagery) จากความต้องการภาพรวมข้างต้น สามารถจัดทำ
เป็นความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียมปราบปรามอาชญากรรม มีรายละเอียดดังตารางที่ 4-1 
ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 
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ตารางท่ี 4-5 ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียมปราบปรามอาชญากรรม 

หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

ความต้องการทางเทคนิคเชิงภารกิจ (Mission Requirement) 

Mission Lifetime ดาวเทียมจะต้องสามารถใช้งานได้อย่างน้อย 3 ปี ในวงโคจร โดยคำนึงถึงการเสื่อมสภาพของแต่ละอุปกรณ์ในดาวเทียม 

End of Life (EOL) 
and Re-entry 
regulation  

หลังจากที่ยุติภารกิจดาวเทียม (ในกรณีที่ดาวเทียมปลดประจำการ) ดาวเทียมจะต้องเผาไหม้ทั้งหมดในชั้นบรรยากาศของโลก ภายใน 25 ปี (กรณี
ดาวเทียมวงโคจรต่ำ) 

Orbit  ดาวเทียมจะต้องสามารถปฏิบัต ิการในวงโคจรประเภท Near Equatorial Orbit (วงโคจรที ่ม ีม ุมเอียงแบบ Low inclination) หรือ Sun 
Synchronous Orbit (วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์) ได้ โดยมีความสูงจากพ้ืนโลก (Altitude) อยู่ระหว่าง 400 กิโลเมตร ถึง 800 กิโลเมตร 

Revisit Time ดาวเทียมจะต้องสามารถถ่ายภาพในพื้นที่ประเทศไทยได้ ทุก ๆ 2 วัน เป็นอย่างน้อย (Revisit Time Over Thailand) ด้วยมุมในการเอียงตัวของ
ดาวเทียมไม่เกิน ±45 องศา 

(หมายเหตุ: ความต้องการทางเทคนิคในส่วนของการถ่ายภาพในพื้นที่ประเทศไทยเป็นความต้องการสำหรับดาวเทียม 1 ดวง เท่านั้น) 

AOI มุมที่ใช้ในการเข้าถึงพ้ืนที่ต่าง ๆ ของดาวเทียม (Incidence Angle) จะต้องไม่เกิน ±45 องศา ในการปฏิบัติงานปกติ 

Primary Payload ดาวเทียมจะต้องถูกติดตั้งกล้องถ่ายภาพรายละเอียดสูง (Very High Resolution Imaging Payload) และสามารถถ่ายภาพในรูปแบบ Single 
Shot, Snap Strip, Along Track Stereo และ Video (Low Frame rate และ High Frame Rate) โดย Low Frame Rate มีอัตราเฟรม (Frame 
Rate) อยู่ที่ 1 เฟรมต่อวินาที และ High Frame Rate มีอัตราเฟรม (Frame Rate) อยู่ที่ 25 เฟรมต่อวินาที 
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หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

Agile Three Axis 
Stabilised 

ดาวเทียมจะต้องมีการทรงแบบ 3 แกน (Agile Three-Axis Stabilized Spacecraft) และจะถูกนำขึ้นในวงโคจรแบบ Low Earth Orbit (LEO) 
เพ่ือใช้สำหรับการสำรวจโลก 

Multiple Payload 
Operations 

ดาวเทียมจะต้องสามารถปฏิบัติการด้วยเพย์โหลดหลัก และเพย์โหลดเสริมซึ่งประกอบไปด้วย AIS Receiver และ ADS-B Receiver ได ้

Direct Downlink ดาวเทียมจะต้องสามารถปฏิบัติการพร้อมทั้งดาวลิงค์ข้อมูลจากเพย์โหลดในเวลาเดียวกันได้ (Direct Downlink) 

Uplink ดาวเทียมจะต้องสามารถถูกอัพลิงค์ในขณะที่ดาวเทียมกำลังปฏิบัติการได้ 

ความต้องการทางเทคนิคในส่วนของกล้องถ่ายภาพดาวเทียม (Optical Payload Requirement) 

Ground  
Sample Distance 

ขนาด 1 พิกเซล บนพื้นโลก (Native Ground Sample Distance: GSD) จะต้องมีขนาดเท่ากับ 0.75 เมตร ±4% หรือดีกว่า บนเงื ่อนไขการ
ถ่ายภาพในมุม Nadir (±12 องศา) และในความสูง 400 กิโลเมตร (Reference Orbit) 

Area Array Size ขนาดของภาพถ่ายดาวเทียมบนพื้นโลก (Scene Size)  จากการถ่ายภาพ จะต้องมีขนาด 3.8 กิโลเมตร ±4%  x 3.8 กิโลเมตร ±4% โดยมีเงื่อนไข
การถ่ายภาพในมุม Nadir (±12 องศา) และมีขนาด Native Ground Sample Distance: GSD อยู่ที่ 0.75 เมตร ±4% 

(หมายเหตุ: ขนาดของภาพถ่ายดาวเทียมบนพื้นโลก (Scene Size) สามารถมีขนาดที่เล็กลงได้ หากขนาดของ Native Ground Sample 
Distance: GSD ถูกทำให้ดีขึ้น) 

Colour Imagery ข้อมูลภาพทีถู่กสร้างจากกล้องถ่ายภาพดาวเทียม (Optical Payload Imager) จะต้องให้ภาพที่เป็นสีจริง  
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หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

Camera Parameter 
Setting 

กล้องถ่ายภาพดาวเทียม (Optical Payload Imager) จะต้องสามารถปรับเปลี่ยนการตั้งค่าของกล้องถ่ายภาพดาวเทียม (Optical Payload 
Imager Configuration) จากสถานีปฏิบัติการดาวเทียมให้เหมาะกับการถ่ายภาพได้ เช่น   Gain, Integration Time, FPS, และ Array Capture 
Area 

Modulation Transfer 
Function 

ความคมชัดของรูปภาพในเชิงปริมาณ (Modulation Transfer Function: MTF) สำหรับ Native Ground Sample Distance: GSD จะต้องมาก
ว่า 10% ที ่ ½ Nyquist at System Level. 

Signal to Noise Ratio อัตราส่วนระหว่างสัญญาต่อสัญญาณรบกวน (Signal to Noise Ratio: SNR) จะต้องมากกว่า 40:1 ในภาพสีแดง, เขียว และน้ำเงิน โดยมี Solar 
Elevation angle ที่ 45 องศา, 30% Albedo และ native GSD 

Satellite  
Data Product 

ผลิตภัณฑ์จากกล้องของดาวเทียมจะต้องประกอบไปด้วย: 
 ข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียม (Image Telemetry Data ประกอบไปด้วย Image Data และ Auxiliary Data)) 
 ข ้อม ูลเพ ื ่อใช ้ในการทำ Calibration และ Validation ประกอบไปด ้วย Geometric Model, Radiometric Model, Geometric และ 

Radiometric Calibration Ground Measurements และต้องส่งมอบก่อนนำดาวเทียมข้ึนสู่อวกาศ 
Frames Per Second กล้องถ่ายภาพดาวเทียมจะต้องสามารถปรับเปลี่ยนค่าอัตราเฟรม (Frame rate) ตั้งแต ่1 เฟรมต่อวินาที ถึง 25 เฟรมต่อวินาที 

Along Track Stereo ดาวเทียมจะต้องมีความสามารถในการถ่ายภาพแบบ Along Track Stereo ด้วยมุมใด ๆ ที่ไม่เกิน ±45 องศา 

Forward Motion 
Compensation 

ดาวเทียมจะต้องสามารถทำการชดเชยการเคลื่อนที่ไปข้างหน้าด้วยการหมุนตัวตลอดแนววงโคจรเพื่อล็อคเป้าหมายเดียวบนพื้นโลก  ด้วยมุมใด ๆ  
ที่ไม่เกิน ±45 องศา (Forward Motion Compensation (FMC) Mode.) 

Daily Throughput ดาวเทียมจะต้องถ่ายภาพและดาวลิ้งค์ให้แก่สถานีปฏิบัติการฯ อย่างน้อย  1100 ภาพ ต่อ 1 วัน 

AIS/ADS-B  ดาวเทียมจะต้องสามารถติดตั้งเพย์โหลดเสริม ซึ่งประกอบไปด้วย AIS reciever และ ADS-B Reciever 
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หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

ความต้องการทางเทคนิคในส่วนของดาวเทียม (Satellite Requirement) 

File Deletion  ข้อมูลเพย์โหลดจะต้องถูกลบโดยอัตโนมัติหลังจากข้อมูลนั้น ๆ ถูกดาวลิ้งค์เรียบร้อยแล้ว อีกทั้งยังสามารถส่งคำสั่งจากสถานีปฏิบัติการดาวเทียม
เพ่ือทำการลบข้อมูลได ้

Compression  การบีบอัดข้อมูลรูปภาพจะต้องสามารถเลือกประเภทการบีบอัดได้ในแผนงานการถ่ายภาพ  ประกอบไปด้วย (No Compression, Lossless 
Compression หรือ Lossy Compresion) 

TTC : Uplink  คำสั่งดาวเทียม (Telecommand) จะถูกอัพลิงค์ขึ้นสู่ดาวเทียม โดยใช้ช่วงคลื่นความถี่ S-Band ด้วยอัตราอัพลิงค์ 38.4 kbps เป็นอย่างน้อย 

TTC : Downlink สถานะดาวเทียม (Telemetry) จะถูกดาวน์ลิงค์จากดาวเทียม โดยใช้ช่วงคลื่นความถี่ S-Band ด้วยอัตราดาวน์ลิงค์ 38.4 kbps เป็นอย่างน้อย  

Payload Data 
Downlink 

ข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียมจะถูกดาวน์ลิงค์จากดาวเทียม โดยใช้ช่วงคลื่นความถี่ X-Band ด้วยอัตราดาวน์ลิงค์ 120 Mbps เป็นอย่างน้อย  

ADCS Logs  ทุกอุปกรณ์ตรวจวัดบนดาวเทียม รวมไปถึงข้อมูล GPS จะถูกดาวน์ลิงค์เพื่อใช้ในการประมวลผลต่าง ๆ ณ สถานีปฏิบัติการดาวเทียม อาทิเช่น  
การทำนายวงโคจรและการแก้ไขข้อมูลภาพถ่ายในเชิง GEO-Location เป็นต้น 

Attitude 
Determination 

ดาวเทียมจะต้องมีความแม่นยำในการรับรู้การหมุนตัว (Attitude Determination Accuracy) 0.02 degree ณ 1σ (σ =ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 
หรือคิดเป็น 68.3% จากทั้งหมด) 

Localization  ความแม่นยำเชิงพิกัดบนภาพถ่ายดาวเทียม (Ground Location Accuracy) จะต้องน้อยกว่า 250 เมตร 

Off-Pointing  ดาวเทียมจะต้องสามารถเอียงตัว (Off-Pointing) มากที่สุดด้วยมุม  ±45 องศา  
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หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

Safe Mode Duration ดาวเทียมจะต้องสามารถอยู่ในสถานะ Safe Mode Operation โดยไม่มีการสนับสนุนหรือการติดต่อจากสถานีปฏิบัติการดาวเทียมอย่างน้อย 7 วัน 
ขึ้นไป 

Spin-Stabilized 
mode 

ดาวเทียมจะต้องสามารถใช้งานใน Spin-Stabilized Mode โดยไม่มีการสนับสนุนหรือการติดต่อจากสถานีปฏิบัติการดาวเทียมอย่างน้อย 7 วัน ขึ้น
ไป 

Battery and Solar 
Cell Lifetime 

แบตเตอรี่และแผงโซล่าเซลล์จะต้องถูกออกแบบโดยคำนึงถึงรอบของการชาร์จ  (charge/discharge cycles) และการเสื่อมสภาพอย่างน้อย 5 ปี 
ขึ้นไป  

Propulsion ดาวเทียมจะต้องมีระบบขับเคลื ่อน (Propulsion System) เพื ่อใช้ในการรักษาวงโคจร (Orbital Maintenance) และหลบหลีกวัตถุอวกาศ 
(Debris’s Collision Avoidance) ได ้

ความต้องการทางเทคนิคในส่วนของสถานีปฏิบัติการดาวเทียม (Satellite’s Ground Segment Requirement) 

Satellite Operation 
Center  

สถานีปฏิบัติการฯ จะต้องรองรับการอัพลิงค์ของ Telecomands, Telecommand Macros และรับการ Downlink ของ Telemetry, System 
Files และ Payload Files จากดาวเทียม ผ่านคลื่นความถ่ี S-Band ได ้ 

Acquisition Center สถานีปฏิบัติการฯ จะต้องรองรับการดาวน์ลิงค์ของ Payload Data, System Files และ Platform Telemetry จากดาวเทียม ผ่านคลื่นความถี่  
X-Band ได ้

Flight Dinamic 
System 

สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องมีระบบคำนวณและสร้างแผนงานสำหรับใช้รักษาวงโคจร  (Orbital Maintenance) และหลบหลีกวัตถุอวกาศ 
(Debris’s Collision Avoidance) ได ้
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หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

Image Ground 
Segment (Routine 
Operation) 

สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องมีระบบการประมวลผลข้อมูลและผลิตภาพแก่ผู้ใช้งาน ทั้งเพย์โหลดหลักและเพย์โหลดเสริม ดังนี้ 
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถให้ข้อมูลภาพด้วยสีจริง (Red/Green/Blue) หรือ Panchromatic ได้ 
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถให้ข้อมูลภาพวีดีโอด้วยสีจริง (Red/Green/Blue) หรือ Panchromatic ได ้
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถให้ข้อมูลภาพแบบสเตริโอด้วยสีจริง (Red/Green/Blue) หรือ Panchromatic ได ้
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถดำเนินการ Binning และ Resampling บนภาพถ่ายดาวเทียมได้ 
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถแก้ไขความถูกต้องข้อมูลภาพในเชิง Radiomatric ได ้
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถแก้ไขความถูกต้องข้อมูลภาพในเชิง Geo-Location ได ้
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถใช้ข้อมูลจากเพย์โหลดเสริม ในการประมวลผลร่วมกับเพย์โหลดหลักได้ทั้ง AIS receiver และ ADS - B 

receiver ได ้
Image Ground 
Segment (Near Real-
Time Imagery) 

สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องรองรับการประมวลผลข้อมูลดาวเทียมแบบ Near Real-Time Imagery โดยมีรายละเอียดดังนี้ 
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถให้ข้อมูลภาพด้วยสีจริง  (Red/Green/Blue) พร้อมทั ้งแก้ไขความถูกต้องข้อมูลภาพในเชิง 

Radiomatric, GEO-Location และการประมวลผลภาพร่วมกับข้อมูลจากเพย์โหลดเสริม  (AIS receiver และ ADS - B receiver) ภายใน
ระยะเวลาการประมวลผล 20 นาทีหรือเร็วกว่า ต่อ 1 ภาพ (นับเวลาจากข้อมูลภาพถูกดาวน์ลิ้งค์เรียบร้อยแล้ว) 

• ความแม่นยำเชิงพิกัดบนภาพถ่ายดาวเทียม (Ground location accuracy) จะต้องน้อยกว่า 250 เมตร  
Image Ground 
Segment (Real-Time 
Imagery) 

สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องรองรับการประมวลผลข้อมูลดาวเทียมแบบ Real-Time Imagery โดยมีรายละเอียดดังนี้ 
• สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องสามารถให้ข้อมูลภาพด้วยสีจริง (Red/Green/Blue) ต่อ 1 ภาพแบบ Real Time โดยไม่มีการปรับแก้ในเชิง

คุณภาพของภาพถ่ายดาวเทียม อันได้แก่ Radiometic Correction หรือ Geolocation Correction) 
(หมายเหตุ: ดาวเทียมใช้เวลาในการดาวน์ลิ้งค์ที่ 5 วินาที และใช้เวลาในการประมวลภาพอยู่ที่ 30 – 60 วินาที ในการทำงานแบบ Real-
Time Imagery) 
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หัวข้อ ความต้องการทางเทคนิคของดาวเทียม 

Mission Planing 
Center 

สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องมีระบบการวางแผนถ่ายภาพเพ่ือใช้ในการวางแผนและสร้างแผนงานให้แก่ดาวเทียม โดยสามารถวางแผนล่วงหน้า
ให้แก่ดาวเทียมอย่างน้อย 7 วัน  

Flight Dinamic 
System 

สถานีปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องมีระบบการทำนายวงโคจรดาวเทียมเพื่อใช้ในการวางแผนถ่ายภาพ  โดยจะสามารถทำนายวงโคจรดาวเทียม
ล่วงหน้าอย่างน้อย 7 วัน 
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4.3 ระบบสถานีปฏิบัติการดาวเทียมและระบบการปฏิบัติการดาวเทียม  (Satellite’s ground 
segment and Satellite’s ground operation) สำหร ับภารก ิ จป ้ องก ันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ  

สถาปัตยกรรมดาวเทียมสนับสนุนภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรม มีต้นแบบมาจาก
ดาวเทียมธีออส-2เอ (THEOS-2A) เป็นดาวเทียมสำรวจโลก จากการพัฒนาร่วมกันระหว่างสํานักงาน
พัฒนาเทคโนโลย ีอวกาศและภูม ิสารสนเทศ (องค ์การมหาชน) ก ับบร ิษ ัท Surrey Satellite 
Technology Limited (SSTL)  ณ ประเทศอังกฤษ และจะถูกนำขึ้นสู่อวกาศในไตรมาสที่ 1 ของปี พ.ศ. 
2566 โดยประกอบไปด้วย 3 ส่วนหลัก อันได้แก่ 

1. Space Segment หรือดาวเทียม เป็นส่วนที่ปฏิบัติภารกิจอยู่บนอวกาศ มีองค์ประกอบ
หลักเป็นสองส่วนหลักได้แก่ ส่วนโครงสร้างของดาวเทียม (Spacecraft Bus) และส่วนที่เป็นภารกิจของ
ดาวเทียม ซึ่งเรียกว่าเพย์โหลด (Payload) ในส่วนของโครงสร้างดาวเทียมจะครอบคลุมทั้งรูปแบบ 
(Platform) ที่เป็นโครงสร้างหลักและส่วนอุปกรณ์อื ่นที่ถูกออกแบบมาเพื ่อสนับสนุนดาวเทียมให้
สามารถปฏิบัติภารกิจตามวัตถุประสงค์ และสามารถเชื่อมต่อกับอุปกรณ์เพย์โหลด เป็นอุปกรณ์หลักของ
ภารกิจได ้

2. Ground Segment คือส่วนปฏิบัติการภาคพื้นดิน ประกอบไปด้วย สถานีรับส่งสัญญาณ
ภาคพื้นดินและอุปกรณ์ในการติดต่อสื่อสาร เป็นศูนย์กลางควบคุมการทำงานและเป็นศูนย์ปฏิบัติการ
ตามภารกิจของดาวเทียม ยิ่งไปกว่านั้นยังเป็นส่วนที่ใช้ในการประมวลผลข้อมูลที่ได้จากภารกิจของ
ดาวเทียม เช่น ข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียม (หากภารกิจหลักคือการถ่ายภาพ) 

3. Launch Segment หมายถึง ส่วนในการนำส่งดาวเทียม (Launch Service) ซึ่งประกอบ
ไปด้วยทุกส่วนงานในการนำส่งดาวเทียม การปล่อยดาวเทียมด้วยจรวดนำส่ง (The spacraft launch) 
รวมถึงการประกันภัยและบริการที่เก่ียวข้อง 

 
ภาพที่ 4-9 แผนผังการทำงานระหว่างดาวเทียมและสถานีปฏิบัติการภาคพื้นสำหรับภารกิจป้องกัน

และปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
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4.3.1 การปฏ ิบ ัต ิภารก ิจของดาวเท ียมสำรวจ (The Mission cycle of the earth 
observation satellite) 

การทำภารกิจถ่ายภาพของดาวเทียมเริ่มต้นจาก ผู้ใช้งาน (User) ส่งข้อกำหนดของภาพ
ที่ต ้องการให้ก ับส ่วนงานที ่ทำหน ้าที ่ปฏ ิบ ัต ิการภาคพื ้น (MOC: Mission Operation Center)  
ซึ่งประกอบด้วยรายละเอียด เช่น ตำแหน่งที่ต้องการถ่ายภาพ วันในการถ่ายภาพ มุมที่ใช้ในการ
ถ่ายภาพ และระดับความสำคัญในการถ่ายภาพ เป็นต้น โดยฝ่าย MOC ประกอบด้วย 2 ส่วนย่อยคือ 
ส่วนงานวางแผนถ่ายภาพ (MPS: Mission Planing Systems) และส่วนงานผลิตและประมวลผลภาพ 
( ICS: Image Capture Systems) โดยส่วนงานวางแผนฯ จะดำเน ินการวางแผนการทำภารกิจ  
การจัดลำดับการทำงาน และสร้างไฟล์แผนงานของดาวเทียม (SKED file) จากนั้นแผนงานฯ ดังกล่าว
จะถูกส่งต่อไปยังส่วนงานควบคุมดาวเทียม (SOC: Spacecraft Operation Control) โดยส่วนงาน
ควบคุมดาวเทียมจะมีหน้าที่ในการแปลงไฟล์แผนงานฯ เป็นคำสั่งที่ดาวเทียมเข้าใจ และเมื่อดาวเทียม
โคจรมายังพื้นที่การติดต่อกับสถานีปฏิบัติการภาคพื้น (Visibility Area) คำสั่งต่าง ๆ ในแผนงานฯ  
จะถูกส่งผ่านระบบรับ-ส่งส ัญญาณไปยังดาวเทียม ในขณะเดียวกันสถานะของอุปกรณ์ต่าง  ๆ  
บนดาวเทียมก็จะถูกส่งกลับลงมายังสถานีฯ เพ่ือใช้ในการวิเคราะห์สุขภาพของดาวเทียมภายหลังอีกด้วย 
นอกจากนี้ทีมส่วนงานควบคุมดาวเทียมยังมีหน้าที่ทำนายวงโคจรล่วงหน้า เพ่ือให้สอดคล้องกับแผนการ
ทำภารกิจทั้งหมด หลังจากท่ีดาวเทียมได้รับคำสั่งต่าง ๆ ในแผนงานฯ และดำเนินการถ่ายภาพเรียบร้อย
แล้ว เมื่อดาวเทียมโคจรกลับเข้ามาในพื้นที่การติดต่อกับสถานีปฏิบัติการภาคพื้นอีกครั้ง ดาวเทียมจะ
ดำเนินการส่งข้อมูลภาพดิบ (Raw Image Data) และข้อมูลที่จำเป็นในการผลิตภาพ ซึ่งข้อมูลภาพดิบ
เหล่านี้จะถูกส่งไปยังส่วนงานผลิตภาพ (ICS: Image Capture System) ภายใต้ MOC เพื่อทำการผลิต
ภาพตามที่ผู้ใช้งานต้องการต่อไป 
 

 
ภาพที่ 4-10 แผนผังการปฏิบัติภารกิจของดาวเทียมสำรวจ (The Mission Cycle of a Earth 

Observation Satellite) 
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4.3.2 สถานีปฏิบัติการดาวเทียมภาคพื้นดิน 
สถานีปฏิบัติการดาวเทียมภาคพื้นดินของสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิ

สารสนเทศ (องค์การมหาชน) ตั้งอยู่ที่ ณ อุทยานรังสรรค์นวัตกรรมอวกาศ 88 หมู่ 9 ตำบลทุ่งสุขลา 
อำเภอศรีราชา ชลบุรี 20230 ซึ่งมีระบบปฏิบัติดาวเทียมภาคพ้ืนดินที่เพียบพร้อมที่สุดให้ประเทศ พร้อม
ทั้งยังมีวิศวกรจำนวนมากสำหรับการปฏิบัติการภาคพื้นร่วมกับดาวเทียมและมีความชำนาญในระบบ
การปฏิบัติดาวเทียมไม่น้อยกว่า 20 ปี ไม่เพียงแต่ดาวเทียมของประเทศไทยเอง (ธีออส-1 (ไทยโชต) 
ธีออส-2 และ ธีออส-2เอ) สถานีปฏิบัติการดาวเทียมภาคพื้นดินแห่งนี ้ยังมีการทำงานร่วมกันกับ
ดาวเทียมในต่างประเทศ อาทิเช่น ดาวเทียม GEOEYE-1 ดาวเทียม WorldView-3 ดาวเทียม Landsat 8 
และดาวเทียมอื่น ๆ อีกมากมาย โดยสถานีปฏิบัติการดาวเทียมภาคพื้นดินมีจานรับ-ส่งสัญญาณเพื่อใช้
ในการปฏิบัติการร่วมกับดาวเทียมอยู่ทั้งหมด 3 จาน อันได้แก่ 

1. จานรับ-ส่งสัญญาณในย่านคลื่น S-Band ชื่อ Water ใช้ในการส่งคำสั่งปฏิบัติการและ
รับสถานะต่าง ๆ ของดาวเทียม 

2. จานรับสัญญานในย่านคลื่น X-Band ชื่อ L3 ใช้ในการรับข้อมูลภาพถ่ายของดาวเทียม
ที่สำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) ให้บริการ 

3. จานรับสัญญานในย่านคลื่น X-Band ชื่อ ViaSat ใช้ในการรับข้อมูลภาพถ่ายของ
ดาวเทียมที ่สำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) ให้บริการ 
เช่นเดียวกันกับจานรับสัญญาณ L3 

 

 

ภาพที่ 4-11 จานรับ-ส่งสัญญาณเพื่อใช้ในการปฏิบัติการร่วมกับดาวเทียม ณ อุทยานรังสรรค์
นวัตกรรมอวกาศ 

ยิ่งไปกว่านั้น ยังมีระบบปฏิบัติการดาวเทียมที่วิศวกรของสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิ
สารสนเทศ (องค์การมหาชน) ได้ทำการพัฒนาขึ ้นเอง เพื ่อใช้ในการปฏิบัติการร่วมกับดาวเทียม
ประกอบด้วยระบบต่าง ๆ ดังนี้ 
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4.3.2.1 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม Water22 
การพ ัฒนาจานสายอากาศความถ ี ่  S-Band ต ้นแบบ (Wise Antenna of 

Transmission Execution & Receiving System: WATER) เป็นระบบที่พัฒนาขึ้นเพื่อส่งคำสั่ง และรับ
ข้อมูลดาวเทียมในย่านความถี่ S-Band รวมถึง รองรับภารกิจการติดต่อสื่อสาร ควบคุมดาวเทียมไทยโชต 
และดาวเทียมดวงอื่น ๆ นอกจากนี้ ระบบ WATER ยังเปรียบเสมือนตัวกลางในการสื่อสารระหว่างระบบ 
VOSSCA กับดาวเทียม และช่วยระบุตำแหน่งการเคลื่อนที่ของจานรับ–ส่งสัญญาณดาวเทียม 

 
ภาพที่ 4-12 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม Water ต้นแบบ (Wise Antenna of Transmission 

Execution & Receiving System: WATER) 

4.3.2.2 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม OPTEMIS23 
ระบบวางแผนถ่ายภาพ (Operation Planning Tool for Earth-observation 

Mission: OPTEMIS) เป็นระบบที่พัฒนาขึ้นเพ่ือทดแทนระบบวางแผนถ่ายภาพเดิม โดยคำนึงถึงผลกระทบ
จากปัจจัยภายนอกที่ก่อให้เกิดความไม่แน่นอน นอกจากนี้ เพ่ือช่วยในการจัดการแผนงานสำหรับดาวเทียม
สำรวจโลก จึงได้เพ่ิมกรอบเวลาของการวางแผน (Planning time horizon) ที่สามารถคำนึงถึงทั้งแผนการ
ถ่ายภาพทั้งระยะสั้น ระยะกลาง และการเก็บภาพพื้นที่บริเวณกว้างในระยะยาว รวมถึง การพิจารณาการ
ปกคลุมของเมฆ และการใช้งานร่วมกันของดาวเทียมหลายดวง 

 
ภาพที่ 4-13 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม OPTEMIS (Operation Planning Tool for Earth-

observation Mission: OPTEMIS) 

 

 
22 https://gistda.or.th/news_view.php?n_id=2370&lang=TH 
23 https://gistda.or.th/news_view.php?n_id=2387&lang=TH 
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4.3.2.3 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม EMERALD 
ระบบวิเคราะห์และทำนายวงโคจร EMERALD ถูกพัฒนาขึ ้นเพื ่อใช ้ใน 

การวิเคราะห์และทำนายวงโคจรให้กับดาวเทียมของประเทศไทยประกอบไปด้วย ออส-1 (ไทยโชต)  
ธีออส-2 และ ธีออส-2เอ ยิ ่งไปกว่านั ้น ยังมีระบบการทำงานในการคำนวณการปรับวงโคจรและ 
หลบหลีกวัตถุอวกาศของดาวเทียมอีกด้วย 

 
ภาพที่ 4-14 ระบบวิเคราะห์และทำนายวงโคจร EMERALD 

4.3.2.4 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม SIPROs 
ระบบผล ิตข ้อม ูลดาวเท ียมไทยโชต (Self Develop Image Processing 

System for THAICHOTE Satellite: SIPROs) เป็นการประมวลผลข้อมูลล่วงหน้าที ่จะผลิตข้อมูล
มาตรฐานจากดาวเทียมไทยโชต Level 0 รวมถึง แพลตฟอร์มสำหรับประมวลผลจากดาวเทียมดวงอื่น ๆ 
ปัจจุบัน SIPROs ได้รองรับการผลิตข้อมูล Level 1A และ 2A และข้อมูลจะถูกส่งไปเก็บแบบถาวรที่
ระบบ GASS ซึ่งสามารถอ่าน metadata อัปเดตฐานข้อมูล และมีระบบแคตตาล็อกของข้อมูลดาวเทียม
อีกด้วย 

 
ภาพที่ 4-15 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม SIPROs (Self Develop Image Processing System 

for THAICHOTE Satellite: SIPROs) 
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4.3.2.5 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม VOSSCA24 
ระบบปฏิบัติการควบคุมและทดสอบประกอบดาวเทียม (Versatile Operation 

System for Satellite Control and Administration: VOSSCA) เป็นระบบที ่ได้ร ับมาตรฐานด้าน 
Space และใช้ทดแทนระบบเดิมท่ีบริษัทผู้ผลิตดาวเทียมไทยโชตพัฒนา นอกจากนี้ ได้เพ่ิมความสามารถ
และประสิทธิภาพในการปฏิบัติการควบคุมดาวเทียมขึ้นอีกด้วย จึงมีความสะดวกและรวดเร็วในการ
ปฏิบัติงาน เป็นไปตามมาตรฐานทางเทคนิคของการปฏิบัติการควบคุมดาวเทียม และลดการพึ่งพาจาก
ต่างประเทศ รวมถึง ระบบสามารถรองรับงานควบคุมดาวเทียมดวงอื่น ๆ ต่อไปในอนาคต 

 
ภาพที่ 4-16 ระบบปฏิบัติการดาวเทียม VOSSCA Versatile Operation System for Satellite 

Control and Administration: VOSSCA) 

จากข้อมูลทั้งหมดที่กล่าวข้างต้นแสดงให้เห็นถึงความพร้อมของสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและ
ภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) ในการสนับสนุนการปฏิบัติการดาวเทียมกรณีที่กรมสอบสวนคดีพิเศษ
มีความต้องการพัฒนาดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมและใช้สถานี
ปฏิบัติการดาวเทียม ณ อุทยานรังสรรค์นวัตกรรมอวกาศ ซึ่งจะเป็นการลดงบประมาณในการพัฒนา
ดาวเทียมท้ังระบบเป็นอย่างมาก 

  

 
24 https://gistda.or.th/news_view.php?n_id=2374&lang=TH 
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4.4 พื้นฐานปฏิบัติการของดาวเทียม (Basic of Concept of Operations (CONOPS))  
ภาพรวมในการดำเนินงานของดาวเทียมปราบปรามอาชญากรรมในประเทศ  คือ สามารถ

ปฏิบัติภารกิจด้วยระบบอัตโนมัติขั้นสูง (High Level of Autonomy) ในการควบคุมการทำงานของ
ดาวเทียมและการปฏิบัติภารกิจหลัก มีการตรวจสอบความพร้อมของดาวเทียมโดยเฉพาะอย่างยิ่งขณะที่
ดาวเทียมอยู่ระหว่างปฏิบัติภารกิจที่สำคัญ เพื่อลดความเสี่ยงและคำนึงถึงความปลอดภัยของดาวเทยีม
มากที่สุด ขณะที่ดาวเทียมอยู่ในช่วง LEOP (Launch and Early Orbit Phase) จะเป็นช่วงที่อยู่ระหว่าง
การนำส่งดาวเทียมจนถึงการดำเนินการเข้าสู่วงโคจร ในช่วงนี้ดาวเทียมจะยังไม่ถูกควบคุมเพื่อปฏิบัติ
ภารกิจประจำ (non-routine operations) แต่ในช่วงนี้จะต้องมีวิศวกรมาควบคุมดาวเทียมด้วยตัวเอง 
ระบบควบคุมแบบอัตโนมัติ (Autonomy) จะถูกใช้เพื่อสนับสนุนเท่านั้น เนื่องจากการควบคุมแบบ
อัตโนมัติจะใช้ในช่วงภารกิจประจำเป็นหลัก ในขณะที่ดาวเทียมดำเนินภารกิจสำคัญทั้ งหมดจะต้องมี
วิศวกรเข้ามาควบคุมหรือมีส่วนร่วมด้วย แนวคิดนี้เพื่อความปลอดภัยสูงสุดในการปฏิบัติภารกิจ และ
สามารถรับรู้ได้ทันทีหากเกิดช่วงเวลาวิกฤตในขณะปฏิบัติภารกิจ ช่วงระหว่างปฏิบัติภารกิจประจำ 
(routine operations) การควบคุมดาวเทียมถูกออกแบบให้สามารถปฏิบัติภารกิจด้วยระบบอัตโนมัติ
ขั้นสูงและการถ่ายภาพสามารถวางแผนได้ล่วงหน้าหลายวัน รวมถึงการอัปโหลดข้อมูลคำสั่งทั้งหมด
สามารถทำได้เองโดยอัตโนมัติ ขณะที่ดาวเทียมปฏิบัติงานอยู่นั้นจะมีระบบตรวจสอบสถานะดาวเทียม
คอยสนับสนุน โดยระบบนี้เป็นระบบที่มีการแจ้งเตือนไปที่วิศวกร (Operator) ผู้ที่กำลังปฏิบัติหน้าที่
ควบคุมการทำงานของดาวเทียมหากเกิดสิ่งผิดปกติข้ึนกับดาวเทียม เพ่ือให้วิศวกรสามารถเข้ามาควบคุม
การทำงานโดยตรงผ่านระบบการรับ-ส่งข้อมูลและคำสั่ง (Telemetry and Telecommand) ได้ทันที 
ซึ่งระบบนี้ต้องอาศัยฟังก์ชันการทำงานทั้งสองส่วนคือส่วนของดาวเทียมและส่วนปฏิบัติการภาคพ้ืน 

4.4.1 การปฏิบัติการดาวเทียมในแต่ละช่วงเวลาสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ (Mission Timeline) 

ดาวเทียมปราบปรามอาชญากรรมได้ถูกออกแบบให้สามารถปฏิบัติการภารกิจได้ที่ 3 ปี 
โดยลำดับการทำงานในแต่ละภารกิจแสดงในตารางที่ 4-6 คำอธิบายภารกิจของดาวเทียมตลอดเวลา
การใช้งาน  
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ตารางท่ี 4-6 คำอธิบายภารกิจของดาวเทียมตลอดเวลาการใช้งาน 

ภารกิจ ช่วงเวลาภารกิจ คำอธิบาย 

Launch and Early 
Operations (LEOP) 

< 1 สัปดาห์ • การส ่งดาวเท ียมข ึ ้นส ู ่อวกาศและการแยกต ัวของ
ดาวเทียมออกจากจรวดนำส่ง 

• การร ับส ัญญาณจากดาวเท ียมและการตรวจสอบ
ดาวเทียมเบื้องต้น 

• การควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมให้อยู่ในรูปแบบการ
ทรงตัวแบบสามแกน 3 axes stabilisation  

• การตรวจสอบระบบถ่ายภาพ พร้อมด้วยถ่ายภาพรูปแรก 
Comissioning 

Phase 
~ 4 สัปดาห์ • การทำ Platform Commissioning 

• การถ่ายภาพเพิ ่มเติมบนพื้นที ่ทดสอบทั่วโลก (Image 
Test Site)  

Operational Phase 3 ปี • การทำภารก ิจประจำและการบำร ุงร ักษาสำหรับ
ดาวเทียม 

End of Life (EOL) 
Phase 

~ 1 สัปดาห์ • ปิดการทำงานของดาวเทียม 
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ภาพที่ 4-17 ภารกิจของดาวเทียมตลอดเวลาการใช้งาน 

4.4.2 การปฏิบัติการในภารกิจถ่ายภาพของดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ (Mission Imaging Mode) 

เพื่อให้ดาวเทียมสามารถสนับสนุนภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมได้อย่าง
เต็มประสิทธิภาพ ในการนี้ดาวเทียมได้ถูกแบ่งภารกิจถ่ายภาพออกเป็น 4 โหมดการถ่ายภาพ (ซึ่งถูก
อธิบายในตารางที่ 4-7 แสดงภารกิจถ่ายภาพในแต่ละโหมดของดาวเทียมสนับสนุนภารกิจป้องกันและ
ปราบรามอาชญากรรมพิเศษตารางที ่ 4-7 แสดงภารกิจถ่ายภาพในแต่ละโหมดของดาวเทียม
สนับสนุนภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ) โหมดการถ่ายภาพ ดาวเทียมยังมี
ความสามารถในการถ่ายภาพแบบแนวแถบ (Snap Strip Mode) เพื ่อเพิ ่มพื ้นที ่ครอบคลุมในการ
ถ่ายภาพตามแนววงโคจร ดาวเทียมสามารถถ่ายภาพด้วยมุมสูงสุดที่ ±45 องศา (Full Angle) ด้วยเหตุนี้
ดาวเทียมจึงมีความสามารถในการถ่ายถาพแบบสเตริโอตามแนววงโคจร (Along Track Stereo Mode) 
และนำมาสร้างเป็นภาพ 3 มิติ บนสถานีปฏิบัติการดาวเทียม (Satellite Gound Segment) ได้ ยิ่งไป
กว่านั้นดาวเทียมยังมีความสามารถในการถ่ายภาพแบบวีดีโอ (Video Mode) โดยการถ่ายภาพใน
รปูแบบวีดีโอของดาวเทียมนั้น ดาวเทียมจะทำการชดเชยการเคลื่อนที่ไปข้างหน้าด้วยการหมุนตัวตลอด
แนววงโคจรเพื ่อล็อคเป้าหมายไปยังตำแหน่งเดียวบนพื ้นโลก ซึ ่งถูกเรียกว่า Forward Motion 
Compesation และทำการถ่ายภาพซ้อนทับบนพื้นที่เดิมด้วยอัตราเฟรมที่สูง เนื่องจากเป้าหมายการ
ถ่ายภาพแบบวีดีโอเพ่ือต้องการแสดงการเคลื่อนไหวบนพ้ืนโลก 
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ตารางที ่ 4-7 แสดงภารกิจถ่ายภาพในแต่ละโหมดของดาวเทียมสนับสนุนภารกิจป้องกันและ
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

# โหมดภารกิจถ่ายภาพ คำอธิบาย 

1 การถ่ายภาพรูปเดียว
(Single Shot Mode) 

• เป็นการถ่ายภาพเพียงหนึ่งรูปบนเป้าหมายเดียวบนพื้นโลก 
• สามารถถ่ายภาพได้ด้วยมุมสูงสุดที่ ±45 องศา (Full Angle) 

2 การถ่ายภาพแบบแนวแถบ 
(Snap Strip Mode) 

• เป็นการถ่ายภาพมากกว่า 1 ภาพตามแนววงโคจรเพื ่อเพิ ่มพื ้นที่
ครอบคลุม 

• สามารถถ่ายภาพได้ด้วยมุมสูงสุดที่ ±45 องศา (Full Angle) 
3 การถ่ายภาพแบบสเตริโอ

ตามแนววงโคจร (Along 
Track Stereo Mode) 

• เป็นการถ่ายภาพ 2 ภาพตามแนววงโคจรโดยเป็นการถ่ายภาพด้วยมุม
เงย 1 ภาพ และมุมก้ม 1 ภาพ โดยมีเป้าหมายเพื่อสร้างภาพ 3 มิติ  

• สามารถถ่ายภาพได้ด้วยมุมสูงสุดที่ ±45 องศา (Full Angle) 

4 การถ ่ายภาพแบบว ีด ี โอ 
(Video Mode) 

• เป็นการถ่ายภาพหลายภาพในเป้าหมายเดียวบนพื้นโลก โดยดาวเทียม
จะใช้วิธีการชดเชยการเคลื่อนที่ไปข้างหน้าด้วยการหมุนตัวตลอดแนว  
ว ง โ ค จ ร เ พ ื ่ อ ล ็ อ ค เ ป ้ า ห ม า ย บ น พ ื ้ น โ ล ก  (Forward Motion 
Compesation) 

• สามารถถ่ายภาพได้ด้วยมุมสูงสุดที่ ±45 องศา (Full Angle) 
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ภาพที่ 4-18 แสดงภารกิจถ่ายภาพรูปเดียว (Single Shot Mode) 

 
ภาพที่ 4-19 แสดงภารกิจถ่ายภาพแบบแนวแถบ (Snap Strip Mode) 
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ภาพที่ 4-20 แสดงภารกิจถ่ายภาพแบบสเตริโอตามแนววงโคจร (Along Track Stereo Mode) 

 
ภาพที่ 4-21 แสดงภารกิจถ่ายภาพแบบวีดีโอ (Video Mode) 

  

การถ่ายภาพแบบสเตริโอตามแนววงโคจร (Along Track Stereo Mode) 
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4.5 ผลการวิเคราะห์วงโคจรและจำนวนดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรา ม 
อาชญากรรมพิเศษ (Orbital Analysis and Constellation Satellite) 

4.5.1 วงโคจรเเละประเภทของวงโคจร 
วงโคจร คือ เส้นทางการเคลื่อนที่รอบโลกของดาวเทียมที่ความสูงตั้งเเต่ 100 กิโลเมตร

ขึ้นไป ประเภทของวงโคจรหรือแม้แต่จำนวนของดาวเทียมนั ้น  ส่งผลต่อความถี่ในการเข้าถึงพื ้นที่
เป้าหมายต่อวันหรือต่อสัปดาห์ โดยที่ความสูงตั้งเเต่ 100 ถึง 1,000 กม. จะถูกเรียกว่า วงโคจรต่ำหรือ 
Low-Earth Orbit (LEO) ที่ความสูงระหว่าง 1,000 ถึง 36,000 กม. จะถูกเรียกว่าวงโคจรระยะปาน
กลางหรือ Medium Earth Orbit (MEO) เเละวงโคจรสุดท้ายมีความสูงมากกว่า 36,000 กม. ขึ้นไปจะ
ถูกเรียกว่าวงโคจรค้างฟ้าหรือ Geostationary orbit (GTO) โดยทั่วไปแล้วดาวเทียมสำรวจ (Earth 
Observation Satellite) จะใช้วงโคจรประเภทวงโคจรต่ำ (LEO) ซึ่งสามารถเเบ่งออกเป็น 3 ประเภท 
อันได้แก่ วงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์หรือ Sun Synchronous Orbit (SSO) และวงโคจรที่มุมเอียง
วางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-inclined orbit (LIO) โดยวงโคจร SSO เป็นวงโคจรที่เคลื่อนที่
สัมพันธ์กับดวงอาทิตย์เเละให้ความสว่างบนพื้นที ่หนึ่ง  ๆ อย่างสม่ำเสมอตลอดทั้งปีจึงเหมาะกับ
ดาวเทียมถ่ายภาพที่ใช้กล้องแบบ Optical Payload ส่วนวงโคจร LIO เป็นวงโคจรที่มีมุมเอียงหรือ 
Inclination ต่ำ ซึ่งการเข้าถึงพื้นที่เป้าหมายใด ๆ ณ บริเวณระนาบศูนย์สูตรจะมีความถี่สูงขึ้นสูงกว่า 
วงโคจร SSO โดยขึ้นอยู่กับมุมเอียงใช้งาน 

4.5.2 ความสัมพันธ์ระหว่างมุม Inclination, Access time, Revisit time เเละ Area 
coverage 

1. มุม Inclination คือ มุมระหว่างระนาบวงโคจรของดาวเทียม (Obital Plane) เเละ
ระนาบศูนย์สูตรของโลก (Equatorial Plane) ดังภาพที่ 4-22  

 

ภาพที ่4-22 มุม Inclination และอ่ืน ๆ  ที่ใช้ในการนิยามวงโคจรเทียบกับระนาบศูนย์สูตรของโลก 
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2. Access time คือ ช่วงเวลาที่ดาวเทียมโคจรผ่านพื้นที่เป้าหมาย (Aear of Interest; 
AOI) บนโลก โดยนับตั้งเเต่เข้าสู่พ้ืนที่เเละออกจากพ้ืนที่ (จากเส้นขอบฟ้าด้านหนึ่งถึงอีกด้านหนึ่ง) ซึ่งจะ
สัมพันธ์กับช่วงเวลาที่ดาวเทียมสามารถถ่ายภาพ ณ พื้นท่ีใด ๆ บนโลก 

3. Revisit time คือ ช่วงเวลาที่ดาวเทียมจะโคจรเข้าสู่พื้นที่เป้าหมายเดิมอีกครั้ง 
4. Area coverage คือ ขนาดพื้นที่สะสมที่ดาวเทียมสามารถเข้าถึงได้ โดยจะขึ้นอยู่กับ

ประเภทวงโคจร ความสูง ขอบเขตการมองเห็น (Field of View) ของกล้องถ่ายภาพดาวเทียมเเละมุม
สูงสุดที่ดาวเทียมสามารถเอียงตัวเพ่ือชี้กล้องถ่ายภาพดาวเทียมไปยังพ้ืนที่เป้าหมายนั้นได้ (Field of Regard) 

มุม Inclination เป็นหนึ่งในปัจจัยที ่สำคัญเเละส่งผลกระทบโดยตรงต่อค่า Access 
time, Revisit time, เเละ Area coverage จากตารางที่ 4-8 ซึ่งเป็นตารางความสัมพันธ์ระหว่างผลรวม
ของ Access time ใน 1 อาทิตย ์และมุม Inclination ในพื ้นที ่ประเทศไทย จะเห ็นว ่าหากมุม 
Inclination มีขนาดที่สูงขึ้น ผลรวมของ Access time ใน 1 อาทิตย์ที่ดาวเทียมสามารถเข้าถึงบริเวณ
พื้นที่ประเทศไทยจะลดลง เเต่เป็นปัจจัยที่จะทำให้ดาวเทียมสามารถถ่ายภาพได้ครอบคลุมทั่วโลก
มากกว่า ดังตารางที่ 4-9 (ตารางความสัมพันธ์ระหว่างมุม Inclination และเปอร์เซ็นต์การถ่ายภาพ
ครอบคลุมทั่วโลก) ในทางตรงกันข้ามหากลดมุม Inclination ผลรวมของ Access time ที่ดาวเทียม
สามารถเข้าถึงบริเวณพื้นที ่ประเทศไทยได้นั ้นจะยิ ่งเพิ ่มขึ ้น เเต่จะทำให้ เปอร์เซ็นต์การถ่ายภาพ
ครอบคลุมทั่วโลกลดลง ดังนั้นหากต้องการผลรวมของ Access time ที่ดาวเทียมสามารถเข้าถึงบริเวณ
พ้ืนที่ประเทศไทยเป็นระยะเวลานาน จะต้องออกเเบบวงโคจรของดาวเทียมให้มีมุม Inclination ต่ำ 

ตารางที่ 4-8 เปรียบเทียบระหว่างมุม Inclination และผลรวมระยะเวลาที่ดาวเทียมผ่านประเทศ
ไทยใน 1 สัปดาห ์

มุม Inclination (องศา) ผลรวมระยะเวลาที่ดาวเทียมผ่านประเทศไทย (วินาที) 
30 2500 
60 1100 
90 900 
120 1300 
150 2600 
180 3200 

ตารางที่ 4-9 เปรียบเทียบระหว่างมุม Inclination และเปอร์เซ็นการถ่ายภาพพื้นที่ครอบคลุมทั่วโลก 

มุม Inclination (องศา) เปอร์เซ็นการถ่ายภาพพื้นที่ครอบคลุมทั่วโลก  
30 62 
60 90 
90 98 
120 92 
150 63 
180 15 
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4.5.3 ความสัมพันธ์ระหว่างจำนวนดาวเทียมเเละ Revisit time 
กลุ่มดาวเทียม หรือ Satellite constellation คือ กลุ่มวงโคจรของดาวเทียมที่อยู่ใน

ระนาบที่ต่างกัน เพ่ือเพ่ิม Area coverage เเละ Access time ดังภาพที ่4-23  

 

ภาพที่ 4-23 กลุ่มดาวเทียม (Constellation) 

จำนวนของดาวเทียมเป็นอีกหนึ่งปัจจัยที่สำคัญเเละส่งผลกระทบต่อค่า Access time  Revisit time 
เเละ Area coverage เป็นอย่างมาก โดยหากยิ่งเพ่ิมจำนวนดาวเทียมใช้งานจำนวนครั้งของการ Revisit 
time ในพื้นที่เป้าหมายก็จะเพิ่มมากขึ้น เเต่อย่างไรก็ดีงบประมาณที่ใช้ในการนำส่งดาวเทียมขึ้นสู่ 
วงโคจรต่าง ๆ จะมากขึ้น ในขณะเดียวกันการเพิ่มจำนวนดาวเทียมในการใช้งาน จะเป็นการเพิ่มความ
ซับซ้อนในการออกเเบบระบบควบคุมดาวเทียมเเละภาคพื้นอีกด้วย ดัง ในภาพที่ 4-24 เเสดงตัวอย่าง
ของระยะเวลาเเละความถี่ในการเข้าถึงพื้นที่เป้าหมายของดาวเทียมเเบบวงโคจรต่ำใน 1 วัน ในส่วน 
ภาพที่ 4-25 สำหรับกลุ ่มดาวเทียม Constellation 3 ดวงบนระนาบเดียวกัน (3x1) ใน 1 วัน และ 
ภาพที ่4-26 สำหรับกลุ่มดาวเทียม Constellation 3 ดวง บน 3 ระนาบ (3x3) ใน 1 วัน 

 

ภาพที ่4-24 ดาวเทียมวงโคจรโลกต่ำที่ความสูง 550 กิโลเมตร โดยมีจำนวน revisit ทั้งหมด 4 ครั้ง 
ใน 1 วัน 
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ภาพที่ 4-25 กลุ่มดาวเทียม 3x1 Constellation โดยมีจำนวน Revisit ทั้งหมด 10 ครั้ง ใน 1 วัน  

 

 

ภาพที่ 4-26 กลุ่มดาวเทียม 3x3 Constellation โดยมีจำนวน Revisit ทั้งหมด 22 ครั้ง ใน 1 วัน  
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4.5.4 วงโคจรที่เหมาะสมกับดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
จากความต้องการทางเทคนิค ระบุว่าดาวเทียมต้องเข้าถึงพื้นที่ประเทศไทยอย่างน้อย  

ทุก ๆ 2 วัน ที่ความสูง 500 ถึง 800 กิโลเมตร มีโอกาสถ่ายภาพด้วย Optical Payload ที่มีขอบเขต
การมองเห็นอยู่ที่ ±45 องศา เเละดาวเทียมสามารถหมุนตัวเพื่อถ่ายภาพได้ด้วยมุม ±45 องศา (Field 
of Regard) จากเเนวตั ้งฉากกับพื ้นโลก (Nadir Direction) จากการวิเคราะห์วงโคจรเบื ้องต้นใน
ระยะแรกของการพัฒนาดาวเทียม พบว่าได้มีลักษณะของวงโคจรที่มีจำนวน Access time มากที่สุด 3 
อันดับ จากการวิเคราะห์วงโคจรทั้งหมด 15 ลักษณะ และลักษณะวงโคจรเหล่านี้จะถูกนำมาเลือกใช้
สำหรับการพัฒนาดาวเทียมในระยะถัดไป ดังในตารางที่ 4-10  

ตารางท่ี 4-10 วงโคจรเป้าหมายสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

กรณี ประเภทของวงโคจร ความ
สูง 

(กม.) 

มุม Inclination 
(องศา) 

มุม Right Ascension of 
Ascending Node;RAAN 

(องศา) 

1 Sun Synchronous 
Orbit (SSO) 

550 97.4839° 235.59° (LTAN 09:00 am) 

2 Sun Synchronous 
Orbit (SSO) 

400 97.5976° 122.642° (LTAN 09:30 am) 

3 Low-inclination 
Orbit (LIO) 

590 23° 160° 

 

จากผลการวิเคราะห์วงโคจรเเละ Simulation เบื ้องต้นด้วยโปรเเกรม STK (System Tool Kit) 
version 11 โดยมีรายละเอียดข้อกำหนดเริ่มต้นดังต่อไปนี้ 

1. Field of View (FOV): +/- 45 องศา เเบบ rectangle 
2. Field of Regard (FOR): +/- 45 องศา 
3. Orbit Propagation: Two Body (พิจารณาเเค่โลกเเละดาวเทียม ซึ ่งให้ความเเม่นยำ

เพียงพอสำหรับการพัฒนาดาวเทียมในระยะแรก) 
4. Duration: 7 วัน (เพียงพอสำหรับการพัฒนาดาวเทียมในระยะแรก) 

  



 
110 

 

ผลการ Simulation ในวงโคจรเเบบวงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ หรือ Sun Synchronous 
Orbit (SSO) ที่ความสูง 550 กิโลเมตร LTAN 09:00 am 

 

ภาพที่ 4-27 วงโคจรเเบบ SSO ที่ความสูง 550 กม. LTAN 09:00 am 

 

ภาพที่ 4-28 ผลของ Revisit time เเละ Revisit frequency ของดาวเทียมบนวงโคจรแบบ Sun 
Synchronous Orbit สำหรับการถ่ายภาพประเทศไทย ที่ความสูง 550 กิโลเมตร LTAN 09:00 am 

 

ภาพที่ 4-29 ผลของ Revisit time เเละ Revisit frequency ของดาวเทียมบนวงโคจรแบบ  
Sun Synchronous Orbit สำหรับการดาวน์ลิงค์ข้อมูล ณ สถานีภาคพื้น GISTDA SKP อ.ศรีราชา 

จ.ชลบุรี ประเทศไทย ที่ความสูง 550 กิโลเมตร LTAN 09:00 am 
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ผลการ Simulation ในวงโคจรเเบบวงโคจรสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ หรือ Sun Synchronous 
Orbit (SSO) ที่ความสูง 400 กิโลเมตร LTAN 09:30 am 

 

ภาพที่ 4-30 วงโคจรเเบบ SSO ที่ความสูง 400 กิโลเมตร LTAN 09:30 am 

 
ภาพที่ 4-31 ผลของ Revisit time เเละ Revisit frequency ของดาวเทียมบนวงโคจรแบบ Sun 

Synchronous Orbit สำหรับการถ่ายภาพประเทศไทย ที่ความสูง 400 กิโลเมตร LTAN 09:30 am 

 
ภาพที่ 4-32 ผลของ Revisit time เเละ Revisit frequency ของดาวเทียมบนวงโคจรแบบ  

Sun Synchronous Orbit สำหรับการดาวน์ลิงค์ข้อมูล ณ สถานีภาคพื้น GISTDA SKP อ.ศรีราชา 
จ.ชลบุรี ประเทศไทย ที่ความสูง 400 กิโลเมตร LTAN 09:30 am 
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ผลการ Simulation สำหรับวงโคจรที่มุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-inclined 
Orbit (LIO) ความสูง 590 กิโลเมตร มุม RAAN 23 องศา 

 

ภาพที่ 4-33 วงโคจรเเบบ LIO ที่ความสูง 590 กิโลเมตร RAAN 23 องศา 

 

ภาพที่ 4-34 ผลของ Revisit Time เเละ Revisit Frequency ของดาวเทียม Low-inclined 
Orbit สำหรับการถ่ายภาพประเทศไทย 

 

ภาพที่ 4-35 Revisit Time เเละ Revisit Frequency ของดาวเทียม Low-inclined Orbit 
สำหรับการดาวน์ลิงค์ ณ สถานีภาคพื้น GISTDA SKP อ.ศรีราชา จ.ชลบุรี ประเทศไทย 
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ตารางท่ี 4-11 สรุปผลการคำนวณ average access โอกาสในการถ่ายภาพภายในพื้นที่ประเทศ
ไทยเเละโอกาสในการดาวน์ลิงค์ที่สถานีภาคพื้น GISTDA SKP ระยะเวลา 1 สัปดาห์ 

กรณี ประเภทวงโคจร ความสูง 
(กิโลเมตร) 

โอกาสการ
ถ่ายภาพ

บริเวณประเทศ
ไทยโดยเฉลี่ย

ใน 1 วัน 

โอกาสการดาวน์
ลิงค์บริเวณ

ประเทศไทยโดย
เฉลี่ยใน 1 วัน 

โอกาสการ
ถ่ายภาพบริเวณ

ประเทศไทย
ระหว่าง 9.00 น. 

ถึง 15.00 น.  
ใน 1 อาทิตย์ 

1 Sun Synchronous 
Orbit  

550 1-2 3-4 11 

2 Sun Synchronous 
Orbit 

400 2 4 12 

3 Low-inclination 
Orbit  

590 6-7 7 23 

 
4.5.5 สรุปผลการวิเคราะห์วงโคจรในรายงานระยะที่ 1 

จากผลการวิเคราะห์วงโคจรข้างต้น เเสดงให้เห็นว่าดาวเทียม 1 ดวง ในวงโคจรเเบบ 
Sun Synchronous Orbit (SSO) และเเบบ Low-inclination Orbit ให้ผลของการ Revisit อย่างน้อย 
2 วัน เเละมีโอกาสในการถ่ายภาพอย่างน้อย 3 ครั้งใน 1 อาทิตย์ ซึ่งวงโคจรทั้ง 2 ลักษณะ สามารถผ่าน
คุณสมบัติทางเทคนิคในส่วนของการใช้งานวงโคจรได้ ยิ่งไปกว่านั้นการใช้กลุ่มดาวเทียมหรือ Satellite 
Constellation ยังเป็นอีกหนึ่งทางเลือกที่สามารถบรรลุคุณสมบัติทางเทคนิคในส่วนของการใช้งาน 
วงโคจรได้อีกด้วย อย่างไรก็ดี รายละเอียดการวิเคราะห์วงโคจรในเนื้อหาส่วนนี้เป็นผลการวิเคราะห์ 3 
อันดับแรกของวงโคจรที ่เหมาะสมที่สุดให้แก่ดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมในเชิง
วิศวกรรมเท่านั้น แต่ยังมีปัจจัยอื่น ๆ ที่จำเป็นต้องคำนึงถึงอีกหลายมิติ อาทิเช่น วัน - เวลาที่เป็นไปได้
ในการนำส่ง ความถี่ในการนำส่งของจรวดนั้น ๆ ความแม่นยำและความสำเร็จของจรวดนำส่ง และยัง
จำเป็นต้องคำนึงถึงระยะเวลาในการสร้างและพัฒนาดาวเทียม งบประมาณในการผลิตและนำส่ง  
เนื่องด้วยในลักษณะวงโคจรที่แตกต่างกันจะมีกระบวนการพัฒนาดาวเทียมและวิธีการส่งดาวเทียมขึ้นสู่
วงโคจรที่แตกต่างกันอีกด้วย 
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4.6 ภาพรวมสถาปัตยกรรมดาวเทียมเบื้องต้นสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
(Fundamental of the Satellite Architecture) 

4.6.1 การเลือกดาวเทียมต้นแบบสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
(Satellite Heritage Baseline) 

ขั ้นตอนในการพัฒนาดาวเทียมดวงใหม่ จะเริ ่มต้นจากการเลือกดาวเทียมต้นแบบ 
(Heritage) ก่อน เพื่อลดความเสี่ยงในความล้มเหลวของการปฏิบัติภารกิจ แล้วจึงมีการพัฒนาปรับปรุง
ในระบบย่อย (Sub – System Level) และอุปกรณ์ต่าง ๆ ของดาวเทียมให้เหมาะสมกับภารกิจที่ได้รับ
มอบหมาย หลังจากนั้นระบบย่อยภายในดาวเทียมจะถูกประเมินว่ามีการเปลี่ยนแปลงมากน้อยเพียงใด 
มีความซับซ้อนในการพัฒนาอย่างไร นำไปสู่การประเมินความเป็นไปได้ในการสร้างดาวเทียมดวงใหม่ 
ทั ้งนี ้รายละเอียดการแบ่งหมวดหมู่ (Category) การเปลี ่ยนแปลงของอุปกรณ์หรือระบบย่อยใน
ดาวเทียม สามารถแบ่งได้ ดังนี้ 

ตารางท่ี 4-12 หมวดหมู่ (Category) ในการพัฒนาอุปกรณ์ในดาวเทียม 

หมวดหมู่ 
(Category) 

คำอธิบาย Technology 
Readiness Levels 

(TRL) [9] 
CAT - A  เป็นอุปกรณ์ที่ถูกใช้งานในอวกาศจากภารกิจอื่น ซึ่งไม่มีการ

เปลี่ยนแปลงหรือเปลี่ยนแปลงจากเดิมเล็กน้อย เช่น บางชิ้นใน
อุปกรณ์ถูกส่วนทดแทนในกรณีท่ีชิ้นส่วนนั้น ๆ เลิกผลิตไปแล้ว 

 มีความพร้อมในการนำไปใช้ในดาวเทียมอยู่ที่ 80% ถึง 90% 
โดยให ้ Margin ในแง ่ของการพัฒนารวมไปถ ึงเวลาและ
ค่าใช้จ่ายที่เพิ่มขึ้น 2 – 5% 

TRL 8-9 

CAT - B  เป็นอุปกรณ์ที ่ถ ูกใช้งานในอวกาศจากภารกิจอื ่น ซึ ่งถูก
ปรับปรุงและเปลี่ยนแปลงค่อนข้างมาก เช่น การเปลี่ยนแปลง
แผนผังแผงวงจร (Electronical Layout), การเปลี่ยนอินเตอร์
เฟซ (Interface) ของอุปกรณ ์

 มีความพร้อมในการนำไปใช้ในดาวเทียมอยู่ที่ 70% โดยให้ 
Margin ในแง่ของการพัฒนารวมไปถึงเวลาและค่าใช้จ่ายที่
เพ่ิมข้ึน 5 – 10% 

TRL 7 

CAT - C  อุปกรณ์ถูกพัฒนาขึ้นใหม่ ยังไม่เคยใช้งานมาก่อน 

 มีความพร้อมในการนำไปใช้ในดาวเทียมอยู่ที่ 60% หรือน้อย
กว่า โดยให้ Margin ในแง่ของการพัฒนารวมไปถึงเวลาและ
ค่าใช้จ่ายที่เพิ่มขึ้น 10 – 20% 

TRL6 หรือต่ำกว่า 
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ทั้งนี้ในการพัฒนาดาวเทียมนั้น วิศวกรจะหลีกเลี่ยงการเปลี่ยนแปลงระบบย่อยต่าง  ๆ ของดาวเทียม 
โดยส่วนใหญ่แล ้วอ ุปกรณ์ต ่าง  ๆ จะอยู ่ ในหมวดหมู่ Category A และหมวดหมู ่  Category B  
เพียงเล็กน้อย เพ่ือลดความเสี่ยงในการพัฒนาดาวเทียมให้ได้มากที่สุด  

4.6.2 สถานะอ ุปกรณ ์ ของดาวเท ี ย มสำหร ับภารก ิ จป ้ องก ันและปราบปราม 
อาชญากรรมพิเศษ (Qualification Status List) 

ดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะประกอบไปด้วย
ระบบย่อยที่สำคัญเพื่อใช้ในการสนับสนุนการดำเนินภารกิจของดาวเทียม โดยประกอบไปด้วย อุปกรณ์
ประมวลผลหลัก (On-board Data Handling: OBDH) ชุดอุปกรณ์การควบคุมการทรงตัวของดาวเทียม 
(Attitude Determination and Control System: ADCS) อุปกรณ์ชาร์จและจ่ายพลังงาน  (Power 
System)  อ ุปกรณ ์ส ื ่ อสารใช ้ ในการส ่ งคำส ั ่ งและร ับข ้อม ูลจากดาวเท ียม  (Telemetry and 
Telecommand Communication: TTC) และโครงสร้างดาวเทียม (Structure) เป็นต้น นอกจากนี้ 
ดาวเทียมยังติดตั้งกล้องถ่ายภาพดาวเทียมสำรวจโลกรายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution Earth 
Observation Satellite’s Imager) พร้อมทั ้งอุปกรณ์สนับสนุนเพื ่อให้บรรลุภารกิจของดาวเทียม  
อันได้แก่ อุปกรณ์จัดการข้อมูลภาพถ่าย (Payload Data Handling Unit: PDHU) และชุดอุปกรณ์ดาวน์
ลิงค์ข้อมูลภาพ (Payload High-rate Downlink) 

 
ภาพที่ 4-36 การกำหนดค่าแกนหลักของดาวเทียม 

โดยดาวเทียมจะประกอบไปด้วย 3 แกนหลังดังนี้ 
1. แกน X: แกนที่ดาวเทียมเคลื่อนที่ตามเส้นวงโคจร 
2. แกน Y: แกนที่ตั้งฉากกับระนาบวงโคจร (เป็นแกนที่ได้รับแสงพระอาทิตย์เพ่ือใช้ในการชาร์จ

พลังงานมากท่ีสุด) 
3. แกน Z: แกนที่ชี้ไปยังศูนย์กลางของมวลของโลก (เป็นทิศทางการชี้เป้าของกล้องถ่ายภาพ

ดาวเทียมรายละเอียดสูงมากไปยังพื้นโลก) 
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4.6.3 สถาปัตยกรรมดาวเทียมเบื้องต้นสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
แผนผังสถาปัตยกรรมของดาวเทียมได้ถูกจัดทำขึ้นเพื่อสอดคล้องกับความต้องการทาง

เทคนิคของดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมดังตารางที่ 4-1 และมีต้นแบบ
มาจากดาวเทียมธีออส-2เอ (THEOS-2A) โดยปกติแล้วในส่วนของโครงสร้างดาวเทียม แผงชาร์จ
พลังงาน (Solar Parnal) ระบบสายไฟ รวมไปถึงการวิเคราะห์สภาวะสิ่งแวดล้อมในอวกาศ บ่อยครั้งที่
ถูกปรับแก้เพื ่อให้สอดคล้องกับภารกิจของดาวเทียม ยิ ่งไปกว่านั ้น อุปกรณ์ในดาวเทียมที ่อยู ่ใน 
Category B และ C จะต้องถูกนำมาพัฒนาและทดสอบจนกว่ามั ่นใจว่าใช้งานสำหรับภารกิจของ
ดาวเทียมได้ 

ดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษถูกออกแบบให้ปฏิบัติภารกิจใน 
วงโคจรมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-inclined Orbit (LIO) ด้วยมุมเอียงอยู่ที่ 23 
องศากับแนวระนาบศูนย์สูตรเพื่อเพิ่มจำนวนในการเข้าถึงพื้นที่บริเวณประเทศไทยและมีความสูงของ 
วงโคจร 400 กิโลเมตร มาพร้อมกับระบบขับเคลื่อนดาวเทียมเพ่ือใช้ในการรักษาคุณลักษณะของวงโคจร
ดาวเทียม นอกจากนี้ ดาวเทียมยังถูกออกแบบให้เหมาะแก่การสนับสนุนภารกิจของกรมสอบสวนคดี
พิเศษโดยมีการติดตั้งอุปกรณ์เพย์โหลดอยู่ 2 ระบบย่อย ประกอบไปด้วย 

 เพย์โหลดหลัก (Primary Payload): เป็นกล้องถ่ายภาพดาวเทียมรายละเอียด
สูงมาก (Very High-Resolution Imager) ซึ่งสามารถให้ภาพถ่ายดาวเทียมที่มีรายละเอียดที่ 0.5 เมตร 
และครอบคลุมพื้นที่ 2.56 x 2.56 ตารางกิโลเมตร ณ ความสูงของวงโคจร 400 กิโลเมตร 

 เพย์โหลดเสริม (Secondary Payload): อุปกรณ์รับสัญญาณตำแหน่งข้อมูล 
เรือ (AIS: Automatic Identification System) และอุปกรณ์รับสัญญาณข้อมูลอากาศยาน (Automatic 
Dependent Surveillance–Broadcast: ADS-B) 

โดยรายละเอียดสถาปัตยกรรมดาวเทียมเบื้องต้นสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษในแต่ละระบบย่อยของดาวเทียมถูกอธิบายไว้ดังต่อไปนี้ “อย่างไรก็ดี สถาปัตยกรรม
ดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเป็นเพียงการออกแบบ
สถาปัตยกรรมเบื้องต้นสำหรับประเมินความเป็นไปได้ในการพัฒนาดาวเทียมเท่านั้น ซึ่งไม่สามารถ
อ้างอิงข้อมูลเหล่านี้สำหรับการพัฒนาดาวเทียมขึ้นจริงได้” 
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ภาพที ่4-37 แผนผังสถาปัตยกรรมดาวเทียมเพื่อป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
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บทที่ 5 
สรุปผลการวิจัยและข้อเสนอแนะ 

 
5.1 องค์ความรู้เกี่ยวกับดาวเทียมเพื่อป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ดาวเทียมสนับสนุนภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมมีต้นแบบมาจากดาวเทียม  
ธีออส-2เอ (THEOS-2A) ซึ่งเป็นการพัฒนาร่วมกันระหว่างสํานักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและ 
ภูม ิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) ก ับบร ิษ ัท Surrey Satellite Technology Limited (SSTL)  
ณ ประเทศอังกฤษ และจะถูกนำขึ้นสู่อวกาศในไตรมาสที่ 1 ของปี พ.ศ. 2566  

 
ภาพที่ 5-1 ดาวเทียมธีออส-2เอ (THEOS-2A) 

สำหรับดาวเทียมสนับสนุนภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมจะใช้อุปกรณ์ตรวจวัดกล้อง
ชนิด CMOS Area Sensor ด้วยตัวกรองสีจริงแบบ Bayer หรือ Bayer Filter เพื่อใช้ในการถ่ายภาพ
สีรายละเอียดสูงมาก (Very High Resolution Color Imagery) ซึ่งจะสามารถแยกแยะลักษณะของ
รถและกลุ่มบุคคลในพ้ืนที่ได้ 

5.1.1 การออกแบบและพัฒนาสถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานีปฏิบัติการดาวเทียม 
และระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ 

ดาวเทียม THEOS - 2A ซึ่งจะถูกส่งขึ้นสู่วงโคจรในเดือนมีนาคม 2566 ได้ถูกนำมาใช้
เป็นดาวเทียมต้นแบบในการออกแบบดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  
โดยดาวเทียมถูกออกแบบให้รองรับการสนับสนุนและเพ่ิมประสิทธิภาพในภารกิจของกรมสอบสวนคดี
พิเศษ ซึ่งมาพร้อมกับเพย์โหลดหลักคือกล้องถ่ายภาพรายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution 
imager) ยิ่งไปกว่านั้น ดาวเทียมและสถานีปฏิบัติการดาวเทียมยังถูกรองรับให้สามารถปฏิบัติภารกิจ
แบบ Real-Time Imagery และ Near Real-Time Imagery อีกด้วย 
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ภาพที่ 5-2 ภาพต้นแบบดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ  

(1) วิธีการปฏิบัติภารกิจของดาวเทียม (Concept of operation) สำหรับภารกิจ
ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ภารกิจดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเริ่มตั้งแต่การนำดาวเทยีม
เข้าสู่วงโคจรจนกระทั่งครบกำหนดเวลาภารกิจได้ถูกออกแบบไว้ตามภาพที่ 5-3 โดยดาวเทียมจะ
สามารถปฏิบัติภารกิจ 3 ปี นับตั้งแต่ดาวเทียมถูกนำเข้าสู่วงโคจร 

 

 
ภาพที่ 5-3 ผังเวลาสำหรับการปฏิบัติงานของดาวเทียมในวงโคจร 

ปฏบิตังิานในวงโคจร 3 ปี
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3 ปี รวมเวลา Commissioning~1 สปัดาห์ ~1 สปัดาห์ ~3.5 เดอืน 1 สปัดาห์
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ตารางท่ี 5-1 คำอธิบายภารกิจของดาวเทียมตลอดเวลาการใช้งาน 

ระยะการทำงาน (Phase) ระยะเวลา คำอธิบายเพิ่มเติม 

Launch and Early 
Operations Phase (LEOP) 

~1 สัปดาห์ • การส่งดาวเทียมเข้าสู่วงโคจร 
• ทำการติดต่อดาวเทียมภายในวงโคจร 
• ปรับสมดุลการหมุนดาวเทียมทั้ง 3 

แกน จากสถานะหมุนเคว้ง 
(Separation’s random tumble) 
สู่ Spin Stabilization Mode (SSM) 
และ Geo-centric Pointing Mode 
(GPM) ตามลำดับ 

Commissioning Phase ~4.5 เดือน • ทดสอบความพร ้ อมระบบ  Bus 
พ้ืนฐานของดาวเทียม 

• ทดสอบความพร้อมระบบเพย์โหลด
หลัก 

• ทดสอบความพร้อมระบบเพย์โหลด
เสริม 

Operational Phase 3 ปี (รวมเวลา 
Commissioning) 

• ดาวเทียมปฏิบัติภารกิจตามท่ีกำหนด 
• สั่งแผนงานการปฏิบัติภารกิจให้แก่

ระบบเพย์โหลดหลักและระบบเพย์
โหลดเสริม 

End-of-Life Phase ~1 สัปดาห์ • จบภารกิจดาวเทียม 
• หยุดระบบควบคุม ADCS และปิด

อุปกรณ์ที่เกี่ยวข้อง รวมไปถึงระบบ
จัดการข้อมูลดาวเทียมและระบบ
ติดต่อสื ่อสารกับสถานีปฏิบัต ิการ
ดาวเทียม 

• ดาวเทียมจะอยู ่ในสถานะหมุนเคว้ง 
(Tumble) 
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(2) การปฏิบัติภารกิจและโหมดการทำงานของระบบควบคุมการทรงตัวของ

ดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
การควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะอาศัยการทำงานของอุปกรณ์กลุ่ม ADCS 

(Attitude Determination and Control System) เพื ่อให้ดาวเทียมทำงานตามภารกิจในแต่ละ
รูปแบบ ซึ่งอุปกรณ์กลุ่มเซนเซอร์ประกอบไปด้วย ไจโรสโคป (Gyroscope) เซนเซอร์แสงอาทิตย์ 
(Sun Sensors) เซนเซอร์อุปกรณ์วัดสนามแม่เหล็กโลก (Magnetometer) และเซนเซอร์ดวงดาว 
(Star Tracker) และในส่วนกลุ่มแอคชูเอเตอร์จะทำหน้าที่ในการสร้างแรงขับให้กับดาวเทียมใน
รูปแบบต่าง ๆ ประกอบด้วย ล้อปฏิกิริยา (Reaction Wheels) แม็กเนติกทอร์คเกอร์ (Magnetic 
Torquers) และระบบขับดัน (Thruster) โดยการปฏิบัติภารกิจและโหมดการทำงานของระบบ
ควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมได้ถูกอธิบายดังนี้ 
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ตารางท่ี 5-2 การปฏิบัติภารกิจและโหมดการทำงานของระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียม 

โหมดของระบบ
ควบคุมการทรงตัว

ของดาวเทียม 

อุปกรณ์ระบบควบคุมการทรงตัวของ
ดาวเทียม 

คำอธิบาย 

 
กลุ่มเซนเซอร ์ กลุ่มแอคชูเอ

เตอร ์

Safe Mode 
(SAFE) 

- - เป็นโหมดที่ดาวเทียมอยู ่ในสภาพหมุนเคว้ง
หลังจากดีดตัวออกจากจรวดนำส่ง โดยอุปกรณ์
ที่ใช้งานในโหมดนี้จะมีเพียงอุปกรณ์ที่ช่วยให้
ดาวเทียมสามารถยังชีพได้เท่านั้น 

Automatic 
Reconfiguration 
Order Mode 
(ARO) 

- - ดาวเทียมในโหมดนี้จะอยู่ในสภาพหมุนเคว้ง
เช่นเดียวกับโหมด SAFE แต่เงื ่อนไขที่เข้าสู่
โหมดนี ้ เก ิดเม ื ่อดาวเทียมตรวจพบความ
ผิดปกติตามเงื ่อนไขของกลไก FDIR (Fault 
Detection, Isolation, and Recovery) โดย
การหมุนเคว้งจะช่วยให้ดาวเทียมไม่หันด้าน
กล้องถ่ายภาพเข้าหาแสงอาทิตย์นานจนเกิด
ความเสียหายต่ออุปกรณ์รับภาพ อุปกรณ์ฝั่ง
เพย์โหลดจะไม่ทำงานเพื่อลดการใช้พลังงาน
เกินความจำเป็น รวมไปถึงช่วยให้มั่นใจได้ว่า
แผงโซลาร์เซลล์จะสามารถรับแสงอาทิตย์ได้
เพ ี ยงพอต ่ อการชาร ์ จประจ ุ ไฟฟ ้ า เ ข้ า
แบตเตอร์รี่ 

De-tumble 
Mode (DTM) 

Magnetometer Magnetic 
Torquers 

ใช ้สำหรับลดความเร ็วการหมุนเคว ้งของ
ดาวเทียมท่ีเกิดข้ึนจากโหมด SAFE หรือ ARO 
เพื่อให้อัตราเร็วของการหมุนในทุกแกนอยู่ใน
ระดับท่ีรับได้ก่อนการเข้าสู่โหมด SSM 

Spin 
Stabilization 
Mode (SSM) 

Sun Sensors 

Magnetometer 
Magnetic 
Torquers 

Reaction 
Wheels 

ใช้เพื ่อปรับการหมุนเคว้งของดาวเทียมให้
เปลี่ยนเข้าสู่การหมุนรอบแกน Y เพื่อเตรียม
เข้าสู่การควบคุมการทรงตัวครบทุกแกน (X Y 
Z) 

Geo-centric 
Pointing Mode 
(GPM) 

Sun Sensors 

Magnetometer 
Magnetic 
Torquers 

Reaction 
Wheels 

ควบค ุมม ุมท ั ้ ง ในแกน X  Y และ Z ของ
ดาวเทียมขณะโคจรรอบโลกด้วยความแม่นยำ
ระดับปานกลาง ให้มีการทรงตัวเพื่อหันด้าน 
Earth Facing Faces ช ี ้มาย ังผ ิวโลกเสมอ  
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ใช้ในขณะเก็บข้อมูลเพย์โหลดเสริม รวมถึง
การทรงตัวดาวเทียมระหว่างการโคจรในด้าน
มืดของโลก 

Sun Pointing 
Mode (SPM) 

Sun Sensors 

Magnetometer 
Magnetic 
Torquers 

Reaction 
Wheels 

ในช่วงที่ไม่ได้ปฏิบัติภารกิจระบบควบคุมการ
ทรงตัวจะควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมให้
หันแผงโซลาร์เซลล์เข้าหาแสงอาทิตย์ เพ่ือ
ชาร์จประจุไฟฟ้าเข้าแบตเตอร์รี่ให้ได้มากที่สุด 
ยกเว้นขณะที่ดาวเทียมโคจรอยู่ด้านมืด จะ
เปลี่ยนไปใช้โหมด GPM 

Target Tracking 
Mode (TTM) 

Star Tracker 

Gyroscope 
Magnetic 
Torquers 

Reaction 
Wheels 

ควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมในขณะ
ปฏิบัติภารกิจด้วยเพย์โหลดหลัก เพ่ือถ่ายภาพ
ในรูปแบบต่าง ๆ ซึ่งการทรงตัวในมุม Roll, 
Pitch และ Yaw จะมีความแม่นยำสูงเพื่อให้
สามารถเก็บข้อมูลในพื้นที่ที่กำหนดได้แมน่ยำ 
นอกจากนี้เป้าหมายที่ดาวเทียมชี้ไป ยังสามารถ
ใช้ในการติดต่อสื ่อสารกับสถานีภาคปฏิบัติ
การดาวเทียมเพื่อรับแผนการปฏิบัติภารกิจ
และส่งข้อมูล log ไฟล์สถานะดาวเทียมอีก
ด้วย 

Strip Tracking 
Mode (STM) 

Star Tracker 

Gyroscope 
Magnetic 
Torquers 

Reaction 
Wheels 

ใช้ในการควบคุมการทรงตัวของดาวเทียม
เพื ่อให้การถ่ายภาพแบบแนวแถบ (Snap 
Strip Mode) ต า ม แ น ว ก า ร โ ค จ ร ข อ ง
ดาวเทียม มีความแม่นยำสูงทั้งในมุม Roll, 
Pitch และ Yaw เพ่ือให้เกิดความต่อเนื่องของ
ข้อมูลภาพในแนวยาว 

Propulsion 
Mode (PPM) 

Star Tracker 

Gyroscope 
Magnetic 
Torquers 
Reaction 
Wheels 

Propulsion 
Thruster 

การปรับวงโคจรดาวเทียมจะใช้การทำงาน
สัมพันธ์กันระหว่างการควบคุมการทรงตัวของ
ดาวเทียมระบบขับเคลื ่อนดาวเทียม โดย
ระบบควบคุมการทรงตัวฯ จะดำเนินการหมุด
ดาว เท ียมไปในท ิศทางท ี ่ ต ้ องการและ
ดำเน ินการปล ่อย เช ื ้ อ เพล ิ งด ้ วยระบบ
ขับเคลื่อนดาวเทียมเพื่อให้ดาวเทียมเคลื่อนที่
ไปตามแนวการปรับวงโคจร ข้อจำกัดของ
โหมดน ี ้ จะต ้อง ไม ่ม ี การปฏ ิบ ัต ิภ ารกิจ 
เพย์โหลดใด ๆ อยู่ระหว่างการปรับวงโคจร 



 
124 

 
(3) การปรับเปลี่ยนโหมดการทำงานของระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียม 

หลังจากที่ดาวเทียมถูกดีดตัวออกจากจรวดนำส่งระบบจัดการข้อมูลดาวเทียม
และอุปกรณ์สำหรับการควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะยังไม่ได้รับการจ่ายกระแสไฟฟ้าเพื่อใช้
สำหรับการควบคุมระบบทั้งหมด จึงส่งผลให้ดาวเทียมอยู่ในสถานะหมุนเคว้ง หลังจากที่วิศวกร
ควบคุมดาวเทียมดำเนินการตรวจสอบและยืนยันความพร้อมของดาวเทียม วิศวกรจะส่งคำสั่งเพ่ือเปิด
ระบบจัดการข้อมูลดาวเทียม และระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะคงอยู่ในสถานะ SAFE 
เพ่ือรอการตรวจสอบสถานะและรอรับคำสั่งเพ่ือทำการเข้าสู่โหมด DTM (De-tumble Mode) ต่อไป  
โดยหมด DTM (De-tumble Mode) อุปกรณ์แม็กเนติกทอร์คเกอร์ (Magnetic Torquers) จะถูกใช้
ในการลดความเร็วของการหมุนเคว้งของดาวเทียมในทุกแกน โดยเฉพาะแกน X และ Z ก่อนที่
ดาวเทียมจะเตรียมเข้าสู่โหมดถัดไป โหมด SSM (Spin Stabilization Mode) เป็นการใช้อุปกรณ์แม็ก
เนติกทอร์คเกอร์ร่วมกับล้อปฏิกิริยา (Reaction Wheels) สำหรับการควบคุมให้การหมุนเคว้งของ
ดาวเทียมและทำให้ดาวเทียมเข้าสู ่โหมดการหมุนในแนวแกน Y ด้วยอัตราการหมุนที ่คงที ่และ
เหมาะสม ก่อนที่ดาวเทียมจะเข้าสู่โหมด GPM (Geo-centric pointing) เพ่ือปฏิบัติภารกิจต่อไป 

เมื่ออัตราการหมุนของดาวเทียมและค่าสถานะอื่น ๆ เหมาะต่อการสร้างความ
สมดุลในการควบคุมการทรงตัวดาวเทียมทั้งสามแกนแล้ว ดาวเทียมจะถูกสั่ งการให้เข้าสู่โหมด GPM 
โดยระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียม จะหมุนตัวเพื่อให้กล้องถ่ายภาพดาวเทียมชี้ลงมายังพ้ืนโลก
ตลอดเวลาระหว่างที่ดาวเทียมโคจรรอบโลก ในโหมดนี้ดาวเทียมมีความสามารถในการรับสัญญาณ
ตำแหน่งเรือและอากาศยานด้วยอุปกรณ์รับสัญญาณ AIS และอุปกรณ์รับสัญญาณ ADS-B ได ้อย่างไร
ก็ตาม ในโหมด GPM นี้ไม่เหมาะเป็นอย่างยิ่งสำหรับการถ่ายภาพเนื่องจากความแม่นยำในการทรงตัว
ดาวเทียมยังไม่เพียงพอ รวมไปถึงการปฏิบัติภารกิจที่ต้องการความแม่นยำสูงในการทรงตัวอาทิเช่น 
การดาวน์ลิงค์ข้อมูลเพย์โหลดกลับมายังสถานีปฏิบัติการดาวเทียม โหมดการทำงานแบบ GPM  
จะสลับกันทำงานร่วมกับโหมด SPM (Sun Pointing Mode) ที่ควบคุมให้ดาวเทียมหันโซลาร์พาแนล 
(Solar Panel) เข้าหาแสงอาทิตย์ตลอดเวลาเมื่อดาวเทียมอยู่ในด้านสว่างและกรณีที่ไม่มีคำสั่งให้
ดาวเทียมปฏิบัติภารกิจ หลังจากนั้นดาวเทียมจะสลับเข้าสู่โหมด GPM เมื่อดาวเทียมโคจรเข้าสู่ด้าน
มืดของโลกต่อไป เมื่อดาวเทียมโคจรเข้าสู่พื้นที่ติดต่อกับสถานีปฏิบัติการดาวเทียมโดยไม่มีแผนการ
ปฏิบัติภารกิจใด ๆ ของเพย์โหลด ระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะเปลี่ยนจากโหมด GPM  
ไปทำงานในโหมด TTM (Target Tracking Mode) โดยมีเป้าหมายเป็นสถานีปฏิบัติการดาวเทียมเพ่ือ
ใช้สำหรับการอัพลิงค์แผนงานการปฏิบัติภารกิจ และดาวน์ลิงค์ข้อมูลเพย์โหลดรวมไปถึงสถานะ
ดาวเทียม นอกจากนั้น ในโหมด TTM ยังถูกนำมาใช้สำหรับการปฏิบัติภารกิจการถ่ายภาพเนื่องด้วย
ต้องอาศัยการทรงตัวที่มีความแม่นยำสูงเพ่ือควบคุมให้ดาวเทียมหันไปยังพิกัดท่ีกำหนดตลอดเวลา 

หากดาวเทียมได้รับแผนงานการถ่ายภาพแบบแนวแถบ (Snap Strip Mode) 
ระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะเปลี่ยนการทำงานจากโหมด GPM ไปเป็นโหมด STM (Strip 
Tracking Mode) เพื่อหมุนตัวไปยังมุม  ที่ถูกวางแผนการถ่ายภาพเอาไว้ ซึ่งเซนเซอร์และแอคชูเอเตอร์
จะถูกใช้งานในรูปแบบเดียวกันกับโหมด TTM ในการควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมในทุกแกน
เพ่ือให้กล้องถ่ายภาพดาวเทียมสามารถปฏิบัติภารกิจได้อย่างเป็นไปตามที่กำหนด 



 
125 

 
ในกรณีที่ดาวเทียมมีแผนงานการปฏิบัติภารกิจของอุปกรณ์รับสัญญาณ AIS และ

อุปกรณ์รับสัญญาณ ADS-B เพื่อสามารถรับสัญญาณเรือและอากาศยานพร้อมกันกับการส่งข้อมูลลง
มายังสถานีปฏิบัติการดาวเทียม ระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะควบคุมการทรงตัวของ
ดาวเทียมให้อยู่ในโหมด GPM พร้อมกันกับควบคุมอุปกรณ์ส่งสัญญาณย่านความถ่ี X-Band ให้ชี้ไปยัง
สถานีปฏิบัติการดาวเทียม 

การปรับวงโคจรดาวเทียมจะดำเนินการภายใต้การทำงานของโหมด PPM 
(Propulsion Mode) ซึ่งอาศัยการทำงานร่วมกันระหว่างอุปกรณ์กลุ่มเซนเซอร์  แอคชูเอเตอร์ และ
ระบบขับเคลื่อนดาวเทียม โดยดาวเทียมใช้แอคชูเอเตอร์ในการหมุนตัวไปยังทิศทางที่ต้องการตาม
แผนงานปรับวงโคจรพร้อมกับตรวจสอบค่ามุมด้วยเซนเซอร์ จากนั ้นดาวเทียมจะใช้งานระบบ
ขับเคลื่อนดาวเทียมในการปรับวงโคจรต่อไป 

โหมดการทำงานที่กล่าวมาทั้งหมดของระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะ
เปลี่ยนเข้าสู่โหมดถัดไปได้โดยมีรายละเอียดดังภาพที่ 5-4 ซึ่งจะมีโหมด GPM และ SPM เป็นโหมดที่
ใช้ระหว่างที่ดาวเทียมเตรียมพร้อมก่อนการปฏิบัติภารกิจตามแผนงานที่ถูกวางเอาไว้ ในขณะที่โหมด 
TTM  STM  DPM และ PPM จะเป็นโหมดระหว่างการปฏิบัติภารกิจและเมื่อไหร่ก็ตามที่ดาวเทียม
ปฏิบัติภารกิจเสร็จสิ้นก็จะเปลี่ยนกลับมายังโหมด GPM เสมอ อย่างไรก็ตาม หากระบบดาวเทียม
ตรวจพบความผิดปกติร้ายแรงระหว่างการปฏิบัติภารกิจในโหมดใด  ๆ ก็ตามจากที่กล่าวมาข้างต้น 
กลไก FDIR (Fault Detection, Isolation, and Recovery) จะเปลี ่ยนดาวเทียมเข้าสู ่โหมด ARO 
(Automatic Reconfiguration Order Mode) โดยระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียมจะปิดการ
ทำงานให้เหลือแค่อุปกรณ์สำหรับสื่อสารบนดาวเทียม ซึ่งจะส่งผลให้ดาวเทียมหมุนเคว้งเพื่อลดความ
เสี่ยงหลาย ๆ ด้านที่สามารถเกิดขึ้นกับดาวเทียม 

 

 
ภาพที่ 5-4 ลำดับการเปลี่ยนโหมดของระบบควบคุมการทรงตัวของดาวเทียม 
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(4) การปฏิบัติภารกิจและโหมดการทำงานของระบบเพย์โหลด 

อุปกรณ์เพย์โหลด (Payload) สำหรับปฏิบัติภารกิจบนดาวเทียมป้องกันและ
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษดังภาพที่ 5-5 ประกอบไปด้วย 2 ระบบย่อยอันได้แก่ อุปกรณ์เพย์โหลด
หลักหรือกล้องถ่ายภาพดาวเทียมใช้สำหรับการถ่ายภาพ และเพย์โหลดเสริมหรืออุปกรณ์รับสัญญาณ
ตำแหน่งเรือ (AIS: Automatic Identification System) และรับสัญญาณอากาศยาน (Automatic 
Dependent Surveillance–Broadcast: ADS-B) นอกจากนี้ยังประกอบด้วยอุปกรณ์เสริมของระบบ
เพย์โหลดที่โดยประกอบด้วยดังนี้  

1) อุปกรณ์บ ันทึกและจ ัดการข ้อมูลเพย์โหลด (Payload Data Handling 
System: PDHU)  

2) อุปกรณ์รีเลย์สัญญาณข้อมูล (Payload Interface Board: PIB) 
3) อุปกรณ์ส่งสัญญาณย่านความถี่ X-Band (X-Band Transmitter: XTx)  
4) อุปกรณ์ควบคุมการชี้ตำแหน่งเสาส่งสัญญาณ X-Band (Antenna Pointing 

Mechanism: APM) 
5) อุปกรณ์ควบคุมการโฟกัสกล้องถ่ายภาพ (Camera Pointing Mechanism: CPM) 

 

 

ภาพที่ 5-5 สถาปัตยกรรมของระบบเพย์โหลด
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ตารางท่ี 5-3 การปฏิบัติภารกิจและโหมดการทำงานของระบบเพย์โหลด 

# โหมดของเพย์โหลด โหมดของ 
APME 

โหมดของ 
ADCS 

มุมที่รองรับ ขนาดภาพ 
(พิกเซล) 

ระยะเวลาในการ
เก็บข้อมลู (วินาที) 

เฟรมต่อ
วินาที 

จำนวนเฟรม
ทั้งหมด 

A1 Single Shot n/a Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 1 1 1 

A2 Single Shot 
(Direct downlink) 

Direct 
downlink 

Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 1 1 1 

B1 Single Shot + AIS + 
ADS-B 

n/a Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 1 (Imager) 1 1 
350 (AIS&ADS-B) n/a n/a 

B2 Single Shot + AIS + 
ADS-B (Direct 
downlink) 

Direct 
downlink 

Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 1 (Imager) 1 1 
350 (AIS&ADS-B) n/a n/a 

C Snap Strip n/a Strip Tracking ±45° compound  5120 x 5120 3.187 (Max) ≈3 10 (Max) 
D Stereo (Along track 

TBC) 
n/a Target 

Tracking 
±45° compound 5120 x 5120 92 n/a 2 

E Video – Low Frame 
Rate 

n/a Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 75 10 750 

F Video – Low Frame 
Rate + AIS + ADS-B 

n/a Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 75 10 750 

G Video – High Frame 
Rate 

n/a Target 
Tracking 

±45° compound 5120 x 5120 3 25 75 

H1 AIS + ADS-B n/a Geo-centric 
pointing 

n/a n/a 1680 max n/a n/a 

H2 AIS + ADS-B (Direct 
downlink) 

Direct 
downlink 

Geo-centric 
pointing 

n/a n/a 720 max n/a n/a 
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5.1.2 การปฏิบัติภารกิจและโหมดการทำงานของระบบเพย์โหลดของดาวเทียมป้องกันและ
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

จากตารางที่ 5-3 แสดงรายละเอียดการทำงานของระบบเพย์โหลด โดยโหมด A1, C, E 
และ G เป็นโหมดการใช้กล้องถ่ายภาพดาวเทียมสำหรับการถ่ายภาพหรือวิดีโอ โดยข้อมูลภาพถ่ายจะถูก
บันทึกลงในหน่วยความจำของอุปกรณ์บันทึกและจัดการข้อมูลเพย์โหลดเพ่ือเตรียมพร้อมในการดาวน์ลิงค์
ข้อมูลเพย์โหลดกลับสู่สถานีปฏิบัติการดาวเทียมต่อไป โดยโหมด D จะเป็นการใช้กล้องถ่ายภาพดาวเทียม
สำหรับการถ่ายภาพในรูปแบบ Along Track Stereo Mode ซึ่งเป็นการถ่ายภาพ ณ ตำแหน่งเดียวกัน
ด้วยมุมการถ่ายภาพที่แตกต่างกัน การปฏิบัติภารกิจที่อาศัยการเก็บข้อมูลตำแหน่งเรือและอากาศยาน  
โดยไม่มีการดาวน์ลิงค์ข้อมูลจะถูกจัดอยู่ในโหมด B1, F, และ H1 ส่วนของการปฏิบัติภารกิจในรูปแบบ
สุดท้ายคือการปฏิบัติภารกิจของอุปกรณ์เพย์โหลดร่วมกับการดาวน์ลิงค์ข้อมูลที่ถูกบันทึกลงมายังสถานี
ปฏิบัติการดาวเทียม ณ เวลาเดียวกัน ประกอบไปด้วยโหมดการทำงาน A2, B2 และ H2 ตามลำดับ โดย
การปฏิบัติภารกิจของระบบเพย์โหลดในแต่ละโหมดสามารถถูกอธิบายได้ดังนี้ 

1. โหมดการทำงาน A1: Single Shot และ A2: Single Shot with Direct Downlink 
โหมดการทำงานสำหรับการถ่ายภาพเดี ่ยว Single Shot ของเพย์โหลดหลักตาม 

ภาพที่ 5-6 โดยระบบเพย์โหลดจะทำการถ่ายภาพในตำแหน่งที่สนใจจำนวนหนึ่งภาพ ความแตกต่างของ
โหมดการทำงานจะอยู่ในส่วนของช่วงเวลาในการดาวน์ลิงค์ข้อมูลภาพถ่ายกลับลงมายังสถานีปฏิบัติการ
ดาวเทียม ซึ่งโหมด A1 จะเก็บภาพถ่ายในอุปกรณ์บันทึกและจัดการข้อมูลเพย์โหลดและดาวน์ลิงค์ข้อมูลสู่
สถานีปฏิบัติการดาวเทียมในภายหลัง ในขณะที่โหมด A2 จะทำการถ่ายภาพและดาวน์ลิงค์ข้อมูลภาพถ่าย
ดาวเทียมกลับลงมาสถานีปฏิบัติการดาวเทียม ในเวลาเดียวกัน 

 
 (A1) (A2) 

ภาพที่ 5-6 โหมดการทำงาน A1: Single Shot และ A2: Single Shot with Direct Downlink 
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ภาพที่ 5-7 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน A1: Single Shot 

 

 
ภาพที่ 5-8 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน A2: Single Shot with 

Direct Downlink 

 

2. โหมดการทำงาน B1: Single Shot + AIS + ADS-B และ B2: Single Shot + AIS 
+ ADS-B with Direct downlink 

ตามภาพที ่5-9 แสดงการทำงานของเพย์โหลดหลักร่วมกับเพย์โหลดเสริมพร้อมกันโดย
โหมดการทำงานของ B1 เพย์โหลดหลักจะถ่ายภาพหนึ่งภาพ ณ ตำแหน่งที่สนใจ ในขณะเดียวกันจะมีการ
เก็บข้อมูลตำแหน่งเรือและอากาศยานไปพร้อมกันด้วยเพย์โหลดเสริม ซึ่งขอบเขตของการรับสัญญาณจาก
เรือและอากาศยานจะครอบคลุมตำแหน่งของภาพถ่าย โหมดการทำงานของ B2 จะถ่ายภาพหนึ่งภาพ ณ 
ตำแหน่งที่สนใจ พร้อมกับเก็บข้อมูลตำแหน่งเรือและอากาศยานเช่นเดียวกับโหมด B1 แตกต่างกันที่
ขณะที่ดาวเทียมปฏิบัติภารกิจโหมดใน B2 ดาวเทียมจะดำเนินการดาวน์ลิงค์ข้อมูลเพย์โหลดมาให้สถานี
ปฏิบัติการดาวเทียมทันที 

GPS OFF GPS ON GPS OFF

Gyro ON

STARCAM OFF STARCAM ON

PDHU ON

Imager OFF Imager ON

Imaging

ADCS

Payload

GCP TTM GCP

Gyro OFF

STARCAM OFF

PDHU OFF

Imager OFF

PDHU OFF

Gyro OFF

GPS OFF GPS OFF

Downlink Start

Imaging

ADCS

APM Direct Downlink

GCP TTM GCP

Payload

Downlink stop

XTx OFF

STx OFF

Downlink Stop

Gyro OFF

STARCAM OFF

PDHU OFF

APM OFF

Imager OFF

STx OFF

XTx OFF

GPS ON

Gyro ON

STARCAM ON

PDHU ON

APM ON

Imager ON

STx ON

XTx ON

Gyro OFF

APM OFF

PDHU OFF

STARCAM OFF

Imager OFF
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 (B1) (B2) 

ภาพที่ 5-9 โหมดการทำงาน B1: Single Shot + AIS + ADS-B และ B2: Single Shot + AIS + 
ADS-B with Direct downlink 

 

 
ภาพที่ 5-10 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน B1: Single Shot + AIS 

+ ADS-B 

GPS OFF GPS OFF

Imager ON

Imaging

ADCS GCP

Payload

GCP

Capture

Imager OFF

PDHU OFF

STARCAM OFF

Gyro OFF

IB OFF

Imager OFF

Capture Stop

ADS-B OFF

AIS OFF

IB OFF

PDHU OFF

STARCAM OFF

Gyro OFF

Capture Start

IB ON

AIS ON

ADS-B ON

AIS OFF

ADS-B OFF

TTM

GPS ON

Gyro ON

STARCAM ON

PDHU ON
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ภาพที่ 5-11 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน B2: Single Shot + AIS 

+ ADS-B with Direct downlink 

 

3. โหมดการทำงาน C: Snap Strip และ D: Stereo Along Track 
การทำงานของเพย์โหลดหลักในโหมด C ดังภาพที่ 5-12 จะเป็นการถ่ายภาพที่มี

ลักษณะเป็นแนวยาวตามเส้นทางการโคจรของดาวเทียม โดยจะอาศัยการถ่ายภาพติดต่อกันด้วยระยะห่าง
เวลาที่กำหนด ซึ่งภาพเหล่านี้จะถูกบันทึกลงบนอุปกรณ์บันทึกและจัดการข้อมูลเพย์โหลดและถูกนำมา
ประมวลผลเพื่อให้ได้ภาพถ่ายดาวเทียมเป็นแนวยาวที่สถานีปฏิบัติการดาวเทียมในภายหลัง นอกจากนี้ 
พื้นที่สนใจของการทำงานในโหมด D จะถูกกำหนดเพียงหนึ่งจุดบนแผนที่ โดยจะมีกระบวนการถ่ายภาพ
ในแต่ละภาพเหมือนกันกับโหมด A1 กล่าวคือ ดาวเทียมจะหมุนตัวไปยังตำแหน่งที่สนใจเพื่อทำการ
ถ่ายภาพ ซึ่งการถ่ายภาพของโหมด D จะเกิดขึ้นสองครั้งและเป็นการถ่ายภาพในมุมเงย ณ ตำแหน่ง
เดียวกันด้วยการทำมุมต่างกัน เพื่อใช้ในการผลิตภาพถ่ายที่มีความลึกของภาพ ณ สถานีปฏิบัติการ
ดาวเทียม ต่อไป 

 
 (C) (D) 

ภาพที่ 5-12 โหมดการทำงาน C: Snap Strip และ D: Stereo Along Track 

GPS OFF GPS OFF

Imager ON

Imaging

ADCS

APM Direct Downlink

TTM

Payload

GCP

Imager OFF Imager OFF

GCP

XTx OFF XTx ON XTx OFF

Capture and Downlink Capture and Downlink Start Stop Capture and Downlink

ADS-B OFF ADS-B ON ADS-B OFF

STx OFF STx ON STx OFF

IB OFF IB ON IB OFF

AIS OFF AIS ON AIS OFF

PDHU OFF PDHU ON PDHU OFF

APM OFF APM ON APM OFF

GPS ON

Gyro OFF Gyro ON Gyro OFF

STARCAM OFF STARCAM ON STARCAM OFF
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ภาพที่ 5-13 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน C: Snap Strip และ D: 

Stereo Along Track 

 

4. โหมดการทำงาน E: Video – Low Frame Rate, G: Video – High Frame Rate 
และ F: Video – Low Frame Rate + AIS + ADS-B 

กระบวนการถ่ายวิดีโอจะอาศัยหลักการการถ่ายภาพหลายเฟรม ณ จุดที่สนใจบนพ้ืน
โลกเพียงจุดเดียวในขณะที่ดาวเทียมโคจรตามภาพที่ 5-14 ซึ่งข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียมเหล่านี้จะถูกนำมา
ประมวลผลเป็นวิดีโอ ณ สถานีปฏิบัติการดาวเทียมต่อไป โดยวิดีโอแบบอัตราเฟรมต่ำ (Low Frame 
Rate) จะถ่ายอยู่ที่ 10 เฟรมต่อวินาที เป็นเวลาไม่เกิน 75 วินาที ในขณะที่วิดีโอแบบอัตราเฟรมสูง (High 
Frame Rate) จะเพิ่มเป็น 25 เฟรมต่อวินาที แต่สามารถทำการถ่ายภาพได้เพียงแค่ 3 วินาทีเท่านั้น 
นอกจากนี้ ดาวเทียมยังมีความสามารถในการถ่ายภาพวิดีโอแบบอัตราเฟรมต่ำ ขณะเดียวกันดาวเทียมยัง
สามารถรับสัญญาณข้อมูลตำแหน่งเรือและอากาศยานครอบคลุมช่วงเวลาการถ่ายภาพวิดีโอไปทั้งหมด 
เพ่ือให้สามารถนำข้อมูลวิดีโอมาประมวลผลร่วมกับเพย์โหลดเสริมทั้งสองอุปกรณ์ได้อีกด้วย 

 
 (E, G) (F) 

ภาพที่ 5-14 โหมดการทำงาน E: Video – Low Frame Rate, G: Video – High Frame Rate 
และ F: Video – Low Frame Rate + AIS + ADS-B 

 

GPS OFF GPS ON GPS OFF

Gyro ON

STARCAM OFF STARCAM ON

PDHU ON

Imager OFF Imager ON

Imaging

ADCS

Payload

GCP TTM GCP

Gyro OFF

STARCAM OFF

PDHU OFF

Imager OFF

PDHU OFF

Gyro OFF
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ภาพที่ 5-15 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน E: Video – Low Frame 

Rate และ G: Video – High Frame Rate 

 

 
ภาพที่ 5-16 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน F: Video – Low Frame 

Rate + AIS + ADS-B 

5. โหมดการทำงาน H1: AIS + ADS-B และ H2: AIS + ADS-B with Direct Downlink 
อุปกรณ์เพย์โหลดเสริมเป็นอุปกรณ์สำหรับรับสัญญาณเรือและอากาศยานโดยจะถูกใช้

งานเป็นหลักในโหมดการทำงาน H1 และ H2 ตามภาพที่ 5-17 โดยความแตกต่างระหว่างทั้งสองโหมด
การทำงานนี้คือ H1 จะดำเนินการบันทึกลงบนอุปกรณ์บันทึกและจัดการข้อมูลเพย์โหลด ส่วน H2  
จะดำเนินการดาวน์ลิงค์ในขณะที่รับสัญญาณเรือและอากาศยานทันที 

 
 (H1) (H2) 

ภาพที่ 5-17 โหมดการทำงาน H1: AIS + ADS-B และ H2: AIS + ADS-B with Direct Downlink 

 

GPS OFF GPS ON GPS OFF

Gyro ON

STARCAM OFF STARCAM ON

PDHU ON

Imager OFF Imager ON

Imaging

ADCS

Payload

GCP TTM GCP

Gyro OFF

STARCAM OFF

PDHU OFF

Imager OFF

PDHU OFF

Gyro OFF

GPS OFF GPS OFF

Imager ON

Imaging

ADCS

Payload

GCP TTM GCP

Capture Capture Start Capture Stop

Imager OFF Imager OFF

AIS OFF AIS ON AIS OFF

ADS-B OFF ADS-B ON ADS-B OFF

PDHU OFF PDHU ON PDHU OFF

IB OFF IB ON IB OFF

GPS ON

Gyro OFF Gyro ON Gyro OFF

STARCAM OFF STARCAM ON STARCAM OFF



 
134 

 

 
ภาพที่ 5-18 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน H1: AIS + ADS-B 

 

 
ภาพที่ 5-19 ลำดับการเปิด - ปิดอุปกรณ์ของดาวเทียมในโหมดการทำงาน H2: AIS + ADS-B with 

Direct Downlink 
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5.2 ภาพรวมของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการ
ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื ่อการป้องกันและ
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเป็นสื่อการเรียนรู้เกี่ยวกับการออกแบบภารกิจดาวเทียมเบื้องต้น ซึ่งได้ถูก
พัฒนาขึ้นให้สำหรับทำงานบนโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ (Web Base Application) และสามารถใช้งานได้
โดยไม่ต้องทำการเชื่อมต่ออินเตอร์เน็ตหรือเรียกอีกอย่างหนึ่งว่าเป็น Offline Application เพ่ือเพ่ิมความ
สะดวกสบายสำหรับผู้ที่ต้องการใช้งานระบบฯ 

(1) ความต้องการพื้นฐานสำหรับการใช้งานระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้
เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและ
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษมีความต้องการในการเตรียมคอมพิวเตอร์และโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ให้
เหมาะแก่การใช้งาน โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

1) คอมพิวเตอร์ใช ้งานจะต้องมีขนาดหน้าจอ 14 นิ ้ว หรือมีรายละเอียดหน้าจอ  
1280 x 800 พิเซล (แนวนอน) ขึ้นไป 

2) คอมพิวเตอร์ใช ้งานจะต้องติดตั ้งระบบปฏิบัต ิการ Windows 10 โดยมี RAM 4 
กิกะไบต์ (Gb) ขึ้นไป 

- คอมพิวเตอร์ใช้งานจะถูกติดตั้งโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ ดังนี้ 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Google Chrome เวอร์ชั่น 84 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Edge เวอร์ชั่น 84 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Safari เวอร์ชั่น 16 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Firefox เวอร์ชั่น 65 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Opera เวอร์ชั่น 70 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Chrome for Android เวอร์ชั่น 104 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Safari on iOS เวอร์ชั่น 14.5 ขึ้นไป 
*** ไม่รองรับการทำงานร่วมกับโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ IE หรือ Internet Explorer *** 
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(2) แผนผังการทำงานของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียม

เพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
แผนผังการทำงานจะเป็นการแสดงภาพรวมของระบบฯ โดยจะเป็นการกล่าวถึงโฟลว์ในการ

ทำงาน (Software Workflow) รวมไปถึงหัวข้อเนื้อหาทั้งหมดที่อยู่ในระบบสาธิตการวิเคราะห์ความ
เป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ซึ่งแผนผังการ
ทำงานของระบบจะถูกนำเสนอดังภาพที่ 5-20  

 

ภาพที่ 5-20 แผนผังการทำงานของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยี
ดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

 
โดยหลักการทำงานและลักษณะหน้าต่างในแต่ละหน้าของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความ

เป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะถูกอธิบาย
อย่างละเอียดในลำดับถัดไป 
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5.2.1 รายละเอียดลักษณะหน้าต่างและรูปแบบการใช้งานของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความ

เป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและ

ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ หรือ Satellite Design Learning Platform เป็นระบบที่ถูกพัฒนาขึ้น 
โดยมีวัตถุประสงค์ใช้สำหรับเป็นสื่อการเรียนการสอนที่จะช่วยให้ผู้ใช้สามารถทำการศึกษาและเรียนรู้
ระบบดาวเทียมเบื้องต้น รวมไปถึงพ้ืนฐานระบบสถานีปฏิบัติการและวิธีการปฏิบัติการดาวเทียม ยิ่งไปกว่า
นั้นผู้ใช้งานยังสามารถเรียนรู้วิธีการวิเคราะห์วงโคจรเบื้องต้นด้วยโปรแกรม System Tool Kits (STK) 
และยังสามารถออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียมเบื้องต้นให้เหมาะสมกับภารกิจต่าง ๆ อีกด้วย ตัวระบบฯ 
ได้ถูกพัฒนาและออกแบบให้มีรูปแบบที่ทันสมัยและเรียบง่ายโดยผสมผสานระหว่างธีมของ DSI และธีม
ทางด้านอวกาศ ในขณะเดียวกันทางด้านเนื้อหาการเรียนรู้ถูกออกแบบให้ผู ้ใช้สามารถเรียนรู ้ อ่าน  
และเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย ระบบฯ ยังมีแบบทดสอบเพื่อให้ผู้ใช้งานได้ทดสอบความเข้าใจเนื้อหาที่ได้เรียนรู้
ไปอีกด้วย ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื ่อการป้องกัน 
และปราบปรามอาชญากรรมสามารถแบ่งการทำงานออกได้เป็น 3 ส่วนหลักได้แก่ 

• แนะนำการใช้งานเบื้องต้นสำหรับผู้ใช้งาน  
• สื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน 
• ข้อสอบสำหรับวัดผลสัมฤทธิ์หลังจากการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน 

1. ส่วนแนะนำการใช้งานเบื้องต้นสำหรับผู้ใช้งาน  
ส่วนแนะนำการใช้งานเบื้องต้นสำหรับผู้ใช้งาน ผู้ใช้จะได้เข้าใจในเนื้อหาเบื้องต้นของ

โปรแกรม Satellite Design Learning Platform ในลักษณะบรรยายโดยรวม เช่น จุดประสงค์ของตัว
โปรแกรม และเนื้อหาโดยรวมเป็นต้น โดยตัวเนื้อหาที่กล่าวมาจะถูกแบ่งเป็นสัดส่วนเพื่อให้ผู้อ่านเข้าใจง่าย
และอยู่บนหน้าต่างที่ดูทันสมัยเพ่ือเพ่ิมความน่าสนใจในเนื้อหาของโปรแกรม 

1.1 หน้าต่างเริ่มต้นของระบบฯ Satellite Design Learning Platform (Home Page)   
หน้าต่างเริ ่มต้น (หน้าต่าง Home Page) ของโปรแกรมในหน้านี ้จะมีบทนำของ

โปรแกรมที่จะอธิบายภาพรวมของโปรแกรมและเนื้อหาเบื้องต้นของโปรแกรม โดยองค์ประกอบในหน้านี้
จะประกอบไปด้วยดังนี้ 

• ชื่อของโปรแกรม (Satellite Design Learning Platform) 
• ปุ่มกดเริ่มใช้ (Get Started) โปรแกรม ปุ่มสีน้ำเงินบนหน้าจอ 
• กรอบข้อความบทนำของโปรแกรม จะเป็นกรอบข้อความสีขาวบริเวณส่วนล่างของหน้าเริ่มต้น 
• ปุ่มคุกกี้เพ่ือเก็บข้อมูลการใช้งาน 
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ในหน้าเริ ่มต้นนี ้ (Home Page) จะมีพื ้นหลังเป็นรูปโลกแบบสามมิติและมีการ

เคลื่อนไหวไปด้วย เพ่ือความน่าสนใจของโปรแกรม เมื่อผู้ใช้กดปุ่มเริ่มใช้งาน (Get Started) ผู้ใช้จะเข้าไป
ที่หน้าลงทะเบียนในลำดับถัดไป 

  
ภาพที่ 5-21 หน้าเริ่มต้น (หน้าต่าง Home Page) 
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1.2 หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration and Personal 

Data Protection Act) 
หน้าต ่างลงทะเบ ียนและรายละเอ ียดการใช ้งานระบบฯ (Registration and 

Personal Data Protection Act) จะแสดงข้อกำหนดต่าง ๆ ในการใช้โปรแกรมคือ พระราชบัญญัติ
คุ้มครองข้อมูลส่วนบุคคล เงื่อนไขการให้บริการและสัญญาการไม่เปิดเผยข้อมูลที่เป็นการตกลงกันระหว่าง 
DSI และผู้ใช้งาน ผู้ใช้งานจะต้องกรอกข้อมูลเพื่อที่จะเข้าใช้งานดังต่อไปนี้ 

- ชื่อจริง–นามสกุล  
- สถานที่ทำงาน/สังกัด 
- ข้อมูลอีเมลล์  
- ปุ่มกดถัดไป (NEXT) โดยผู้ใช้จะต้องกรอกข้อมูลให้ครบทุกช่องเพื่อที่ดำเนินไปหน้า

ถัดไปได ้

 

ภาพที่ 5-22 หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration/PDPA) 
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1.3 หน้าต่างเงื่อนไขและข้อตกลงการให้บริการระบบฯ (Terms of Service and Non-

disclosure Agreement) 
หลังจากที่ผ่านขั้นตอนการใส่ข้อมูลหน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ 

(Registration and Personal Data Protection Act) ข้อมูลของผ ู ้ ใช ้จะถูกนำมาลงในเง ื ่อนไขการ
ให้บริการและสัญญาการไม่เปิดเผยข้อมูลฯ เพ่ือเป็นการยื่นยันก่อนที่จะเข้าใช้งานเป็นขั้นตอนสุดท้าย ผู้ใช้
จะต้องกดยอมรับข้อตกลงจากนั้นกดปุ่มถัดไป (NEXT) เพ่ือที่จะเข้าใช้โปรแกรมได้ในลำดับถัดไป 

 

ภาพที่ 5-23 หน้าต่างเงื่อนไขและข้อตกลงการให้บริการระบบฯ (Terms of Service and Non-
disclosure Agreement) 
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2. ส่วนสื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งานของ Satellite Design Learning Platform 

ในส ่วนน ี ้ ผ ู ้ ใช ้จะได ้ เร ิ ่ ม เร ียน เน ื ้ อหาของ Satellite Design Learning Platform  
โดยเนื้อหาจะประกอบไปด้วยเนื้อหาพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประกอบต่าง  ๆ ของดาวเทียมจนไปถึงการ
ออกแบบตัวกล้อง (Payload) โดยตัวโปรแกรมได้ออกแบบมาเพ่ือให้ผู้ใช้งานสามารถใช้งานได้สะดวกและ
เข้าใจเนื้อหาได้ง่าย 

2.1 หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) 
หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) เป็นหน้าต่างหน้าแรกที่

ผู้ใช้งานจะพบหลังจากยอมรับเงื่อนไขและข้อตกลงการให้บริการระบบฯ หน้าต่างดังกล่าวนี้จะแสดงหัวข้อ
การเรียนรู้เกี่ยวกับดาวเทียมทั้งหมดให้แก่ผู้ใช้งานได้ทราบ ซึ่งผู้ใช้งานสามารถเลือกเข้าไปเรียนในหัวข้อ
การเรียนรู้ทั้งหมดในระบบจะถูกอธิบายโดยสังเขปดังนี้ 

2.1.1 Basic Satellite เนื้อพ้ืนฐานขององค์ประกอบต่าง ๆ ของดาวเทียม 
การที่ดาวเทียมหนึ่งจะสามารถปฏิบัติภารกิจที่ได้รับมอบหมายได้นั้นจะต้องมี

องค์ประกอบหลายส่วนไม่ว่าจะเป็นอุปกรณ์ที่เป็นตัวภารกิจเองหรือซอฟต์แวร์ที่ใช้สนับสนุนในการปฏิบัติ
ภารกิจ โดยมีเนื้อหาย่อยประกอบไปด้วย 

• AOCS Hardware & Software system: ผู้ใช้งานจะเรียนรู้ระบบที่ควบคุม
การหมุนตัวของดาวเทียมให้มีความแม่นยำในการปฏิบัติภารกิจ เช่น การหมุนตัว
ของดาวเทียมสำหรับปฏิบัติภารกิจในการถ่ายภาพ 

• Propulsion system: ระบบแรงขับเคลื่อนนอกจากระบบ AOCS ที่ใช้ใน
การหมุนตัวของดาวเทียมระบบแรงขับเคลื่อนจะใช้ในการเปลี่ยนตำแหน่งใน
วงโคจรเพ่ือรักษาระดับของดาวเทียม 

• On-Board Data handling & FSW System: เนื่องจากในตัวดาวเทียมมี
ส่วนประกอบและระบบที่ค่อนข้างหลากหลาย ทั้งในส่วนของตัวอุปกรณ์หรือ
ระบบภายในจึงจำเป็นที่จะต้องมีตัวกลางในการแปลภาษาของแต่ละอุปกรณ์
เพ่ือที่จะให้ตัวดาวเทียมสามารถทำงานได้ตามที่ได้ออกแบบไว้ 

• Power System: ระบบพลังงาน เป็นสิ ่งที ่สำคัญมากในการทำงานของ
ดาวเทียม เนื่องจากหากตัวดาวเทียมได้ขึ้นไปสู่วงโคจรรอบโลกแล้วตัวของมัน
จำเป็นที่จะต้องมีระบบพลังงานที่เพียงพอในด้านการจ่ายพลังงานและการ
จัดเก็บพลังงาน 

• Thermal and radiation system: ในอวกาศน ั ้นม ีสภาพแวดล ้อมที่
อันตรายต่อดาวเทียมไม่ว่าจะเป็น สภาวะสูญญากาศที่เย็นจัด ความร้อนจาก
ดวงอาทิตย์ หรือรังสีต่าง ๆ จากอวกาศ ดังนั้นทุกชิ้นส่วนของดาวเทียมจะต้อง



 
142 

 
มีการออกแบบและทดสอบเพ่ือให้มีความมั่นใจว่าตัวดาวเทียมสามารถอยู่รอด
ได้ในสภาวะที่ได้กล่าวไว้ 

• RF system: ระบบส่งสัญญาณของดาวเทียม โดยใช้คลื่นสัญญาณวิทยุในการ
ส่งข้อมูลจากดาวเทียมหรือรับสัญญาณจากภาคพ้ืนดิน  

• Payload system: ตัวภารกิจของดาวเทียม คือจุดประสงค์หลักของตัว
ดาวเทียมว่ามันถูกออกแบบเพื่ออะไรที่จะส่งขึ้นไปบนวงโคจรโลกเพื่ออะไร 
ตัวอย่างเช่น เพ่ือถ่ายภาพข้อมูลต่าง ๆ บนพื้นโลก หรือเพ่ือจุดประสงค์ในการ
ติดต่อสื่อสาร เป็นต้น ดังนั้นการออกแบบตัว Payload จึงเป็นเรื่องที่สำคัญ
และมีรายละเอียดมากเป็นอันดับต้น ๆ 

• Mechanical & structure system: ระบบโครงสร้าง มีความสำคัญในการ
รับภาระด้านความแข็งแรง ตั้งแต่การรับน้ำหนักเพย์โหลดและอุปกรณ์ทั้งหมด 
ซึ่งเป็นส่วนเชื่อมต่อทุกอย่างของตัวดาวเทียมไว้ด้วยกัน ตลอดจนต้องออกแบบ
ให้มีความทนทานต่อแรงสั่นสะเทือนตั้งแต่ออกจากจรวดนำส่ง เป็นต้น 

2.1.2 Ground Segment เนื้อหาพ้ืนฐานของระบบภาคพ้ืนดินของดาวเทียม 
การที่เราจะสั่งงานดาวเทียมได้นั้นส่วนหนึ่งที่สำคัญคือส่วนภาคพ้ืนดิน (Ground 

Segment) ซึ่งมีหน้าที่สั่งการหรือรับสัญญาณที่ได้จากตัวดาวเทียมโดยมีเนื้อหาย่อย ประกอบไปด้วย 
• Basic Ground Segment: ผู้ใช้งานจะมีความรู้ความเข้าใจในระบบปฏิบัติการ

ดาวเทียม อาทิเช่น ระบบปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องประกอบไปด้วยระบบ
ย่อยอะไรบ้าง และแต่ละระบบย่อยมีหน้าที่ ความสำคัญอย่างไร 

• Satellite Operation: ผู้ใช้งานจะรู้ถึงภาพรวมในการปฏิบัติการดาวเทียม 
โดยเริ่มตั้งแต่การสั่งถ่ายภาพดาวเทียมจะไปถึงการได้รับภาพถ่ายดาวเทียมมี
กระบวนการอย่างไรบ้าง 
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2.1.3 การวิเคราะห์วงโคจรของดาวเทียมและการใช้โปรแกรม STK เพื่อใช้ในการ
วิเคราะห์และออกแบบวงโคจรของดาวเทียม 

สำหรับเนื้อหาในส่วนนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อให้ผู ้เรียนสามารถวิเคราะห์และ
ออกแบบวงโคจรของดาวเทียมได้ตามภารกิจที่ต้องการ โดยแบ่งเนื้อหาเป็น 3 ส่วนหลัก ได้แก่ ความรู้
พื้นฐานเกี่ยวกับวงโคจรการติดตั้งโปรแกรมช่วยวิเคราะห์หรือ Systems Tool Kit: STK และการใช้งาน
โปรแกรมช่วยวิเคราะห์ STK สำหรับภารกิจของ DSI 

• Basic Of Orbital Knowledge เพื ่อให้ผู ้เร ียนมีความรู ้พื ้นฐานเกี ่ยวกับ 
ตัวแปรสำคัญที ่ใช ้ในการวิเคราะห์และออกแบบวงโคจรซึ ่งจะถูกใช้ใน
โปรแกรมช่วยวิเคราะห์ STK ในส่วนถัดไป ในบทนี้จึงอธิบาย ตั้งแต่ประเภท
ของวงโคจร ตลอดจนตัวแปรที่เป็นองค์ประกอบของวงโคจร 

• STK Installation Guide ผ ู ้ ใช ้จะได ้ เร ียนร ู ้ ในการลงโปรแกรม STK  
ในระบบปฏิบัติการคอมพิวเตอร์ที่ต้องการได้เพ่ือที่จะใช้ในการออกแบบต่อไป 

• STK Tutorial (SSO orbit) ผู้เรียนจะได้เรียนรู ้การออกแบบวงโคจรของ
ดาวเทียมในโปรแกรม STK ซึ ่งเป็นการแนะนำวิธ ีการใช้โปรแกรม STK 
เบื้องต้นเพื่อต่อยอดในการเลือกออกแบบตามภารกิจของ DSI

2.1.4 วิเคราะห์ข้อมูลพื้นฐานสำหรับเทคโนโลยีกล้องโทรทรรศน์ที่ใช้สำหรับกล้อง
ถ่ายภาพดาวเทียมรายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution Satellite’s Imager) และวิเคราะห์ข้อมูล
พ้ืนฐานเทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ที่สามารถใช้งานร่วมกับเทคโนโลยีกล้องโทรทรรศน์ 

ผู้ใช้งานจะเข้าใจถึงระบบการทำงานของกล้องถ่ายภาพดาวเทียม ลักษณะการ
ถ่ายภาพดาวเทียม และรวมไปถึงวิธีการประเมินรายละเอียดของภาพถ่ายดาวเทียม เทคโนโลยีอุปกรณ์
ตรวจวัด (Sensor) และวิธีการทฤษฎีและการคำนวณการออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียมเบื้องต้น 

• Optical Payload Basic & NIIRS Standard: ผู ้ ใช ้งานจะทราบถึงว ิธ ีการ
ประเมินรายละเอียดของภาพถ่ายดาวเทียม เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวั ด
(Sensor) และวิธ ีการทฤษฎีและการคำนวณการออกแบบกล้องถ่ายภาพ
ดาวเทียมเบื้องต้น 

• Optical Payload Design: เป็นหน้าต่างเพ่ือใช้ในการออกแบบกล้องถ่ายภาพ
ดาวเทียมเบื้องต้น 
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ภาพที่  5-24 หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) 

 
2.2 หน้าต่างสารบัญเนื้อหา (Table of Content) 

หน้าต่างสารบัญเนื้อหา (Table of Content) จะประกอบไปด้วยหัวข้อหลักและหัวข้อ
ย่อยเช่นเดียวกับหน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (ส่วนสื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งานของ Satellite Design 
Learning Platform)  

ในส ่วนนี ้ผ ู ้ ใช ้จะได ้เร ิ ่มเร ียนเน ื ้อหาของ Satellite Design Learning Platform  
โดยเนื ้อหาจะประกอบไปด้วยเนื้อหาพื ้นฐานเกี ่ยวกับส่วนประกอบต่าง ๆ ของดาวเทียมจนไปถึงการ
ออกแบบตัวกล้อง (Payload) โดยตัวโปรแกรมได้ออกแบบมาเพื่อให้ผู ้ใช้งานสามารถใช้งานได้สะดวก 
และเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย 

หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) แต่จะนำเสนอในรูปแบบเรียบ
ง่ายเพ่ือให้ผู้ใช้สามารถจำแนกข้อมูลได้อย่างชัดเจน โดยในสารบัญมีรูปแบบการทำงานดังนี้ 
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• แสดงหัวข้อย่อยที่อยู่ในหัวข้อหลักเมื่อผู้ใช้กดไปยังชื่อของหัวข้อหลังและย่อกลับได้เมื่อ

ผู้ใช้กดอีกครั้ง 
• แสดงหัวข้อที่ผู ้ใช้ได้เคยเข้าไปเรียนรู ้หรืออ่านเนื้อหาแล้วโดยการไฮไลต์ตัวอักษร 

หลังจากที่ผู้ใช้กดเข้าไปยังหัวข้อเพื่อเรียนรู้เนื้อหาแล้วหัวข้อนั้นจะเปลี่ยนสีเพื่อให้ผู้ใช้
แยกเนื้อหาที่เรียนแล้วได้ง่ายขึ้น 

ในหน้านี้ผู ้ใช้สามารถกดปุ่ม Enroll Test เพื่อเริ ่มทำแบบทดสอบ (หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page))  
ได้ทันทีหากผู้ใช้ต้องการ 

 

ภาพที่  5-25 หน้าต่างสารบัญเนื้อหา (Table of Content) 
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2.3 หน้าต่างการเรียนรู้เนื้อหา (Learning Page) 

หน้าต่างการเรียนรู้เนื้อหา (Learning Page) จะเป็นส่วนที่แสดงเนื้อหาในการเรียนรู้
เพ่ือที่จะผลิตดาวเทียมโดยเนื้อหาที่ได้กล่าวมาในหน้าโครงสร้างหลักสูตร (ส่วนสื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน
ของ Satellite Design Learning Platform  

ในส่วนนี้ผู้ใช้จะได้เริ่มเรียนเนื้อหาของ Satellite Design Learning Platform โดยเนื้อหาจะ
ประกอบไปด้วยเนื้อหาพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประกอบต่าง ๆ  ของดาวเทียมจนไปถึงการออกแบบตัวกล้อง (Payload) 
โดยตัวโปรแกรมได้ออกแบบมาเพ่ือให้ผู้ใช้งานสามารถใช้งานได้สะดวกและเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย 

หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) โดยส่วนประกอบหลักในหน้า
การเรียนรู้แบ่งได้เป็น 3 หน้าต่างดังนี้ 

• หน้าต่างย่อยฝั่งซ้าย: แถบสารบัญที่มีรูปแบบเดียวกันกับหน้าต่างสารบัญเนื ้อหา 
(Table of Content) แต่จะมีการลดขนาดลงเพื่อช่วยให้ผู้ใช้สามารถเห็นว่าตัวเองอยู่
ในส่วนไหนของเนื้อหาแล้ว 

• หน้าต่างย่อยตรงกลาง: ใช้ในการบรรจุเนื้อหาของแต่ละหัวข้อโดยมีการออกแบบมาให้
ดูสะอาดเป็นระเบียบและอ่านง่าย 

• หน้าต่างย่อยฝั่งขวา: Spy Scroll เป็นส่วนที่ให้ผู้ใช้รับรู้ว่าตัวเองอยู่ที่หัวข้อไหนแล้ว
ส่วนของเนื้อหา  

• ปุ่มกดย้อนกลับเพื่อไปท่ีหน้าสารบัญ 
ในหน้าน ี ้ผ ู ้ ใช ้สามารถกดปุ ่ม Enroll Test เพื ่อเร ิ ่มทำแบบทดสอบ  (หน้าต ่าง
แบบทดสอบ (Test Page)) ได้ทันทีหากผู้ใช้ต้องการ 

  

ภาพที่  5-26 หน้าต่างการเรียนรู้เนื้อหา (Learning Page) 
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2.4 ส่วนแบบทดสอบสำหรับวัดผลสัมฤทธิ์หลังจากการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน 

หลังจากที ่ผ ู ้ใช ้ได้ศ ึกษาเรียนรู้ เนื ้อหาของโปรแกรม Satellite Design Learning 
Platform ในตัวโปรแกรมได้มีแบบทดสอบเพ่ือวัดระดับความเข้าใจของเนื้อหาที่ได้เรียนไป ตัวข้อสอบได้ถูก
ออกแบบมาตามความเหมาะสมของเนื้อหาที่ได้เรียนไปในทุกเนื้อหาที่มีอยู่ในโปรแกรม ผู้ใช้สามารถเลือกท่ี
จะทำข้อสอบหลังจากท่ีเรียนเนื้อหาไปแล้วบางส่วนได้เช่นกัน 

2.4.1 หน้าต่างแจ้งเงื่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page) 
หน้าต่างแจ้งเงื่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page) จะใช้ในการแจ้ง

กฎและกติกาในการทำแบบทดสอบ โดยจะแสดงกฎเกณฑ์ของการทำแบบทดสอบและข้อมูลเบื้องต้นในการ
สอบมีดังนี้  

• จำนวนข้อสอบ: ข้อสอบมีทั้งหมด 30 ข้อ โดยนำเนื้อหาทั้งหมดที่อยู่ในระบบมาใช้ในการตั้ง
คำถาม 

• รูปแบบของแบบทดสอบ: แบบทดสอบจะเป็นแบบปรนัย 4 ตัวเลือก 
• ระยะเวลาในการทำข้อสอบ: ในการทำแบบทดสอบทั้งหมด ผู ้ใช้งานจะมีเวลาในการทำ

ข้อสอบทั้งหมด 60 นาท ี
ข้อมูลที่ผู้ใช้ได้กรอกไว้ที่หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration 

and Personal Data Protection Act) จะถูกนำมาแสดงที ่หน้าต่างแจ้งเงื ่อนไขในการทำแบบทดสอบ 
(Test Rule Page) ผู้ใช้ต้องกดยืนยันข้อตกลงเพ่ือที่จะเข้าทำแบบทดสอบต่อไปได้ 

 

 

ภาพที่  5-27 หน้าต่างแจ้งเงื่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page)  
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2.5 หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page) 

แบบทดสอบจะเป็นส่วนสุดท้ายของโปรแกรมเพื่อทดสอบความเข้าใจในเนื้อหาที่ได้
เรียนมาโดยองค์ประกอบของหน้าแบบทดสอบมีดังนี้  

• ตัวโจทย์จะแสดงคำถามหรือภาพประกอบ 
- ข้อสอบมีท้ังหมด 30 ข้อ  
- ข้อสอบมี 4 ตัวเลือก 

• แถบติดตามลำดับของข้อสอบโดยจะแสดงผลดังนี้ 
- จำนวนข้อสอบ 
- ข้อสอบที่ได้ทำไปแล้ว 

• ตัวเลขแสดงเวลาในการทำข้อสอบ (นับถอยหลัง)  
- แสดงเวลานับถอยหลัง 60 นาที 
- หากเวลาหมดระบบจะส่งข้อสอบทันที 

• แถบการแสดงลำดับข้อสอบท่ีผู้ใช้งานกำลังทำอยู่  
- ซึ่งผู ้ใช้งานสามารถกดไปข้อถัดไปหรือย้อนหลังได้อย่างอิสระ ในหน้านี้จะมีการ

แสดงจำนวนข้อและเวลาในการทำข้อสอบ ผู้ใช้สามารถกดปุ่ม SUBMIT เพ่ือที่จะส่ง
ข้อสอบเมื่อต้องการได ้

 

ภาพที่  5-28 หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page)  
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2.6 หน้าต่างแสดงผลการทดสอบ (Test Result Page) 

หน้าต่างแสดงผลการทดสอบ (Test Result Page) จะแสดงหลังจากที่ผู ้ใช้งานส่ง
แบบทดสอบโดยการกดปุ่ม SUBMIT หากผู้ใช้งานทำข้อสอบได้เกินร้อยละ 70 จะผ่านเกณฑ์การทดสอบ
และระบบจะมีสร้างใบรับรองให้ โดยมีข้อมูลที่แสดงใบรับรองดังนี้ 

• ข้อมูลของผู้ใช้งานทำการกรอกในหน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ 
(Registration and Personal Data Protection Act)  

• QR โค้ดและบาร์โค้ดสำหรับแสดงวันและเวลาที่ผู้ใช้งานทำแบบทดสอบ 
นอกจากนี้ยังมีเฉลยทั้งหมดให้กับผู้ใช้งานในกรณีที่ผ่านเกณฑ์การทดสอบ เพ่ือเป็นการตรวจทานคำตอบของ
ผู้ใช้งานอีกด้วย 

 

ภาพที่  5-29 ตัวอย่างใบเกียรติบัตรกรณีที่ผ่านเกณฑ์การทดสอบ   
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ในทางตรงกันข้าม หากผู้ใช้งานมีคะแนนที่ไม่ผ่านเกณฑ์จะแสดงหน้าต่างผลการทดสอบดังภาพที่ 5-29  

 

ภาพที่  5-30 หน้าต่างแสดงผลการทดสอบกรณีที่ไม่ผ่านเกณฑ์การทดสอบ 

5.2.2 สรุปรายงานความก้าวหน้าระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยี
ดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

การพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการ
ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษในส่วนหน้าต่างการใช้งาน หรือ Graphical User Interface: 
GUI ถูกดำเนินการพัฒนาขึ้นเรียบร้อยแล้ว โดยในระยะถัดไปของโครงการฯ ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความ
เป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะถูกเพ่ิมเนื้อหาที่
เหมาะสมในส่วนต่าง ๆ ที่กล่าวมาข้างต้น ยิ่งไปกว่านั้น ยังเป็นเนื้อหาที่ง่ายต่อการเรียนรู้และหวังเป็นอย่าง
ยิ่งว่าสื่อการเรียนการสอนนี้จะเกิดประโยชน์สูงสุดกับผู้ใช้งาน 
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5.3 ผลการวิเคราะห์ต้นทุนและระยะเวลาในการพัฒนาดาวเทียมทั้งระบบ 

5.3.1 การวิเคราะห์งบประมาณและระยะเวลาในการพัฒนาโครงการดาวเทียมสำหรับภารกิจ
ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเบื้องต้น 

อ้างถึงรายงานโครงการจ้างเหมาออกแบบและพัฒนาระบบเพื ่อสนับสนุนโครงการวิจัย
ดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ระยะที่ 1 ภายใต้หัวข้อ  “สถานะอุปกรณ์ของ
ดาวเทียม (QUALIFICATION STATUS LIST) สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ” 
ถูกนำมาใช้เป็นปัจจัยหลักในการประมาณการงบประมาณรวมไปถึงระยะเวลาเบื ้องต้นในการพัฒนา
ดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ โดยราคาพื้นฐานจะถูกอ้างอิ งมาจาก 
การพัฒนาดาวเทียม THEOS-2A ยิ่งไปกว่านั้น การประมาณการงบประมาณยังได้คำนึงถึงปัจจัยอัตรา  
การแลกเปลี่ยนเงินดอลลาร์และอัตราเงินเฟ้ออีกด้วย  โดยอัตราการแลกเปลี่ยนเงินดอลลาร์เฉลี่ยอยู่ที่  
1 เปอร์เซ็นต์ และอัตราเงินเฟ้อเฉลี่ยอยู่ที ่ 2.3 เปอร์เซ็นต์ ซึ ่งจะสามารถใช้ข้อมูลดังกล่าวได้ระหว่างปี  
พ.ศ. 2566 – พ.ศ. 2569 เท่านั้น “อย่างไรก็ดี การประมาณการงบประมาณและระยะเวลาในการพัฒนา
ดาวเทียมเป็นเพียงการประเมินเบื้องต้นเท่านั้น ไม่สามารถนำไปใช้สำหรับการอ้างอิงเพื่อจัดซื้อหรือ
พัฒนาดาวเทียมทั้งระบบจริงได้” 

 
ภาพที่ 5-31 แผนผังปัจจัยในการประมาณการงบประมาณการพัฒนาดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกัน

และปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเบื้องต้น 
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ตารางที่ 5-4 การวิเคราะห์งบประมาณและระยะเวลาในการพัฒนาดาวเทียมเบื้องต้นสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษสำหรับ  
วงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-inclination Orbit (LIO) โดยงบประมาณที่ถูกประเมินจะคิดรวมค่าแรงวิศวกรสำหรับการ
พัฒนาดาวเทียมและรวมภาษีในประเทศ 7 เปอร์เซ็นต์แล้ว 

ระบบย่อยในดาวเทียม รายชื่ออุปกรณ์ สถานะ
อุปกรณ์ 
(QSL) 

ปัจจัย
ความคลาด

เคลื่อน 
(Margin) 

งบประมาณในการพัฒนา
ดาวเทียม โดยคำนึงอัตรา

แลกเปลี่ยนเงินดอลลาร์และ
อัตราเงินเฟ้อแล้ว (บาท) 

งบประมาณสำหรับการ
นำส่งดาวเทียม (บาท) 

ระยะเวลาใน
การพัฒนา
ดาวเทียม 
(เดือน) 

ระบบควบคุมการทรงตัวของ
ดาวเทียม 

อุปกรณ์เซนเซอรด์วงอาทิตย์ Sun sensor (SS) A 5%                        
37,947,887.45  

การส่งดาวเทียมขึ้นสู่วง
โคจรแบบวงโคจรแบบมมุ
เอียงวางตัวกับระนาบ
ศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-
inclination Orbit (LIO) 
จะเป็นการส่งดาวเทียม
ด้วยวิธีการ Dedicated 
Launch ซึ่งจะใช้ค่านำส่ง
ประมาณ 180 ล้านบาท 

28.8 

อุปกรณ์ไจโรสโคป Gyroscope (Gyro) A 5% 

อุปกรณ์เซนเซอรด์วงดาว Star Tracker A 5% 

อุปกรณ์รับสัญญาณดาวเทียม GPS  A 5% 

อุปกรณ์แมกเนโตมิเตอร์ MAGNETOMETER (MTM) A 5% 

อุปกรณ์ Magnetic Torquers (MTR)  B 10% 

อุปกรณ์ล้อปฏิกิริยา Re-action wheels (RW) C 20% 

ระบบพลังงานดาวเทียม  อุปกรณ์แผงโซล่าเซลล ์ B 10%                                          
49,797,142.33  

28.8 

อุปกรณ์แบตเตอรี ่ C 20% 

อุปกรณ์โมดลูชาร์จแบตเตอรี ่ A 5% 

อุปกรณ์โมดลูแคลมป์กระแส A 5% 

อุปกรณ์วงจรกระจายพลังงาน A 5% 

อุปกรณ์สวติช์เปิดใช้งานระบบพลงังานไฟฟ้า  A 5% 

ระบบสื่อสารในดาวเทียม อุปกรณ์สายอากาศชนิด Patches  B 10%                                          
29,190,682.65  

28.8 

อุปกรณ์สายอากาศชนิด Monopoles B 10% 



 
153 

 
อุปกรณ์รับ-ส่งสัญญาณ S – Band B 10% 

อุปกรณ์อากาศชนิด X-Band Horn B 10% 

อุปกรณ์ Antenna Pointing Mechanism (APM)  B 10% 

อุปกรณ์ส่งสัญญาน X-Band  C 20% 

อุปกรณ์ Antenna Pointing Mechanism 
Electronic (APME) 

C 20% 

ระบบจัดการข้อมลูดาวเทียม อุปกรณ์จดัการข้อมลูดาวเทียม B 10% 14,022,975.00 26.4 

ระบบโครงสร้างดาวเทียม โครงสร้างหลักดาวเทียม B 10%                                          
35,270,586.72  

28.8 

โครงสร้างเสริมดาวเทียม B 10% 

อุปกรณ์ Deployable hinges C 20% 

อุปกรณ์ Hold down and release mechanism C 20% 

อุปกรณ์ Separation System B 10% 

ระบบเพย์โหลด อุปกรณ์บันทึกและจัดการข้อมูลเพย์โหลด  C 20%                                          
52,454,690.86  

28.8 

อุปกรณ์กล้องโทรทรรศน ์ B 10% 

อุปกรณ์กล้อง  B 10% 

อุปกรณ์กลไกปรบัโฟกัสกล้อง A 5% 

ระบบควบคมุกลไกปรับโฟกสักล้อง  A 5% 

อุปกรณ์ Payload Interface Board (PIB) A 5% 

อุปกรณ์รับสัญญาณ AUTOMATIC 
IDENTIFICATION SYSTEM 

A 5% 

อุปกรณ์รับสัญญาณ AUTOMATIC DEPENDENT 
SURVEILLANCE–BROADCAST 

A 5% 
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ระบบซอฟต์แวร์กลางควบคุม

และจัดการดาวเทียม 
ไลบรารีเสริมสำหรับซอฟต์แวร์ระบบควบคุมการทรงตัว
ของดาวเทียม 

B 10%                                          
28,703,276.95  

 
26.4 

ซอฟต์แวร์ระบบควบคุมการทรงตวัของดาวเทียม B 10% 

เฟิร์มแวร์บูทโหลดเดอร์อุปกรณ์รบัสัญญาณ GPS A 5% 

เฟิร์มแวร์อุปกรณ์ประมวลผลรับสญัญาณ GPS A 5% 

เฟิร์มแวร์อุปกรณ์ประมวลผลแผนที่ดวงดาว A 5% 

เฟิร์มแวร์อุปกรณล์้อปฏิกริิยา B 10% 

เกตเวร์อุปกรณร์ับสญัญาณ GPS A 5% 

เกตเวร์อุปกรณ์ประมวลผลแผนท่ีดวงดาว A 5% 

ระบบขับเคลื่อนดาวเทียม อุปกรณ์ถังเชื้อเพลิง C 20%                                          
30,990,000.00  

 
28.8 อุปกรณ์ควบคมุระบบขับเคลื่อนดาวเทียม C 20% 

อุปกรณ์ปรบัแรงดันและวาล์ว C 20% 

อุปกรณ์ปล่อยเช้ือเพลิง C 20% 

ระบบสถานีปฏิบัติการ
ดาวเทียม 

ระบบวางแผนภารกิจดาวเทียม A 5%                                        
250,688,233.40  

 
28.8 ระบบควบคมุและแสดงสถานะดาวเทียม  A 5% 

ระบบส่งและรบัสญัญานยา่น S-Band  A 5% 

ระบบรับสัญญาณข้อมูลเพย์โหลดดาวเทียม X-Band  A 5% 
ระบบประมวลผลข้อมูลเพย์โหลด C 20% 

กระบวนการทดสอบสภาวะ
อวกาศดาวเทียม 

การทดสอบเชิงการสั่นสะเทือน - -                                          
20,660,000.00  

 
6 การทดสอบเชิงมวล - - 

การทดสอบเชิงอุณหภูมิและสูญญากาศ - - 
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การทดสอบสัญญาณรบกวนทางคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า - - 

กระบวนการเตรียมดาวเทียม
ก่อนปฏิบัติงาน 

กระบวนการ Launch and Early Orbit phase - -                                             
4,132,000.00  

 
4 กระบวนการ Commissioning phase - - 

การจองสถานีปฏิบตัิการดาวเทียมสำรอง - - 
   

รวม 533,857,475.37 บาท 180,000,000.00 บาท  38.8 เดือน 
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ตารางท่ี 5-5 การวิเคราะห์งบประมาณและระยะเวลาในการพัฒนาระบบสถานีปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้นสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปราม

อาชญากรรมพิเศษสำหรับวงโคจรแบบสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ Sun Synchronous Orbit (SSO) โดยงบประมาณที่ถูกประเมินจะคิดรวมค่าแรงวิศวกร
สำหรับการพัฒนาดาวเทียมและรวมภาษีในประเทศ 7 เปอร์เซ็นต์แล้ว 

ระบบย่อยในดาวเทียม รายชื่ออุปกรณ์ สถานะ
อุปกรณ์ 
(QSL) 

ปัจจัยความคลาด
เคลื่อน (Margin) 

งบประมาณในการพัฒนา
ดาวเทียม โดยคำนึงอัตรา

แลกเปลี่ยนเงินดอลลาร์และ
อัตราเงินเฟ้อแล้ว (บาท) 

งบประมาณสำหรับ
การนำส่งดาวเทียม 

(บาท) 

ระยะเวลาใน
การพัฒนา
ดาวเทียม 
(เดือน) 

ระบบควบคุมการทรงตัว
ของดาวเทียม 

อุปกรณ์เซนเซอรด์วงอาทิตย์ Sun sensor (SS) A 5%  
36,459,735.00  

การส่งดาวเทียมขึ้นสู่วง
โคจรแบบสัมพันธ์กับ
ดวงอาทิตย์ sun 
synchronous orbit 
(SSO) จะเป็นการส่ง
ดาวเทียมด้วยวิธีการ 
Ride Share ซึ่งจะใช้
ค่านำส่งประมาณ 60 
ล้านบาท 

28.8 

อุปกรณ์ไจโรสโคป Gyroscope (Gyro) A 5% 
อุปกรณ์เซนเซอรด์วงดาว Star Tracker A 5% 
อุปกรณ์รับสัญญาณดาวเทียม GPS  A 5% 
อุปกรณ์แมกเนโตมิเตอร์ Magnetometer (MTM) A 5% 
อุปกรณ์ Magnetic Torquers (MTR)  A 5% 
อุปกรณ์ล้อปฏิกิริยา Re-action wheels (RW) A 5% 

ระบบพลังงานดาวเทียม อุปกรณ์แผงโซล่าเซลล ์ A 5%                                        
48,340,311.04  

28.8 

อุปกรณ์แบตเตอรี ่ B 10% 
อุปกรณ์โมดลูชาร์จแบตเตอรี ่ A 5% 
อุปกรณ์โมดลูแคลมป์กระแส A 5% 
อุปกรณ์วงจรกระจายพลังงาน A 5% 
อุปกรณ์สวติช์เปิดใช้งานระบบพลงังานไฟฟ้า  A 5% 

ระบบสื่อสารในดาวเทียม อุปกรณ์สายอากาศชนิด Patches  A 5%                                        
29,648,575.71  

28.8 

อุปกรณ์สายอากาศชนิด Monopoles A 5% 
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อุปกรณ์รับ-ส่งสัญญาณ S – Band A 5% 
อุปกรณ์อากาศชนิด X-Band Horn A 5% 
อุปกรณ์ Antenna Pointing Mechanism (APM)  B 10% 
อุปกรณ์ส่งสัญญาน X-Band  C 20% 
อุปกรณ์ Antenna Pointing Mechanism 
Electronic (APME) C 20% 

ระบบจัดการข้อมลู
ดาวเทียม 

อุปกรณ์จดัการข้อมลูดาวเทียม 
B 10% 

                                       
14,022,975.00  

26.4 

ระบบโครงสร้างดาวเทียม โครงสร้างหลักดาวเทียม A 5%                                        
33,655,140.00  

28.8 

โครงสร้างเสริมดาวเทียม A 5% 
อุปกรณ์ Deployable hinges A 5% 
อุปกรณ์ Hold down and release mechanism A 5% 
อุปกรณ์ Separation System A 5% 

ระบบเพย์โหลด อุปกรณ์บันทึกและจัดการข้อมูลเพย์โหลด  C 20%                                        
52,139,173.92  

28.8 

อุปกรณ์กล้องโทรทรรศน ์ A 5% 
อุปกรณ์กล้อง  A 5% 
อุปกรณ์กลไกปรบัโฟกัสกล้อง A 5% 
ระบบควบคมุกลไกปรับโฟกสักล้อง  A 5% 
อุปกรณ์ Payload Interface Board (PIB) A 5% 
อุปกรณ์รับสัญญาณ AUTOMATIC 
IDENTIFICATION SYSTEM A 5% 
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อุปกรณ์รับสัญญาณ AUTOMATIC DEPENDENT 
SURVEILLANCE–BROADCAST 

A 5% 
ระบบซอฟต์แวร์กลาง
ควบคุมและจัดการ

ดาวเทียม 

ไลบรารีเสริมสำหรับซอฟต์แวร์ระบบควบคุมการทรง
ตัวของดาวเทียม 

B 10% 

                                       
28,571,811.56  

 
26.4 

ซอฟต์แวร์ระบบควบคุมการทรงตวัของดาวเทียม B 10% 
เฟิร์มแวร์บูทโหลดเดอร์อุปกรณ์รบัสัญญาณ GPS A 5% 
เฟิร์มแวร์อุปกรณ์ประมวลผลรับสญัญาณ GPS A 5% 
เฟิร์มแวร์อุปกรณ์ประมวลผลแผนที่ดวงดาว A 5% 
เฟิร์มแวร์อุปกรณล์้อปฏิกริิยา A 5% 
เกตเวย์อุปกรณร์ับสญัญาณ GPS A 5% 
เกตเวย์อุปกรณ์ประมวลผลแผนทีด่วงดาว A 5% 

ระบบขับเคลื่อนดาวเทียม อุปกรณ์ถังเชื้อเพลิง C 20%                                        
30,990,000.00  

 
28.8 อุปกรณ์ควบคมุระบบขับเคลื่อนดาวเทียม C 20% 

อุปกรณ์ปรบัแรงดันและวาล์ว C 20% 
อุปกรณ์ปล่อยเช้ือเพลิง C 20% 

ระบบสถานีปฏิบัติการ
ดาวเทียม 

ระบบวางแผนภารกิจดาวเทียม A 5%                                      
250,688,233.40  

 
28.8 ระบบควบคมุและแสดงสถานะดาวเทียม  A 5% 

ระบบส่งและรบัสญัญานยา่น S-Band  A 5% 
ระบบรับสัญญาณข้อมูลเพย์โหลดดาวเทียม X-
Band  A 5% 
ระบบประมวลผลข้อมูลเพย์โหลด C 20% 
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กระบวนการทดสอบสภาวะ

อวกาศดาวเทียม 
การทดสอบเชิงการสั่นสะเทือน - -                                        

20,660,000.00  
 
6 การทดสอบเชิงมวล - - 

การทดสอบเชิงอุณหภูมิและสูญญากาศ - - 
การทดสอบสัญญาณรบกวนทางคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้า - - 

กระบวนการเตรียม
ดาวเทียมก่อนปฏิบัติงาน 

กระบวนการ Launch and Early Orbit phase - -                                          
4,132,000.00  

 
4 กระบวนการ Commissioning phase - - 

การจองสถานีปฏิบตัิการดาวเทียมสำรอง - -    
รวม   549,307,955.64 บาท 60,000,000.00 บาท 38.8 เดือน 
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จากตารางที่ 5-4 และตารางที่ 5-5 แสดงให้เห็นถึงงบประมาณและระยะในการพัฒนาดาวเทียม
สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษเบื้องต้น ในวงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับ
ระนาบศูนย์ส ูตรต่ำ Low-inclination Orbit (LIO) และวงโคจรแบบสัมพันธ์ก ับดวงอาทิตย์ Sun 
Synchronous Orbit (SSO) ตามลำดับ โดยสามารถสรุปได้ว่า “งบประมาณในการพัฒนาดาวเทียมใน
วงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำรวมค่าใช้จ่ายในการนำส่งดาวเทียมขึ้นสู่วงโคจรจะ
อยู ่ที ่ประมาณ 734 ล้านบาท ส่วนในกรณีวงโคจรแบบสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์จะอยู ่ที ่ประมาณ  
610 ล้านบาท โดยดาวเทียมในวงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำจะใช้งบประมาณใน
การพัฒนาและนำส่งมากกว่า 1.21 เท่าของดาวเทียมในวงโคจรแบบสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ ในส่วน
กรณีระยะเวลาในการพัฒนาดาวเทียมของสองวงโคจรจะอยู่ที ่ประมาณ 38.8 เดือนเท่ากัน ทั้งนี้ 
ระยะเวลาในการพัฒนาดาวเทียมยังไม่รวมระยะเวลาในการติดต่อขอใช้บริการจรวดนำส่งดาวเทียม 
ซึ่งผู้พัฒนาดาวเทียมจะต้องติดต่อผู้ให้บริการจรวดนำส่งดาวเทียมเพื่อทราบเวลาที่แน่นอน ณ วันที่
เริ่มโครงการฯ” 

5.3.2 การเปรียบเทียบราคาการจัดหากลุ่มดาวเทียม (Satellite constellation) ระหว่าง 
วงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-inclination Orbit (LIO) และวงโคจร
แบบสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ Sun Synchronous Orbit (SSO) 

จากหัวข้อรายงาน 4.5.3 ซึ่งเป็นการวิเคราะห์วงโคจรสำหรับการใช้งานกลุ่มดาวเทียม 
(Satellite Constellation) สำหรับภารกิจป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษซึ่งจะสามารถใช้ใน
การคำนวณราคาการจัดหากลุ ่มดาวเทียม (Satellite Constellation) โดยมีรายละเอียดดังต่อไปนี้ 
“อย่างไรก็ดี งบประมาณในการพัฒนากลุ่มดาวเทียมเป็นเพียงการประมาณการเพื่อทราบแนวโน้ม
เบื้องต้นเท่านั้นและไม่สามารถนำไปใช้อ้างอิงในการจัดหาหรือพัฒนากลุ่มดาวเทียมจริงได้” 
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ตารางท่ี 5-6 เปรียบเทียบราคาการจัดหากลุ่มดาวเทียม (Satellite Constellation) ระหว่างวงโคจร

แบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำ (LIO) และวงโคจรแบบสัมพันธ์กับดวงอาทิตย์ (SSO) 

จำนวน
ดาวเทียม
ทั้งหมด 

ประเภทวงโคจร จำนวนคร้ังใน
การเข้าถึงพ้ืนที่

ต่อวัน 

การเข้าถึงเป็นเเบบต่อเนื่อง 
24 ชั่วโมง ? 

)ใช่/ไม่ใช่(  

ราคาการจัดหากลุ่ม
ดาวเทียม (ล้านบาท) 

50 Sun Synchronous Orbit 78 ไม่ใช่  36,692.87  

100 Sun Synchronous Orbit 102 ไม่ใช่  73,385.75  

200 Sun Synchronous Orbit 70 ไม่ใช่  146,771.50  

300 Sun Synchronous Orbit 50 ไม่ใช่  220,157.24  

400 Sun Synchronous Orbit 17 ไม่ใช่  293,542.99  

500 Sun Synchronous Orbit 11 ไม่ใช่  366,928.74  

500 Sun Synchronous Orbit 29 ไม่ใช่  366,928.74  

500 Sun Synchronous Orbit - ใช่  366,928.74  

5 Low-inclination Orbit 37 ไม่ใช่  3,046.54  

50 Low-inclination Orbit 148 ไม่ใช่  30,465.40  

50 Low-inclination Orbit 185 ไม่ใช่  30,465.40  

90 Low-inclination Orbit 118 ไม่ใช่  54,837.72  

99 Low-inclination Orbit - ใช่  60,321.49  
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5.4 ข้อเสนอแนะและคำอธิบายเพิ่มเติมการพัฒนาโครงการดาวเทียมเบื้องต้นสำหรับภารกิจป้องกัน
และปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ในการพัฒนาดาวเทียมทั้งระบบตั้งแต่เริ่มโครงการจนกระทั่งการนำส่งดาวเทียมขึ้นปฏิบัติการใน
วงโคจรนั้น มีกระบวนการอื่น ๆ ที่ไม่ใช่กระบวนการทางวิศวกรรมรวมอยู่ในโครงการพัฒนาดาวเทียมด้วย 
ซึ่งในข้อเสนอแนะและคำอธิบายเพิ่มเติ่มในการจัดหาดาวเทียมสำหรับภารกิจป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษจะเป็นการอธิบายถึงกระบวนอื่น ๆ ในโครงการพัฒนาดาวเทียมเพิ่มเติม เพื่อให้ผู้ร่วม
โครงการได้ตระหนักถึงกระบวนการทั้งหมดและคิดถึงปัจจัยในการพัฒนาได้อย่างครอบคลุม ซึ่งจะถูก
อธิบายดังนี้  

5.4.1 การประกันภัยดาวเทียม (Satellite insurance) 
การประกันภัย คือ การให้ความคุ้มครองต่อความเสี่ยงของการสูญเสียทางการเงินให้แก่ 

ผู้เอาประกันภัย เช่น ประกันชีวิตอาจเป็นในรูปแบบของความเสี่ยงที่บุคคลจะเสียชีวิตได้  ประกันภัย
รถยนต์ เป็นการคุ้มครองในกรณีอุบัติเหตุทางรถยนต์หรือความคุ้มครองการบาดเจ็บ ในกรณีของประกัน
ดาวเทียมนั้นเป็นสาขาเฉพาะของการประกันภัยการบิน แพ็คเกจประกันภัยจะครอบคลุมความเสี่ยงต่อ
จรวด ดาวเทียม และอุปกรณ์ที่เกี่ยวข้องที่ก่อให้เกิดความเสี่ยงที่ดาวเทียมจะไม่ทำงาน เช่น ก ารทำงาน
ของจรวดนำส่งล้มเหลวไม่สามารถนำส่งดาวเทียมได้ความล้มเหลวในการเข้าถึงวงโคจรที่กำหนดไว้  หรือ
ความล้มเหลวในการปฏิบัติงานของดาวเทียมเอง ประกันดาวเทียมจึงเป็นการจัดทำขึ้นมาเฉพาะดาวเทียม
ดวงนั้น ๆ บริษัทประกันดาวเทียมทั่วโลกมักมีข้อกำหนดและเงื่อนไขท่ีคล้ายคลึงกัน อ้างอิงตามข้อกำหนด
ของดาวเทียมและจรวด ทั้งนี้ระยะเวลาความคุ้มครอง อัตราเบี้ยประกันภัย และข้อกำหนดของเงื่อนไขอื่น ๆ 
จะเป็นการเจรจากันระหว่างเจ้าของหรือผู้ผลิตดาวเทียม และผู้รับประกัน  การประกันภัยดาวเทียม
สามารถแบ่งออกเป็น 4 ประเภทหลักดังนี้  

1.1) การประกันก่อนนำส่งดาวเทียมข้ึนสู่วงโคจร (Pre-launch insurance) 
ประกันก่อนการนำส่งดาวเทียม จะครอบคลุมดาวเทียมและจรวดก่อนปล่อย ประกัน

ชนิดนี้จะครอบคลุมความเสี่ยงที่เกี่ยวข้องกับการขนส่งดาวเทียมจากโรงงานผลิตไปยังสถานที่ปล่อยจรวด 
การประกอบดาวเทียมบนแท่นปล่อยจรวด การตรวจสอบดาวเทียม และกิจกรรมทั้งหมดที่เกิดขึ้นก่อนที่
จรวดนำส่งจะจุดระเบิด โดยประกันจะสิ้นสุดลงเมื่อจรวดเกิดการยกตัว (lift off) ออกจากสถานีปล่อยจรวด 

1.2) การประกันสำหรับนำส่งดาวเทียมข้ึนสู่วงโคจร (Launch insurance) 
ประกันการนำส่งดาวเทียม เป็นประกันที่นิยมใช้กันมากที่สุด โดยระยะเวลาในการ

นำส่งดาวเทียมของจรวดจะใช้เวลา 20 - 30 นาที ความคุ้มครองของประกันการนำส่งดาวเทียมจะเริ่มต้น
ประกันก่อนการนำส่งดาวเทียมสิ้นสุดลง ประกันการนำส่งดาวเทียมจะครอบคลุม ตั้งแต่จรวดยกตัวออก
จากสถานีปล่อยจรวด ดาวเทียมแยกตัวออกจากจรวดและประกันจะสิ้นสุดลงเมื่อเสร็จสิ้นขั้นตอนการ
ทดสอบการทำงานเบื้องต้น ทั้งนี้ในบางภารกิจอาจต้องใช้เวลา 6 เดือน ถึง 1 ปี ถึงจะเสร็จสิ้นขั้นตอนการ
ทดสอบการทำงานเบื้องต้นของดาวเทียม 
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1.3) การประกันสำหรับการปฏิบัติงานในวงโคจร (In-orbit Insurance) 

เมื่อขั้นตอนการทดสอบการทำงานเบื้องต้นของดาวเทียมเสร็จสิ้น ดาวเทียมจะเข้าสู่
การทำงานปกติในอวกาศตามภารกิจที่ได้กำหนดไว้ โดยดาวเทียมอาจมีอายุการทำงานตั้งแต่ 1 – 10 ปี
หรือมากกว่า และอาจจะสิ้นสุดภารกิจเมื่อเชื้อเพลิงของดาวเทียมนั้นหมดลง การประกันภัยในวงโคจร
มักจะเป็นกรมธรรม์ต่อหนึ่งปีและต้องมีการต่ออายุประกันปีต่อปี และผู้เอาประกันภัยดาวเทียมจะต้อง
รายงานสุขภาพดาวเทียม (health reports) ที่เกี ่ยวกับสภาพดาวเทียมให้แก่บริษัทประกันดาวเทียม
เพ่ือให้บริษัทพิจารณาและต่ออายุความคุ้มครอง 

1.4) การประกันสำหรับ Third-party liability space insurance 
การประกันภัยที่ผู ้เอาประกันภัยต้องรับผิดตามกฎหมายต่อบุคคลที่สาม ซึ่งจะมี

แพคเกจความคุ้มครองที่หลากหลาย เช่น การบาดเจ็บส่วนบุคคล ทรัพย์สินเสียหาย ความเสียหายที่ทำให้
สูญเสียรายได้ การหยุดชะงักของบริการ การก่อให้เกิดความเสียหายต่อสถานปีฏิบัติการดาวเทียมเป็นต้น 

 

ตารางท่ี 5-7 ตัวอย่างการเคลมประกันภัยดาวเทียม 

ดาวเทียม ข้อเรียกร้อง สาเหตุ 
WorldView-4 183 ล้านดอลลาร ์ ความล้มเหลวในการเข้าถึงวงโคจร 
Angosat-1 121 ล้านดอลลาร ์ ความล้มเหลวในการเข้าถึงวงโคจร 
Al Yah 3 115 ล้านดอลลาร ์ การนำส่งลม้เหลวบางส่วน 

Falcon Eye-1 415 ล้านดอลลาร ์ การนำส่งลม้เหลว 
ChinaSat-18 250 ล้านดอลลาร ์ พบความผิดปกติหลังการนำส่ง 

 

5.4.2 การขออนุญาตใช้สิทธิในการเข้าใช้วงโคจรดาวเทียม 
สหภาพโทรคมนาคมระหว่างประเทศ  (International Telecommunication Union 

ITU) เป็นองค์การสากลชํานัญพิเศษของสหประชาชาติ ตั้งอยู่ที่นครเจนีวา สวิสเซอร์แลนด์ สมาชิกภาพ 
ทั่วโลกของ ITU ประกอบด้วย 193 ประเทศและธุรกิจ สถาบันการศึกษา และองค์กรระดับนานาชาติใน
ระดับภูมิภาคประมาณ 900 แห่ง ITU มีหน้าที่ในการพัฒนามาตรฐานและกฎระเบียบสําหรับการสื่อสาร
วิทยุและโทรคมนาคมระหว่างประเทศ การกําหนดและบริหารจัดการแถบคลื่นความถ่ีวิทยุ ส่งเสริมการใช้
คลื่นความถี่วิทยุร่วมกันทั่วโลก อำนวยความสะดวกในความร่วมมือระหว่างประเทศในการกำหนดวงโคจร
ของดาวเทียม ช่วยในการพัฒนาและประสานงานมาตรฐานทางเทคนิคทั่วโลก  และทำงานเพื่อปรับปรุง
โครงสร้างพื้นฐานด้านโทรคมนาคมในประเทศกำลังพัฒนา ITU จะต้องกําหนด จัดสรร และควบคุมการใช้
ความถี่ในกิจการต่าง ๆ ทั้งในประเทศและระหว่างประเทศ เพื่อไม่ให้เกิดการทับซ้อนและรบกวนกัน เช่น 
การนำทางการบินและการเดินเรือ ดาราศาสตร์วิทยุ ดาวเทียม การออกอากาศทางโทรทัศน์ วิทยุ
สมัครเล่น เป็นต้น 
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เพื่อไม่ให้เกิดความทับซ้อนและรบกวนการใช้คลื่นความถี่ของแต่ละกิจการ ITU ได้ทำการจัดสรรและ
กำหนดความถี่ท่ีสามารถใช้ได้ในกิจการที่เก่ียวของกับดาวเทียมทั้งในประเทศและระหว่างประเทศ ดังนี้ 

 

ตารางท่ี 5-8 เปรียบเทียบความถี่และลักษณะการนำไปใช้งานต่าง ๆ 

ความถี่ การใช้งาน 

L-band (1-2 GHz) ใช้กับดาวเทียมนำร่องและการให้บริการโทรศัพท์เคลื่อนที่ผ่านดาวเทียมใน
ทะเล อากาศ และภาคพ้ืนดิน 

S-band (2-4 GHz) ใช้ในการส่งเรดาร์ของดาวเทียมอุตุนิยมวิทยา 

C-band (4-8 GHz) ใช้สำหรับการสื่อสาร เช่น การถ่ายทอดสัญญาณโทรทัศน์และการสื่อสาร
ระหว่างจุดหรือภายในกลุ่มในรูปแบบเครือข่าย เป็นย่านความถี่หลักที่ใช้
ในการสื่อสารผ่านดาวเทียม  

X-band (8-12 GHz) เป็นย่านความถี่ท่ีใช้ในกิจการทหารและรัฐบาลโดยเฉพาะ 

Ku-band (12-18 GHz) เป็นย่านความถี่ท่ีใช้เพื่อการสื่อสารต่อจากย่าน C-band 

Ka-band (12-18 GHz) เนื่องจากดาวเทียมที่อยู่ในวงโคจร GEO นิยมใช้ ความถี่ C-band และ 
Ku-band ทำให้มีความถี ่ค่อนข้างจำกัด การใช้คลื ่นความถี ่ Ka-band  
ในการสื่อสารผ่านดาวเทียมจะช่วยเพิ่มการใช้งานของดาวเทียมในวงโคจร 
GEO ได ้
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กิจการการสื่อสารเป็นกิจการที่เกี่ยวข้องกับประเทศต่าง ๆ ทั่วโลก ในส่วนของดาวเทียม

เองนั้นก็จะต้องใช้ความถี่อย่างน้อยหนึ่งรายการต่อดาวเทียมหนึ่งดวง  เพื่อให้มั่นใจว่าดาวเทียมทุกดวงใน
อวกาศจะสามารถทำงานได้โดยไม่รบกวนกันหรือไม่รบกวนระบบวิทยุอื่น  ๆ ITU จึงต้องเข้ามาทำหน้าที่
กำกับดูแลและประสานงานการใช้วงโคจรของดาวเทียม การใช้คลื่นความถี่ของดาวเทียม และการส่ง
สัญญาณติดต่อภาคพื้นดิน เจ้าของดาวเทียมหรือผู้ผลิตดาวเทียมจำเป็นต้องดำเนินการส่งคำขอความถี่ที่
จำเป็นไปยัง ITU ประกอบรายละเอียดทางเทคนิคต่าง ๆ ของดาวเทียม คลื่นความถี่ที่ใช้ ลักษณะวงโคจร 
ระยะเวลาการใช้งานดาวเทียมและรายละเอียดอื่น ๆ ตามที่ ITU กำหนด ซึ่งถูกเรียกว่า เอกสารข่ายงาน
ดาวเทียม (Filing) ทั้งนี้การนำส่งดาวเทียมจึงจำเป็นต้องได้รับอนุญาตให้ใช้เอกสารข่ายงานดาวเทียมจาก 
ITU ก่อน เจ้าของดาวเทียมจะต้องติดต่อหน่วยงานเพื่อออกใบอนุญาตของสถาบันรัฐบาลที่รับผิดชอบใน
ประเทศนั้น ๆ สำหรับประเทศไทยจะรับผิดชอบโดยสำนักงานคณะกรรมการกิจการกระจายเสียง กิจการ
โทรทัศน์และกิจการโทรคมนาคมแห่งชาติ หรือ กสทช. เมื่อหน่วยงานในประเทศอนุมัติแล้วจะส่งคำขอ
ความถี่ที่จำเป็นไปยัง ITU ตามข้อกำหนดของสนธิสัญญาระหว่างประเทศว่าด้วยการใช้คลื่นความถี่วิทยทุี่
เรียกว่าระเบียบวิทยุ ITU จะทำหน้าที่จัดการประสานงานกับประเทศที่เกี่ยวข้องหรือมีสถานีปฏิบัติ การ
ดาวเทียมอยู่ใกล้กัน เพ่ือไม่ดาวเทียมเกิดสัญญาณรบกวนกัน  

เมื่อเจ้าของดาวเทียมได้พัฒนาดาวเทียมและวงโคจรสำหรับใช้ในการนำส่งแล้ว  ก็ไม่ได้
หมายความว่าจะสามารถส่งดาวเทียมขึ ้นสู่อวกาศได้เลย  เจ้าของดาวเทียมจะต้องมีเอกสารข่ายงาน
ดาวเทียมและสิทธิการใช้งานดาวเทียมก่อน ซึ่งมีขั้นตอนการดำเนินงานที่ยุ่งยาก ซับซ้อน อาจใช้เวลา
มากกว่า 1 ปี ในการได้รับสิทธิการใช้งานดาวเทียม และเมื่อได้รับสิทธิแล้วจะต้องใช้งานตามที่ขออนุมัติ 
หากไม่มีการใช้สิทธิช่วงเวลาที่อนุมัติ สิทธิในการใช้งานดังกล่าวก็จะหมดไป ประเทศอ่ืน ๆ ที่รอคิวก็มีสิทธิ
ที่จะได้รับการพิจารณาสิทธิการใช้งานดาวเทียมต่อไป 

ทั้งนี้การขออนุญาตใช้สิทธิในการเข้าใช้วงโคจรดาวเทียมของประเทศไทย สามารถศึกษา
รายละเอียดเพิ่มเติมได้จาก สำนักงานคณะกรรมการกิจการกระจายเสียง  กิจการโทรทัศน์ และกิจการ
โทรคมนาคมแห่งชาติ (กสทช.)  
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ภาพที่ 5-32 ขั้นตอนขออนุญาตสิทธิในการเข้าใช้วงโคจรดาวเทียมขั้นต้น 

 

 
ภาพที่ 5-33 ขั้นตอนและระยะเวลาการอนุญาตสิทธิในการเข้าใช้วงโคจรดาวเทียมขั้นต้น 
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ภาพที่ 5-34 ขั้นตอนและระยะเวลาการอนุญาตสิทธิในการเข้าใช้วงโคจรดาวเทียมขั้นสมบูรณ์ 

อ้างอิง : เอกสารการบรรยาย-คู ่มือประชาชน-การขออนุญาตสิทธิในการเข้าใช้วงโคจรดาวเทียม  
ของสำนักงานคณะกรรมการกิจการกระจายเสียง กิจการโทรทัศน์ และกิจการโทรคมนาคมแห่งชาติ 
(กสทช.) วันที่ 9 พฤศจิกายน 2563  

 
5.4.3 ผู้ให้บริการนำส่งดาวเทียมขึ ้นสู่วงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบศูนย์สูตรต่ำ 

(Launch provider of Low-inclination orbit) 
สถานีสำหรับใช้ในการนำส่งดาวเทียมขึ้นไปปฏิบัติภารกิจ ณ วงโคจรนั้นมีอยู่ราว 24 สถานี 

ซึ่งมีสถานที่ตั้งกระจายตัวอยู่ทั่วโลกและบางสถานีนำส่งดาวเทียมถูกสร้างขึ้นเพื่อบางภารกิจด้วยเฉพาะ 
อาทิเช่น ศูนย์ส่งดาวเทียมจิ่วเฉวียน (Jiuquan Satellite Launch Center) ประเทศจีน โดยมีภารกิจ
เฉพาะสำหรับการป้องกันประเทศและส่งมนุษย์ขึ้นไปปฏิบัติภารกิจในอวกาศ
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ภาพที่ 5-35 สถานที่ตั้งสถานีสำหรับใช้ในการนำส่งดาวเทียมขึ้นสู่วงโคจรทั่วโลก (Spaceports location around the word 
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อ้างถึงหัวข้อรายงานที่ 4.5.5 ซึ่งกล่าวถึงข้อสรุปในการเลือกวงโคจรที่เหมาะสมที่สุดสำหรับ
ดาวเทียมป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ซึ่งเป็นวงโคจรแบบมุมเอียงวางตัวกับระนาบ 
ศูนย์สูตรต่ำหรือ Low-inclined orbit (LIO) ณ ความสูง 400 กิโลเมตร ด้วยมุม Inclination 23 องศา 
โดยหลักเกณฑ์การเลือกสถานีสำหรับใช้ในการนำส่งดาวเทียมที่สำคัญคือ “ต้องเป็นสถานีที่มีละติจูด 
(Latitude) ไม่เกิน ± 23 องศา” จากภาพที่ 5-35 สามารถสรุปสถานีนำส่งดาวเทียมป้องกันและ 
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ได้ดังต่อไปนี้ 

ตารางท่ี 5-9 สรุปสถานีนำส่งดาวเทียมที่มีความเป็นไปได้ในภารกิจป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษ 

ตัวแทนสถานีนำส่ง
ดาวเทียม 

ชื่อสถานีนำส่ง
ดาวเทียม 

ละติจูด
(Latitude) 

 ลองติจูด 
(Longitude) 

European Space 
Agency 

Guiana Space 
Centre 

5.18 องศา 
เหนือ 

 52.68 องศา 
ตะวันตก 

Brazilian Space 
Agency 

Alcântara Space 
Center 

2.31 องศา ใต้  44.37 องศา 
ตะวันตก 

Italian Space 
Agency 

San Marco 
Equatorial 
Range 

2.93 องศา ใต้  40.21 องศา 
ตะวันออก 

Indian Space 
Research 
Organisation 

Satish Dhawan 
Space Centre 

16.70 องศา 
เหนือ 

 80.72 องศา 
ตะวันออก 
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5.5 กรอบแผนงาน 5 ด้านของกรมสอบสวนคดีพิเศษ เพื ่อเตร ียมความพร้อมและพัฒนา
โครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
 โดยคณะทำงานดำเนินงานโครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษของกรมสอบสวนคดีพิเศษได้แบ่งกลุ่มปฏิบัติ 5 กลุ่ม จัดทำแผนงาน 5 ด้าน เพื่อเตรียมความ
พร้อมและพัฒนาโครงการดังกล่าว โดยแต่ละกลุ่มประกอบด้วยบุคลากรของกรมสอบสวนคดีพิเศษจาก 
ศูนย์สืบสวนสะกดรอยและการข่าว ศูนย์คุ้มครองพยาน ส่วนควบคุมและรักษาของกลาง และส่วนปฏิบัติการพิเศษ 
กองปฏิบัติการพิเศษ ศูนย์สารสนเทศ กองเทคโนโลยีและศูนย์ข้อมูลการตรวจสอบ กลุ ่มบริหาร
ทรัพยากรบุคคล กองกฎหมาย กองนโยบายและยุทธศาสตร์ ส่วนพัสดุและยานยนต์ สำนักงาน
เลขานุการกรม และกองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ ซึ่งแผนงาน 5 ด้าน
ดังกล่าว ประกอบด้วย ด้านกฎหมาย ด้านบุคลากร ด้านเทคโนโลยี ด้านพัสดุ และด้านงบประมาณ 
 5.5.1 กลุ่มแผนงานด้านกฎหมาย 

มีการวางแผนในการศึกษาหรือนำผลการศึกษากฎหมายทั้งในและต่างประเทศ ตลอดจน
ข้อกำหนดในสนธิสัญญาที่เกี่ยวข้องกับดาวเทียมกับประเทศไทย ตลอดจน กำหนดอำนาจหน้าที่ของ
ศูนย์บริหารจัดการข้อมูลดาวเทียมของกรมสอบสวนคดีพิเศษ วางระเบียบ แนวทางปฏิบัติการใช้
ประโยชน์ด้านดาวเทียมของกรมสอบสวนคดีพิเศษ โดยสามารถแบ่งตามเนื้อหาที่เกี่ยวข้องได้ ดังต่อไปนี้ 

(1) ระเบียบภายในหน่วยงาน  
 ระเบียบภายในหน่วยงานเป็นการออกกฎหมายเพื ่อใช้สำหรับหน่วยงานภายใน             

เพ่ือกำหนดถึงวิธีการในการใช้ วิธีการขออนุญาต การใช้ข้อมูล การเข้าถึงข้อมูล การกำหนดชั้นความลับ
ของข้อมูล รวมถึงการกำหนดความรับผิดภายกรณีฝ่าฝืนข้อกำหนด นอกจากนี้ยังรวมไปถึงการกำหนด
ความรับผิดทางละเมิด ตัวอย่างเช่น การทับซ้อนของวงจรดาวเทียม กรณีดาวเทียมได้รับความเสียหาย 
หรือเกิดกรณีดาวเทียมสร้างความเสียหายต่อบุคคลภายนอก ระเบียบการจัดการพัสดุ การกำจัดขยะ
อวกาศ รวมถึงบทกำหนดโทษ กรณีฝ่าฝืนบทบัญญัติต่าง ๆ ที่สำคัญควรกำหนดเกี่ยวกับงบประมาณ
ผูกพันไว้ในระเบียบเพื่อให้ง่ายต่อการของบประมาณสำหรับค่าใช้จ่ายในการซ่อมแซม บำรุงรักษา หรือ
บริหารงานภายใน ในระยะต่อไปของการดำเนินการ  

(2) ระเบียบภายนอกหน่วยงาน 
 ระเบียบภายนอกหน่วยงานเป็นการกำหนดหลักเกณฑ์ในการขอใช้ข้อมูลของ

หน่วยงานที่เกี ่ยวข้อง รวมถึงภาคเอกชนที่ต้องการใช้ข้อมูลอันเกี ่ยวเนื่องกับประโยชน์สาธารณะ 
นอกจากนี้ ควรกำหนดความรับผิดระหว่างหน่วยงานที่เป็นผู้ดูแลระบบ หรือผู้พัฒนา รวมถึงกำหนดเป็น
ข้อตกลงร่วมระหว่างหน่วยงาน (MOU) รวมถึงการพัฒนาเป็นข้อสัญญาผูกพันหน่วยงาน นอกจากนี้  
เห็นควรที่จะนำความคุ ้มครองตามพระราชบัญญัติลิขสิทธิ์ พ.ศ.  2537 และพระราชบัญญัติข้อมูล
ข่าวสารของราชการ พ.ศ. 2540 มากำหนดเป็นแนวทางให้สอดคล้องกับระเบียบด้วย  
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(3) ระเบียบระหว่างประเทศ  
Outer Space Affairs (UNOOSA) เป ็นผ ู ้ ด ูแลการดำเน ินก ิจการอวกาศของ

ประชาคมโลก ซึ่งประกอบด้วย  
 1) สนธิสัญญาว่าด้วยหลักเกณฑ์การดำเนินกิจการของรัฐในการสำรวจและการใช้

อวกาศภายนอก รวมทั้งดวงจันทร์ และเคหะในท้องฟ้าอ่ืน ๆ ค.ศ. 1967  
 2) ความตกลงว่าด้วยการช่วยชีวิตนักอวกาศ การส่งคืนนักอวกาศ และการคืนวัตถทุี่

ส่งออกไปในอวกาศภายนอก ค.ศ. 1968  
 3) อนุสัญญาว่าด้วยความรับผิด ระหว่างประเทศสำหรับความเสียหายที่เกิดจากวัตถุ

อวกาศ ค.ศ. 1972  
4) อนุสัญญาว่าด้วยการจดทะเบียนวัตถุอวกาศ ค.ศ. 1975 และ         
5) ความตกลงว่าด้วยกิจกรรมของรัฐบนดวงจันทร์และเทห์ฟากฟ้าอ่ืน ค.ศ. 1979  
โดยในปัจจุบันประเทศไทยเป็นภาคีใน 2 ฉบับเท่านั ้น คือ สนธิสัญญาว่าด้วย

หลักเกณฑ์การดำเนินกิจการของรัฐในการสำรวจและการใช้อวกาศภายนอก รวมทั้งดวงจันทร์ และเทห์
ในท้องฟ้าอ่ืน ๆ ค.ศ. 1967 และความตกลงว่าด้วยการช่วยชีวิตนักอวกาศ การส่งคืนนักอวกาศ และการ
คืนวัตถุที่ส่งออกไปในอวกาศภายนอก ค.ศ. 1968  

5.5.2 กลุ่มแผนงานด้านบุคลากร     
 มีการจัดทำโครงสร้างของศูนย์บริหารจัดการข้อมูลดาวเทียมของกรมสอบสวนคดีพิเศษ 

ประกอบด้วย ผู้อำนวยการศูนย์ฯ (ชช. หรือ พสพ.ชพ.) ส่วนอำนวยการ และส่วนปฏิบัติการ ๔ ส่วน 
เพ่ือรองรับการปฏิบัติงานตลอด ๒๔ ชั่วโมง กรอบอัตรากำลังประมาณ ๔๐ คน 

แนวทางการกำหนดอัตรากำลังเพื่อรองรับการปฏิบัติงาน 
 (1) หน่วยงานภายในกรมสอบสวนคดีพิเศษ 12 + 9 + 6 = 27 หน่วยงาน 
 (2) หน่วยงาน/องค์กรภายนอก (ส่วนราชการ) = 260  
 (3) ทำงานตลอด 24 ชั่วโมง เพ่ือรองรับการร้องขอจากหน่วยงานตามข้อ 1 และ ข้อ 2 

 
 

 
 
 
 
 

รูปภาพจำลองการใช้ข้อมูลจากดาวเทียมโดยผ่าน GISTDA 
 
 

 
 

ภาพที่ 5-36 กระบวนการปฏิบัติงานของศูนย์บริหารจัดการข้อมูลดาวเทียม 
ของกรมสอบสวนคดีพิเศษในเบื้องต้น 

 
 

 
 
 
 
 

 

หน่วยงานภายใน 

องค์กรภายนอก 
DSI    GISTDA 
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ศูนย์บริหารจัดการข้อมูลดาวเทียม DSI 

ผอ.ศูนย์ (พสพ.ชพ./จคพ.ชพ.) จำนวน 1 คน 
ส่วนที่ 1 จำนวน 6 คน     ประกอบด้วย 
ส่วนที่ 2 จำนวน 6 คน  - จคพ.ชก. 1 คน 
ส่วนที่ 3 จำนวน 6 คน  - จคพ.ปก. 2 คน 
ส่วนที่ 4 จำนวน 6 คน            - นวก.คอมพิวเตอร์ 3 คน 
ส่วนธุรการ จำนวน 6 คน 
 
• แผนพัฒนาบุคลากร 

• ระยะเวลาทำงาน/รอบเวลา (ไม่มีวันหยุดเสาร์-
อาทิตย์) 

 
 

 
 

 

5.5.3 กลุ่มแผนงานด้านเทคโนโลยี    
วางแผนงานในการจัดซื้อซอฟต์แวร์ (Software) และอุปกรณ์ของศูนย์บริหารจัดการ

ข้อมูลดาวเทียมของกรมสอบสวนคดีพิเศษ ศูนย์จัดเก็บข้อมูล (Data Center) ตลอดจนซอฟต์แวร์ใน
การใช้ข้อมูลดาวเทียมเพ่ือสนับสนุนการสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ ประกอบด้วย  

(1) ฮาร์ดแวร์คอมพิวเตอร์ ( Computer Hardware) กรมสอบสวนคดีพิเศษมีความ
จำเป็นจะต้องจัดหาอุปกรณ์เซิร์ฟเวอร์ (Server) หรือศูนย์กลางการจัดเก็บข้อมูล (Data Center) ที่ใช้
สำหรับจัดเก็บข้อมูลจากดาวเทียมที ่ประมวลผลแล้ว (Processed Data) ที ่ได ้ร ับจาก GISTDA  
ผ่านระบบเครือข่าย SD WAN (software-defined wide area networking) เพื่อให้องค์กรสามารถ
ควบรวมเอาหลายฟ ังก ์ช ั ่นการทำงาน เช ่น Routing Wan Optimization Statefull Firewall  
ให้สามารถใช้งานอยู่บนแพลตฟอร์มเดียวกัน ซึ่งจะต้องจัดทำห้องที่มีระบบควบคุมอุณหภูมิ และระบบ
ระบายอากาศที่พิเศษกว่าห้องอ่ืน ๆ  

(2) ซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์ (Computer Software) กรมสอบสวนคดีพิเศษมีความ
จำเป็นจะต้องพัฒนาหรือจัดหาซอฟแวร์ที่ใช้สำหรับประมวลผลข้อมูลที่มีอยู่จากการใช้ ประโยชน์จาก
ดาวเทียม เช่น ระบบตรวจหาใบหน้า (Face Recognize) ระบบตรวจหาวัตถุ ระบบภูมิสารสนเทศ 
(GIS) ระบบสร้างข้อมูลภาพถ่ายสามมิติ และระบบประมวลผลภาพถ่าย เป็นต้น 

(3) อุปกรณ์รับสัญญาณภาคสนาม (Field Unit) เพื่อใช้ร่วมกับรถยนต์ปฏิบัติการ หรือ 
รถยนต์ควบคุมสั ่งการเคลื ่อนที ่ เพื ่อใช้ในการประเมินสถานการณ์หรือวางแผนการปฏิบัติของ
ผู้บังคับบัญชาเหตุการณ์  และเจ้าหน้าที่ผู้ปฏิบัติหน้าที่ให้ทันต่อสถานการณ์ 

ระยะเวลาทำงาน/รอบเวลา หน่วยงาน 
08.30 – 16.30 น. ส่วนที่ 1 
16.30 – 00.30 น. ส่วนที่ 2 
00.30 – 08.30 น. ส่วนที่ 3 
08.30 – 16.30 น. ส่วนที่ 4 
16.30 – 00.30 น. ส่วนที่ 1 

00.30 – 08.30 น. ส่วนที่ 2 
08.30 – 16.30 น. ส่วนที่ 3 

16.30 – 00.30 น. ส่วนที่ 4 

00.30 – 08.30 น. ส่วนที่ 1 

08.30 – 16.30 น. ส่วนที่ 2 

16.30 – 00.30 น. ส่วนที่ 3 

00.30 – 08.30 น. ส่วนที่ 4 
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5.5.4 กลุ่มแผนงานด้านพัสดุ     
การวางแผนการจัดซื ้อจัดจ้าง การจัดตั้งคณะกรรมการร่างขอบเขตของงาน (TOR)  

ในหลายชุด โดยการจัดหาดาวเทียมกรมสอบสวนคดีพิเศษ เนื่องจากดาวเทียมเป็นเทคโนโลยีเฉพาะ 
การจัดซื้อจัดจ้างด้วยวิธีเฉพาะเจาะจงเป็นวิธีการที่เหมาะสม ตามพระราชบัญญัติการจัดซื้อจัดจ้างและ
การบริหารพัสดุภาครัฐ พ.ศ. ๒๕๖๐ และระเบียบกระทรวงการคลังว่าด้วยการจัดซื้อจัดจ้างและการ
บริหารพัสดุภาครัฐ พ.ศ. ๒๕๖๐ (การจัดซื้อจัดจ้างพัสดุที่มีผู้ประกอบการซึ่งมีคุณสมบัติโดยตรงเพียง
รายเดียว หรือการจัดซื้อจัดจ้าง พัสดุจากผู้ประกอบการซึ่งเป็นตัวแทนจำหน่ายหรือตัวแทนผู้ให้บริการ
โดยชอบด้วยกฎหมายเพียงรายเดียวในประเทศไทยและไม่มีพัสดุอื่นที่จะใช้ทดแทนได้) และเนื่องจาก
วงเงินงบประมาณในการดำเนินการเรื่องดังกล่าว เกินกว่า ๕๐ ล้านบาท อำนาจในการสั่งซื้อสั่งจ้างจึง
เป็นผู้มีอำนาจเหนือขึ้นไปหนึ่งชั้น รวมถึงการดำเนินการจัดซื้อจัดจ้างเกี่ยวกับการก่อสร้าง และจัดหา 
Software และอุปกรณ์ของศูนย์บริหารจัดการข้อมูลดาวเทียมของกรมสอบสวนคดีพิเศษ และ  
ศูนย์จัดเก็บข้อมูล (Data Center) โดยได้กำหนดกรอบการดำเนินการไว้ดังนี้ 

 (1) มอบหมายให้ส่วนพัสดุและยานยนต์ดำเนินการจัดทำรายงานขอซื้อขอจ้าง 
 (2) เนื่องจากงบประมาณเกิน 100 ล้านบาท จะต้องขออนุมัติการจัดทำงบประมาณกับ
รัฐมนตรีกระทรวงยุติธรรม หากโครงการเป็นโครงการที่เกี ่ยวเนื่องกับเทคโนโลยีจะต้องจัดทำคำขอ
งบประมาณอนุมัติต่อคณะกรรมการ ICT กระทรวงยุติธรรม 

(3) ในขั ้นตอนต่อไปต้องขออนุมัติต่อกระทรวงดิจิทัลเพื ่อเศรษฐกิจและสังคมเพ่ือ  
ขออนุมัติในการจัดซื้อจัดจ้างเกี่ยวกับดาวเทียมและเทคโนโลยี 

 (4) เมื่อได้รับการจัดสรรงบประมาณประจำปี ส่วนพัสดุและยานยนต์ จะดำเนินการ
แต ่ งต ั ้ งคณะกรรมการกำหนดขอบเขตงานและราคากลาง คณะกรรมการจ ัดซ ื ้อจ ัดจ ้าง  
และคณะกรรมการตรวจรับพัสดุ ตามระเบียบจัดซื้อจัดจ้างฯ ต่อไป 
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5.5.5 กลุ่มแผนงานด้านงบประมาณ   
แผนการดำเนินการระยะเวลาในการดำเนินการ 10 ปี (พ.ศ. 2567 - 2576) งบประมาณ 

รวมทั้งสิ้น 67,936.1 ล้านบาท 
 

หมวดรายจ่าย / รายการ รวม งบประมาณ 
ปี ๖๗ ปี ๖๘-๗๐ ปี ๗๑-๗๓ ปี ๗๔-๗๗ 

งบลงทุน  ๖๗,๙๐๐ - ๒๓,๔๒๐ ๒๒,๒๔๐ ๒๒,๒๔๐ 
    ๑. การจัดหาดาวเทียม จำนวน 
๙๙ ดวง 

๖๖,๐๐๐ - ๒๒,๐๐๐ ๒๒,๐๐๐ ๒๒,๐๐๐ 

    ๒. การก่อสร้างศูนย์บริหาร
จัดการข้อมูลดาวเทียมกรมสอบสวน
คดีพิเศษ 

๖๐๐ - ๖๐๐ - - 

     ๓. การจัดหาระบบ Sofware 
และอุปกรณ์สำหรับศูนย์บริหาร
จัดการข้อมูลดาวเทียมกรมสอบสวน
คดีพิเศษ  

๑๐๐ - ๑๐๐ - - 

     ๔. การก่อสร้างศูนย์ข้อมูล 
(Data Center) 

๙๖๐ - ๖๐๐ ๑๘๐ ๑๘๐ 

     ๕. การจัดหาระบบ Sofware 
และอุปกรณ์สำหรับศูนย์ข้อมูล 

๑๑๐ - ๕๐ ๓๐ ๓๐ 
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1 บทนำ (Introduction) 

เนื่องด้วยหลายปีที่ผ่านมาได้มีคดีอาชญากรรมเกิดขึ้นอย่างต่อเนื่องรวมไปถึงคดีอาชญกรรมว่าด้วยการกระทำ
ผิดที่เป็นคดีพิเศษ อาทิเช่น การกระทำความผิดเกี่ยวกับเทคโนโลยีและสารสนเทศทรัพยากรธรรมชาติและ
สิ่งแวดล้อม ความมั่นคงการเงินการธนาคารและการฟอกเงิน การเงินนอกระบบ ภาษีอากร ทรัพย์สินทางปัญญา 
การค้ามนุษย์ และการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ ซึ่งการกระทำความผิดดังกล่าวเป็นคดีความผิดทางอาญาที่มี
ความซับซ้อนจำเป็นต้องใช้วิธีการสืบสวนสอบสวนและรวบรวมพยานหลักฐานเป็นพิเศษซึ่งเป็นความรับผิดชอบ
และภารกิจหลักของกรมสอบสวนคดีพิเศษหรือดีเอสไอ ในการนี้ได้เกิดความร่วมมือกันระหว่างกรมสอบสวนคดี
พิเศษและสำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) ในการดำเนินการโครงการจ้าง
เหมาออกแบบและพัฒนาระบบเพื่อสนับสนุนโครงการวิจัยดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรม
พิเศษ โดยมีจุดประสงค์ในการออกแบบและพัฒนาคุณลักษณะสถาปัตยกรรมดาวเทียม ระบบสถานีปฏิบัติการ
ดาวเทียม รวมไปถึงระบบการปฏิบัติการดาวเทียมเบื้องต้น และพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ใน
การใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื ่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษขึ้น เพื่อสนับสนุนการสืบสวน
สอบสวนอาชญากรรมพิเศษให้มีความเป็นสากลและมีประสิทธิภาพ เสริมสร้างความมั่นคงแห่งชาติ เพ่ือให้ประเทศ
ไทยมีความพร้อมต่อการป้องกันปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ โดยระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการ
ใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษถูกพัฒนาขึ้นเพ่ือเป็นระบบสำหรับการให้
ความรู้และการออกแบบภารกิจของดาวเทียมเทียมเบื้องต้น ซึ่งจะประกอบไปด้วย 3 หัวข้อหลัก อันได้แก่  

1. ความรู้เรื่องระบบดาวเทียม สถานีปฏิบัติการดาวเทียม รวมไปถึงการปฏิบัติการดาวเทียม  
2. ความรู้เรื่องวงโคจรดาวเทียมเบื้องต้นและการวิเคราะห์วงโคจร  
3. ความรู้เรื่องกล้องถ่ายภาพดาวเทียมและการออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียมเบื้องต้น  
ในรายงานความก้าวหน้าระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกัน

และปราบปรามอาชญากรรมพิเศษฉบับนี้จะเป็นการกล่าวถึงการพัฒนาในส่วนหน้าต่างและรูปแบบการใช้งานของ
ระบบฯทั้งหมดหรือ Graphical User Interface (GUI) ซึ่งทางกรมสอบสวนคดีพิเศษจะเห็นถึงลักษณะภาพรวมใน
การออกแบบหน้าต่างของระบบ (Theme) และหัวข้อย่อยต่างๆภายในระบบฯ (Software Conceptual Design) 
เป็นต้น 
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2 ภาพรวมของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและ

ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื ่อการป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษเป็นสื่อการเรียนรู้เกี่ยวกับการออกแบบภารกิจดาวเทียมเบื้องต้น ซึ่งได้ถูกพัฒนาขึ้นให้สำหรับ
ทำงานบนโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ (Web Base Application) และสามารถใช้งานได้โดยไม่ต้องทำการเชื่อมต่อ
อินเตอร์เน็ตหรือเรียกอีกอย่างหนึ่งว่าเป็น Offline Application เพื่อเพิ่มความสะดวกสบายสำหรับผู้ที่ต้องการใช้
งานระบบฯ 

2.1 ความต้องการพื้นฐานสำหรับการใช้งานระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยี
ดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื ่อการป้องกันและปราบปราม
อาชญากรรมพิเศษมีความต้องการในการเตรียมคอมพวเตอร์และโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ให้เหมาะแก่การใช้งาน 
โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

1) คอมพิวเตอร์ใช้งานจะต้องมีขนาดหน้าจอ 14 นิ ้ว หรือมีรายละเอียดหน้าจอ 1280 x 800 พิเซล 
(แนวนอน) ขึ้นไป 

คอมพิวเตอร์ใช้งานจะต้องติดตั้งระบบปฏิบัติการ Windows 10 โดยมี RAM 4 กิกะไบต์ (Gb) ขึ้นไป 

2) คอมพิวเตอร์ใช้งานจะถูกติดตั้งโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ ดังนี้ 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Google Chrome เวอร์ชั่น 84 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Edge เวอร์ชั่น 84 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Safari เวอร์ชั่น 16 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Firefox เวอร์ชั่น 65 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Opera เวอร์ชั่น 70 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Chrome for Android เวอร์ชั่น 104 ขึ้นไป 
- โปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ Safari on iOS เวอร์ชั่น 14.5 ขึ้นไป 
- *** ไม่รองรับการทำงานร่วมกับโปรแกรมเว็บเบราว์เซอร์ IE หรือ Internet Explorer *** 
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2.2 แผนผังการทำงานของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการ

ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
แผนผังการทำงานจะเป็นการแสดงภาพรวมของระบบฯ โดยจะเป็นการกล่าวถึงโฟลว์ในการทำงาน 

(Software Workflow) รวมไปถึงหัวข้อเนื้อหาทั้งหมดที่อยู่ในระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้
เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ ซึ่งแผนผังการทำงานของระบบจะถูก
นำเสนอดงัรูปภาพที่ 2-1  

 

 

รูปภาพที่ 2-1 แผนผังการทำงานของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียม
เพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 

โดยหลักการทำงานและลักษณะหน้าต่างในแต่ละหน้าของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้
เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะถูกอธิบายอย่างละเอียดในลำดับถัดไป 
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3 รายละเอียดลักษณะหน้าต่างและรูปแบบการใช้งานของระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ ในการใช้

เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื ่อการป้องกันและปราบปราม

อาชญากรรมพิเศษ หรือ Satellite Design Learning Platform เป็นระบบที่ถูกพัฒนาขึ้นโดยมีวัตถุประสงค์ใช้
สำหรับเป็นสื่อการเรียนการสอนที่จะช่วยให้ผู้ใช้สามารถทำการศึกษาและเรียนรู้ระบบดาวเทียมเบื้องต้น รวมไปถึง
พื้นฐานระบบสถานีปฏิบัติการและวิธีการปฏิบัติการดาวเทียม ยิ่งไปกว่านั้นผู้ใช้งานยังสามารถเรียนรู้วิธีการ
วิเคราะห์วงโคจรเบื ้องต้นด้วยโปรแกรม System Tool Kits (STK) และยังสามารถออกแบบกล้องถ่ายภาพ
ดาวเทียมเบื้องต้นให้เหมาะสมกับภารกิจต่างๆอีกด้วย ตัวระบบฯได้ถูกพัฒนาและออกแบบให้มีรูปแบบที่ทันสมัย
และเรียบง่ายโดยผสมผสานระหว่างธีมของ DSI และธีมทางด้านอวกาศ ในขณะเดียวกันทางด้านเนื้อหาการเรียนรู้
ถูกออกแบบให้ผู้ใช้สามารถเรียนรู้ อ่าน และเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย ระบบฯยังมีแบบทดสอบเพ่ือให้ผู้ใช้งานได้ทดสอบ
ความเข้าใจเนื้อหาที่ได้เรียนรู้ไปอีกด้วย ระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือ
การป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมสามารถแบ่งการทำงานออกได้เป็น 3 ส่วนหลักได้แก่ 

• แนะนำการใช้งานเบื้องต้นสำหรับผู้ใช้งาน  
• สื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน 
• ข้อสอบสำหรับวัดผลสัมฤทธิ์หลังจากการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน 

3.1 ส่วนแนะนำการใช้งานเบื้องต้นสำหรับผู้ใช้งาน  
ส่วนแนะนำการใช้งานเบื้องต้นสำหรับผู้ใช้งาน ผู้ใช้จะได้เข้าใจในเนื้อหาเบื้องต้นของโปรแกรม  Satellite 

Design Learning Platform ในลักษณะบรรยายโดยรวม เช่น จุดประสงค์ของตัวโปรแกรม และ เนื้อหาโดยรวม
เป็นต้น โดยตัวเนื้อหาที่กล่าวมาจะถูกแบ่งเป็นสัดส่วนเพ่ือให้ผู้อ่านเข้าใจง่ายและอยู่บนหน้าต่างที่ดูทันสมัยเพ่ือเพ่ิม
ความน่าสนใจในเนื้อหาของโปรแกรม 
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3.1.1 หน้าต่างเริ่มต้นของระบบฯ Satellite Design Learning Platform (Home Page)   

หน้าต่างเริ่มต้น (หน้าต่าง Home Page) ของโปรแกรมในหน้านี้จะมีบทนำของโปรแกรมที่จะอธิบายภาพรวม
ของโปรแกรมและเนื้อหาเบื้องต้นของโปรแกรม โดยองค์ประกอบในหน้านี้จะประกอบไปด้วยดังนี้ 

• ชื่อของโปรแกรม (Satellite Design Learning Platform) 
• ปุ่มกดเริ่มใช้ (Get Started) โปรแกรม ปุ่มสีน้ำเงินบนหน้าจอ 
• กรอบข้อความบทนำของโปรแกรม จะเป็นกรอบข้อความสีขาวบริเวณส่วนล่างของหน้าเริ่มต้น 
• ปุ่มคุกกี้เพ่ือเก็บข้อมูลการใช้งาน 

ในหน้าเริ่มต้นนี้ (Home Page) จะมีพื้นหลังเป็นรูปโลกแบบสามมิติและมีการเคลื่อนไวไปด้วย เพื่อความ
น่าสนใจของโปรแกรม เมื่อผู้ใช้กดปุ่มเริ่มใช้งาน (Get Started) ผู้ใช้จะเข้าไปที่หน้าลงทะเบียนในลำดับถัดไป 

  

รูปภาพที่ 3-1 หน้าเริ่มต้น (หน้าต่าง Home Page) 
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3.1.2 หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration and Personal Data Protection 

Act) 
หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้งานระบบฯ (Registration and Personal Data Protection 

Act) จะแสดงข้อกำหนดต่างๆในการใช้โปรแกรมคือ พระราชบัญญัติคุ ้มครองข้อมูลส่วนบุคคล  เงื ่อนไขการ
ให้บริการและสัญญาการไม่เปิดเผยข้อมูลที่เป็นการตกลงกันระหว่าง DSI และผู้ใช้งาน ผู้ใช้งานจะต้องกรอกข้อมูล
เพ่ือที่จะเข้าใช้งานดังต่อไปนี้ 

• ชื่อจริง–นามสกุล  
• สถานที่ทำงาน/สังกัด 
• ข้อมูลอีเมลล์  
• ปุ่มกดถัดไป (NEXT) โดยผู้ใช้จะต้องกรอกข้อมูลในครบทุกช่องเพ่ือที่ดำเนินไปหน้าถัดไปได้ 

 

รูปภาพที่ 3-2 หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration/PDPA)  
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3.1.3 หน้าต่างเงื ่อนไขและข้อตกลงการให้บริการระบบฯ (Terms of Service and Non-disclosure 

Agreement) 
หลังจากท่ีผ่านขั้นตอนการใส่ข้อมูลหน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration and 

Personal Data Protection Act) ข้อมูลของผู้ใช้จะถูกนำมาลงในเงื่อนไขการให้บริการและสัญญาการไม่เปิดเผย
ข้อมูลฯ เพื่อเป็นการยื่นยันก่อนที่จะเข้าใช้งานเป็นขั้นตอนสุดท้าย ผู้ใช้จะต้องกดยอมรับข้อตกลงจากนั้นกดปุ่ม
ปุ่มกดถัดไป (NEXT) เพ่ือที่จะเข้าใช้โปรแกรมได้ในลำดับถัดไป 

 

รูปภาพที่ 3-3 หน้าต่างเงื่อนไขและข้อตกลงการให้บริการระบบฯ (Terms of Service and Non-
disclosure Agreement) 

  



11 
 
3.2 ส่วนสื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งานของ Satellite Design Learning Platform 

ในส่วนนี้ผู้ใช้จะได้เริ่มเรียนเนื้อหน้าของ Satellite Design Learning Platform โดยเนื้อหาจะประกอบไป
ด้วยเนื้อหาพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประกอบต่างๆของดาวเทียมจนไปถึงการออกแบบตัวกล้ อง (Payload) โดยตัว
โปรแกรมได้ออกแบบมาเพ่ือให้ผู้ใช้งานสามารถใช้งานได้สะดวกและเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย 

3.2.1 หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) 
หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) เป็นหน้าต่างหน้าแรกที่ผู้ใช้งานจะพบหลังจากยอมรับ

เงื่อนไขและข้อตกลงการให้บริการระบบฯ หน้าต่างดังกล่าวนี้จะแสดงหัวข้อการเรียนรู้เกี่ยวกับดาวเทียมทั้งหมด
ให้แก่ผู ้ใช้งานได้ทราบ ซึ่งผู ้ใช้งานสามารถเลือกเข้าไปเรียนในหัวข้อการเรียนรู้ทั้งหมดในระบบจะถูกอธิบาย
โดยสังเขปดังนี้ 

3.2.1.1 Basic Satellite เนื้อพื้นฐานขององค์ประกอบต่างๆของดาวเทียม 
การที่ดาวเทียมหนึ่งจะสามารถปฎิบัติภารกิจที่ได้รับหมอบหมายได้นั้นจะต้องมีองค์ประกอบหลายส่วนไม่ว่าจะ

เป็นอุปกรณ์ที่เป็นตัวภารกิจเองหรือซอฟต์แวร์ที่ใช้สนับสนุนในการปฎิบัติภารกิจ โดยมีเนื้อหาย่อยประกอบไปด้วย 
• AOCS Hardware & Software system: ผู้ใช้งานจะเรียนรู้ระบบที่ควบคุมการหมุนตัวของดาวเทียม

ให้มีความแม่นยำในการปฏิบัติภารกิจ เช่น การหมุนตัวของดาวเทียมสำหรับปฏิบัติภารกิจในการถ่ายภาพ 
• Propulsion system: ระบบแรงขับเคลื่อนนอกจากระบบ AOCS ที่ใช้ในการหมุนตัวของดาวเทียมระบบ

แรงขับเคลื่อนจะใช้ในการเปลี่ยนตำแหน่งในวงโคจรเพื่อรักษาระดับของดาวเทียม 
• On-Board Data handling & FSW System: เนื่องจากในตัวดาวเทียมมีส่วนประกอบและระบบที่

ค่อนข้างหลากหลาย ทั้งในส่วนของตัวอุปกรณ์หรือระบบภายในจึงจำเป็นที่จะต้องมีตัวกลางในการ
แปลภาษาของแต่ละอุปกรณ์เพ่ือที่จะให้ตัวดาวเทียมสามารถทำงานได้ตามที่ได้ออกแบบไว้ 

• Power System: ระบบพลังงาน เป็นสิ ่งที่สำคัญมากในการทำงานของดาวเทียม เนื ่องจากหากตัว
ดาวเทียมได้ขึ้นไปสู่วงโคจรรอบโลกแล้วตัวของมันจำเป็นที่จะต้องมีระบบพลังงานที่ เพียงพอในด้านการ
จ่ายพลังงานและการจัดเก็บพลังงาน 
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• Thermal and radiation system: ในอวกาศนั้นมีสภาพแวดล้อมที่อันตรายต่อดาวเทียมไม่ว่าจะเป็น 
สภาวะสุญญากาศที่เย็นจัด ความร้อนจากดวงอาทิตย์ หรือรังสีต่างๆจากอวกาศ ดังนั้นทุกชิ้นส่วนของ
ดาวเทียมจะต้องมีการออกแบบและทดสอบเพ่ือให้มีความมั่นใจว่าตัวดาวเทียมสามารถอยู่รอดได้ใน
สภาวะที่ได้กล่าวไว้ 

• RF system: ระบบส่งสัญญาณของดาวเทียม โดยใช้คลื่นสัญญาณวิทยุในการส่งข้อมูลจากดาวเทียมหรือ
รับสัญญาณจากภาคพ้ืนดิน  

• Payload system: ตัวภารกิจของดาวเทียม คือจุดประสงค์หลักของตัวดาวเทียมว่ามันถูกออกแบบเพ่ือ
อะไรที่จะส่งขึ้นไปบนวงโคจรโลกเพื่ออะไร ตัวอย่างเช่น เพื่อถ่ายภาพข้อมูลต่างๆบนพื้นโลก หรือเพ่ือ
จุดประสงค์ในการติดต่อสื่อสาร เป็นต้น ดังนั้นการออกแบบตัว Payload จึงเป็นเรื ่องที่สำคัญและมี
รายละเอียดมากเป็นอันดับต้นๆ 

• Mechanical & structure system: ระบบโครงสร้าง มีความสำคัญในการรับภาระด้านความแข็งแรง 
ตั้งแต่การรับน้ำหนักเพย์โหลดและอุปกรณ์ทั้งหมด ซึ่งเป็นส่วนเชื่อมต่อทุกอย่างของตัวดาวเทียมไว้ด้วยกัน 
ตลอดจนต้องออกแบบให้มีความทนทานต่อแรงสั่นสะเทือนตั้งแต่ออกจากจรวดนำส่ง เป็นต้น 

3.2.1.2 Ground Segment เนื้อหาพื้นฐานของระบบภาคพื้นดินของดาวเทียม 
การที่เราจะสั่งงานดาวเทียมได้นั้นส่วนหนึ่งที่สำคัญคือส่วนภาคพ้ืนดิน (Ground Segment) ซึ่งมีหน้าที่สั่งการ

หรือรับสัญญาณท่ีได้จากตัวดาวเทียมโดยมีเนื้อหาย่อยประกอบไปด้วย 
• Basic Ground Segment: ผู้ใช้งานจะมีความรู ้ความเข้าใจในระบบปฏิบัติการดาวเทียม อาทิเช่น 

ระบบปฏิบัติการดาวเทียมจะต้องประกอบไปด้วยระบบย่อยอะไรบ้าง และแต่ละระบบย่อยมีหน้าที่ 
ความสำคัญอย่างไร 

• Satellite Operation: ผู้ใช้งานจะรู้ถึงภาพรวมในการปฏิบติการดาวเทียม โดยเริ่มตั้งแต่การสั่งถ่ายภาพ
ดาวเทียมจะไปถึงการได้รับภาพถ่ายดาวเทียมมีกระบวนการอย่างไรบ้าง 
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3.2.1.3 การวิเคราะห์วงโคจรของดาวเทียมและการใช้โปรแกรม STK เพื่อใช้ในการวิเคราะห์และออกแบบวง

โคจรของดาวเทียม 
สำหรับเนื้อหาในส่วนนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือให้ผู้เรียนสามารถวิเคราะห์และออกแบบวงโคจรของดาวเทียมได้ตาม

ภารกิจที่ต้องการ โดยแบ่งเนื้อหาเป็น 3 ส่วนหลัก ได้แก่ ความรู้พื้นฐานเกี่ยวกับวงโคจร การติดตั้งโปรแกรมช่วย
วิเคราะห์หรือ Systems Tool Kit: STK และการใช้งานโปรแกรมช่วยวิเคราะห์ STK สำหรับภารกิจของ DSI 

• Basic Of Orbital Knowledge เพื ่อให้ผู ้เร ียนมีความรู้พื ้นฐานเกี ่ยวกับตัวแปรสำคัญที ่ใช้ในการ
วิเคราะห์และออกแบบวงโคจรซึ่งจะถูกใช้ในโปรแกรมช่วยวิเคราะห์ STK ในส่วนถัดไป ในบทนี้จึงอธิบาย 
ตั้งแต่ประเภทของวงโคจร ตลอดจนตัวแปรที่เป็นองค์ประกิบของวงโคจร 

• STK Installation Guide ผู้ใช้จะได้เรียนรู้ในการลงโปรแกรม STK ในระบบปฎิบัติการคอมพิวเตอร์ที่
ต้องการได้เพ่ือที่จะใช้ในการออกแบบต่อไป 

• STK Tutorial (SSO orbit) ผู้เรียนจะได้เรียนรู้การออกแบบวงโคจรของดาวเทียมในโปรแกรม STK ซึ่ง
เป็นการแนะนำวิธีการใช้โปรแกรม STK เบื้องต้นเพื่อต่อยอดในการเลือกออกแบบตามภารกิจของ DSI 

3.2.1.4 วิเคราะห์ข้อมูลพื้นฐานสำหรับเทคโนโลยีกล้องโทรทรรศน์ที ่ใช้สำหรับกล้องถ่ายภาพดาวเทียม
รายละเอียดสูงมาก (Very High-Resolution Satellite’s Imager) และวิเคราะห์ข้อมูลพื ้นฐาน
เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) ทีส่ามารถใช้งานร่วมกับเทคโนโลยีกล้องโทรทรรศน์ 

ผู้ใช้งานจะเข้าใจถึงระบบการทำงานของกล้องถ่ายภาพดาวเทียม ลักษณะการถ่ายภาพดาวเทียม และรวมไปถึง
วิธีการประเมินรายละเอียดของภาพถ่ายดาวเทียม เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) และวิธีการทฤษฎีและการ
คำนวณการออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียวเบื้องต้น 

• Optical Payload Basic & NIIRS Standard: ผู ้ใช้งานจะทราบถึงวิธีการประเมินรายละเอียดของ
ภาพถ่ายดาวเทียม เทคโนโลยีอุปกรณ์ตรวจวัด (Sensor) และวิธีการทฤษฎีและการคำนวณการออกแบบ
กล้องถ่ายภาพดาวเทียวเบื้องต้น 

• Optical Payload Design: เป็นหน้าต่างเพ่ือใช้ในการออกแบบกล้องถ่ายภาพดาวเทียมเบื้องต้น 
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รูปภาพที่  3-4 หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) 

3.2.2 หน้าต่างสารบัญเนื้อหา (Table of Content) 
หน้าต่างสารบัญเนื ้อหา (Table of Content) จะประกอบไปด้วยหัวข้อหลักและหัวข้อย่อยเช่นเดียวกับ

หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (ส่วนสื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งานของ Satellite Design Learning Platform 

ในส่วนนี้ผู้ใช้จะได้เริ่มเรียนเนื้อหน้าของ Satellite Design Learning Platform โดยเนื้อหาจะประกอบไป
ด้วยเนื้อหาพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประกอบต่างๆของดาวเทียมจนไปถึงการออกแบบตัวกล้ อง (Payload) โดยตัว
โปรแกรมได้ออกแบบมาเพ่ือให้ผู้ใช้งานสามารถใช้งานได้สะดวกและเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย 

หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) แต่จะนำเสนอในรูปแบบเรียบง่ายเพื่อให้ผู้ใช้สามารถ
จำแนกข้อมูลได้อย่างชัดเจน โดยในสารบัญมีรูปแบบการทำงานดังนี้ 

• แสดงหัวข้อย้อยท่ีอยู่ในหัวข้อหลักเม่ือผู้ใช้กดไปยังชื่อของหัวข้อหลังและย่อกลับได้เมื่อผู้ใช้กดอีกครั้ง 
• แสดงหัวข้อที่ผู้ใช้ได้เคยเข้าไปเรียนรู้หรืออ่านเนื้อหาแล้วโดยการไฮไลต์ตัวอักษร หลังจากที่ผู้ใช้กดเข้ าไป

ยังหัวข้อเพ่ือเรียนรู้เนื้อหาแล้วหัวข้อนั้นจะเปลี่ยนสีเพ่ือให้ผู้ใช้แยกเนื้อหาที่เรียนแล้วได้ง่ายขึ้น 

ในหน้านี้ผู้ใช้สามารถกดปุ่ม Enroll Test เพ่ือเริ่มทำแบบทดสอบ (หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page) ได้ทันทีหาก
ผู้ใช้ต้องการ 
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รูปภาพที่  3-5 หน้าต่างสารบัญเนื้อหา (Table of Content) 

3.2.3 หน้าต่างการเรียนรู้เนื้อหา (Learning Page) 
หน้าต่างการเรียนรู้เนื้อหา (Learning Page) จะเป็นส่วนที่แสดงเนื้อหาในการเรียนรู้เพื่อที่จะผลิตดาวเทียม

โดยเนื้อหาที่ได้กล่าวมาในหน้าโครงสร้างหลักสูตร (ส่วนสื่อการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งานของ Satellite Design 
Learning Platform 

ในส่วนนี้ผู้ใช้จะได้เริ่มเรียนเนื้อหน้าของ Satellite Design Learning Platform โดยเนื้อหาจะประกอบไป
ด้วยเนื้อหาพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประกอบต่างๆของดาวเทียมจนไปถึงการออกแบบตัวกล้ อง (Payload) โดยตัว
โปรแกรมได้ออกแบบมาเพ่ือให้ผู้ใช้งานสามารถใช้งานได้สะดวกและเข้าใจเนื้อหาได้ง่าย 

หน้าต่างโครงสร้างหลักสูตร (Course Outline Page) โดยส่วนประกอบหลักในหน้าการเรียนรู้แบ่งได้เป็น 3 
ดังนี้ 

• หน้าต่างย่อยฝั่งซ้าย: แทบสารบัญที่มีรูปแบบเดียวกันกับหน้าต่างสารบัญเนื้อหา (Table of Content) 
แต่จะมีการขนาดลงเพ่ือช่วยให้ผู้ใช้สามารถเห็นว่าตัวเองอยู่ในส่วนไหนของเนื้อหาแล้ว 

• หน้าต่างย่อยตรงกลาง: ใช้ในการบรรจุเนื้อหาของแต่ละหัวข้อโดยมีการออกแบบมาให้ดูสะอาดเป็น
ระเบียบและอ่านง่าย 

• หน้าต่างย่อยฝ่ังขวา: Spy Scroll เป็นส่วนที่ส่วนให้ผู้ใช้รับรู้ว่าตัวเองอยู่ที่หัวข้อไหนแล้วนส่วนของเนื้อหา  
• ปุ่มกดย้อยกลับเพื่อไปที่หน้าสารบัญ 
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ในหน้านี้ผู้ใช้สามารถกดปุ่ม Enroll Test เพ่ือเริ่มทำแบบทดสอบ (หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page) ได้ทันที
หากผู้ใช้ต้องการ 

  

รูปภาพที่  3-6 หน้าต่างการเรียนรู้เนื้อหา (Learning Page) 
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3.2.4 ส่วนแบบทดสอบสำหรับวัดผลสัมฤทธิ์หลังจากการเรียนรู้สำหรับผู้ใช้งาน 

หลังจากที่ผู้ใช้ได้ศึกษาเรียนรู้เนื้อหน้าของโปรแกรม Satellite Design Learning Platform ในตัวโปรแกรม
ได้มีแบบทดสอบเพื่อวัดระดับความเข้าใจของเนื้อกหาที่ได้เรียนไป ตัวขอสอบได้ถูกออกแบบมาความตามเหมาะสม
ของเนื้อหาที่ได้เรียนไปในทุกเนื้อหาที่มีอยู่ในโปรแกรม ผู้ใช้สามารถเลือกที่จะทำข้อสอบหลังจากที่เรียนเนื้อหาไป
แล้วบางส่วนได้เช่นกัน 

3.2.4.1 หน้าต่างแจ้งเงื่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page) 
หน้าต่างแจ้งเงื ่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page) จะใช้ในการแจ้งกฎและกติกาในการทำ

แบบทดสอบ โดยจะแสดงกฎเกณฑ์ของการทำแบบทดสอบและข้อมูลเบื้องต้นในการสอบมีดังนี้  
• จำนวนข้อสอบ: ข้อสอบมีท้ังหมด 30 ข้อ โดยนำเนื้อหาทั้งหมดทีอ่ยู่ในระบบมาใช้ในการตั้งคำถาม 
• รูปแบบของแบบทดสอบ: แบบทดสอบจะเป็นแบบปรนัย 4 ตัวเลือก 
• ระยะเวลาในการทำข้อสอบ: ในการทำแบบทดสอบทั้งหมด ผู้ใช้งานจะมีเวลาในการทำข้อสอบ

ทั้งหมด 60 นาท ี
ข้อมูลที่ผู้ใช้ได้กรอกไว้ที่หน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration and Personal 

Data Protection Act) จะถูกนำมาแสดงที่หน้าต่างแจ้งเงื่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page) ผู้ใช้ต้อง
กดยืนยันข้อตกลงเพ่ือที่จะเข้าทำแบบทดสอบต่อไปได้ 

 

รูปภาพที่  3-7 หน้าต่างแจ้งเงื่อนไขในการทำแบบทดสอบ (Test Rule Page)  
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3.2.5 หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page) 

แบบทดสอบจะเป็นส่วนสุดท้ายของโปรแกรมเพื่อทดสอบความเข้าใจในเนื้อหาที่ได้เรียนมาโดยองค์ประกอบ
ของหน้าแบบทดสอบมีดังนี ้ 

• ตัวโจทย์จะแสดงคำถามหรือภาพประกอบ 
- ข้อสอบมีท้ังหมด 30 ข้อ  
- ข้อสอบมี 4 ตัวเลือก 

• แถบติดตามลำดับของข้อสอบโดยจะแสดงผลดังนี้ 
- จำนวนข้อสอบ 
- ข้อสอบที่ได้ทำไปแล้ว 

• ตัวเลขแสดงเวลาในการทำข้อสอบ (นับถอยหลัง)  
- แสดงเวลานับถ่อยหลัง 60 นาท ี
- หากเวลาหมดระบบจะส่งข้อสอบทันที 
• แถบการแสดงลำดับข้อสอบท่ีผู้ใช้งานกำลังทำอยู่  
- ซึ่งผู้ใช้งานสามารถกดไปข้อถัดไปหรือย้อนหลังได้อย่างอิสระ ในหน้านี้จะมีการแสดงจำนวนข้อและเวลา

ในการทำข้อสอบ ผู้ใช้สามารถกดปุ่ม SUBMIT เพ่ือที่จะส่งข้อสอบเมื่อต้องการได้ 

 

รูปภาพที่  3-8 หน้าต่างแบบทดสอบ (Test Page)  
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3.2.6 หน้าต่างแสดงผลการทดสอบ (Test Result Page) 

หน้าต่างแสดงผลการทดสอบ (Test Result Page) จะแสดงหลังจากที่ผู้ใช้งานส่งแบบทดสอบโดยการกดปุ่ม 
SUBMIT หากผู้ใช้งานทำข้อสอบได้เกินร้อยละ 70 จะผ่านเกณฑ์การทดสอบและระบบจะมีสร้างใบรับรองให้ โดยมี
ข้อมูลที่แสดงใบรับรองดังนี ้

• ข้อมูลของผู้ใช้งานทำการกรอกในหน้าหน้าต่างลงทะเบียนและรายละเอียดการใช้ระบบฯ (Registration 
and Personal Data Protection Act)  

• QR โค้ดและบาร์โค้ดสำหรับแสดงวันและเวลาที่ผู้ใช้งานทำแบบทดสอบ 

นอกจากนี้ยังมีเฉลยทั้งหมดให้กับผู้ใช้งานในกรณีที่ผ่านเกณฑ์การทดสอบ เพื่อเป็นตรวจทานคำตอบของผู้ใช้งาน
อีกด้วย 

 

รูปภาพที่  3-9 ตัวอย่างในเกียรติบัตรกรณีที่ผ่านเกณฑ์การทดสอบ   
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ในทางตรงกันข้าม หากผู้ใช้งานมีคะแนนที่ไม่ผ่านเกณฑ์จะแสดงหน้าต่างผลการทดสอบดังรูปภาพที่  3-10  

 

รูปภาพที่  3-10 หน้าต่างแสดงผลการทดสอบกรณีที่ไม่ผ่านเกณฑ์การทดสอบ 

4 สรุปรายงานความก้าวหน้าระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพื่อการ
ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษ 
การพัฒนาระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยีดาวเทียมเพ่ือการป้องกันและปราบปราม

อาชญากรรมพิเศษในส่วนหน้าต่างการใช้งาน หรือ Graphical User Interface: GUI ถูกดำเนินการพัฒนาขึ้น
เรียบร้อยแล้ว โดยในระยะถัดไปของโครงการฯระบบสาธิตการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการใช้เทคโนโลยี
ดาวเทียมเพื่อการป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจะถูกเพิ่มเนื้อหาที่เหมาะสมในส่วนต่างๆที่กล่าวมา
ข้างต้น ยิ่งไปกว่านั้น ยังเป็นเนื้อหาที่ง่ายต่อการเรียนรู้และหวังเป็นอย่างยิ่งว่าสื่อการเรียนการสอนนี้จะเกิด
ประโยชน์สูงสุดกับผู้ใช้งาน 
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พระราชบัญญัติ 
การสอบสวนคดีพิเศษ 

พ.ศ. ๒๕๔๗ 
    

ภูมิพลอดุลยเดช ป.ร. 

ให้ไว้ณ วันที่ ๑๓ มกราคม พ.ศ. ๒๕๔๗ 

เป็นปีที่ ๕๙ ในรัชกาลปัจจุบัน 

พระบาทสมเด็จพระปรมินทรมหาภูมิพลอดุลยเดช มีพระบรมราชโองการโปรดเกล้าฯ 

ให้ประกาศว่า 

โดยที่เป็นการสมควรให้มีกฎหมายว่าด้วยการสอบสวนคดีพิเศษ 

พระราชบัญญัตินี้มีบทบัญญัติบางประการเกี่ยวกับการจํากัดสิทธิและเสรีภาพของบุคคล 
ซึ่งมาตรา ๒๙ ประกอบกับมาตรา ๓๑ มาตรา ๓๔ มาตรา ๓๕ มาตรา ๓๖ มาตรา ๓๗ มาตรา  ๔๘
มาตรา ๕๘ มาตรา ๒๓๗ และมาตรา ๒๓๘ ของรัฐธรรมนูญแห่งราชอาณาจักรไทย บัญญัติให้กระทำได้
โดยอาศัยอำนาจตามบทบัญญัติแห่งกฎหมาย 

จึงทรงพระกรุณาโปรดเกล้าฯ ให้ตราพระราชบัญญัติขึ้นไว้โดยคำแนะนำและยินยอมของ
รัฐสภาดังต่อไปนี้ 

มาตรา ๑ พระราชบัญญัตินี้เรียกว่า “พระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗” 

มาตรา ๒ พระราชบัญญัตินี้ให้ใช้บังคับตั้งแต่วันถัดจากวันประกาศในราชกิจจานุ เบกษา
เป็นต้นไป 

มาตรา ๓ ในพระราชบัญญัตินี้ 

“คดีพิเศษ” หมายความว่า คดีความผิดทางอาญาตามท่ีกำหนดไว้ในมาตรา ๒๑ 

“พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ” หมายความว่า อธิบดีรองอธิบดีและผู้ซึ่งได้รับการแต่งตั้งให้
มีอำนาจและหน้าที่สืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษตามท่ีกำหนดไว้ในพระราชบัญญัตินี้ 

“เจ้าหน้าที่คดีพิเศษ” หมายความว่า ผู้ซึ่งได้รับการแต่งตั้งให้ช่วยเหลือพนักงานสอบสวน
คดีพิเศษในการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษตามที่กำหนดไว้ในพระราชบัญญัตินี้ 

“อธิบดี” หมายความว่า อธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษ 

“รองอธิบดี” หมายความว่า รองอธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษ 
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“รัฐมนตรี” หมายความว่า รัฐมนตรีผู้รักษาการตามพระราชบัญญัตินี้ 

มาตรา ๔ ให้รัฐมนตรีว่าการกระทรวงยุติธรรมรักษาการตามพระราชบัญญัตินี้และให้มี
อำนาจออกกฎกระทรวงและระเบียบ เพ่ือปฏิบัติการตามพระราชบัญญัตินี้ 

กฎกระทรวงและระเบียบนั้น เมื่อได้ประกาศในราชกิจจานุเบกษาแล้วให้ใช้บังคับได้ 

หมวด ๑ 
คณะกรรมการคดีพิเศษ 

      

มาตรา ๕ ให ้ม ีคณะกรรมการคดีพ ิเศษ เร ียกโดยย่อว ่า “กคพ.” ประกอบด้วย
นายกรัฐมนตรีเป็นประธานกรรมการ รัฐมนตรีว่าการกระทรวงยุติธรรมเป็นรองประธานกรรมการ
ปลัดกระทรวงยุติธรรม ปลัดกระทรวงการคลัง ปลัดกระทรวงมหาดไทย ปลัดกระทรวงพาณิชย์   
อัยการสูงสุด ผู้บัญชาการตำรวจแห่งชาติ เลขาธิการคณะกรรมการกฤษฎีกา เจ้ากรมพระธรรมนูญ  
ผู้ว่าการธนาคารแห่งประเทศไทย นายกสภาทนายความ และกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิซึ่งคณะรัฐมนตรี
แต่งตั้งจำนวนเก้าคน และในจำนวนนี้ต้องมีบุคคลซึ่งมีความรู้ความเชี่ยวชาญในด้านเศรษฐศาสตร์
การเงินการธนาคาร เทคโนโลยีสารสนเทศ หรือกฎหมาย อย่างน้อยด้านละหนึ่งคนเป็นกรรมการ 

ให้อธิบดีเป็นกรรมการและเลขานุการ และให้อธิบดีแต่งตั้งข้าราชการในกรมสอบสวนคดีพิเศษ
จำนวนไม่เกินสองคนเป็นผู้ช่วยเลขานุการ 

มาตรา ๖ กรรมการผู้ทรงคุณวุฒิต้องมีคุณสมบัติและไม่มีลักษณะต้องห้าม ดังต่อไปนี้ 

(๑) มีสัญชาติไทยโดยการเกิด 
(๒) มีอายุไม่ต่ำกว่าสามสิบห้าปีบริบูรณ์ 
(๓) ไม่เป็นบุคคลล้มละลาย คนไร้ความสามารถ หรือคนเสมือนไร้ความสามารถ 
(๔) ไม่เป็นสมาชิกสภาผู้แทนราษฎร สมาชิกวุฒิสภา ข้าราชการการเมือง สมาชิกสภา

ท้องถิ่น ผู้บริหารท้องถิ่น กรรมการหรือผู้ดำรงตำแหน่งที่รับผิดชอบในการบริหารพรรคการเมือง 
ที่ปรึกษาพรรคการเมือง หรือเจ้าหน้าที่ในพรรคการเมือง 

(๕) ไม่เป็นผู้อยู่ระหว่างถูกสั่งให้พักราชการหรือถูกสั่งให้ออกจากราชการไว้ก่อน 
(๖) ไม่เคยถูกไล่ออก ปลดออก หรือให้ออกจากราชการ หน่วยงานของรัฐหรือรัฐวิสาหกิจ

เพราะกระทำผิดวินัย 
(๗) ไม่เคยได้รับโทษจําคุกโดยคําพิพากษาถึงที ่สุดให้จําคุก เว้นแต่เป็นโทษสำหรับ

ความผิดที่กระทำโดยประมาทหรือความผิดลหุโทษ 
(๘) ไม่เคยต้องคําพิพากษาหรือคำสั่งของศาลให้ทรัพย์สินตกเป็นของแผ่นดินเพราะร่ำรวย

ผิดปกติหรือมีทรัพย์สินเพิ่มขึ้นผิดปกติ 
(๙) ไม่อยู่ในระหว่างต้องห้ามตามรัฐธรรมนูญแห่งราชอาณาจักรไทย มิให้ดำรงตำแหน่งใด  ๆ 
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(๑๐) ไม่เคยถูกวุฒิสภามีมติให้ถอดถอนจากตำแหน่งตามรัฐธรรมนูญแห่งราชอาณาจักรไทย 
และยังไม่พ้นกำหนดห้าปีนับแต่วันที่วุฒิสภามีมติจนถึงวันแต่งตั้ง 

มาตรา ๗ กรรมการผู้ทรงคุณวุฒิมีวาระการดำรงตำแหน่งคราวละสองปีผู ้ซึ ่งพ้นจาก
ตำแหน่งอาจได้รับการแต่งตั้งอีกได้แต่จะดำรงตำแหน่งรวมกันเกินสามวาระไม่ได้ 

ในกรณีที ่กรรมการผู ้ทรงคุณวุฒิพ้นจากตำแหน่งตามวาระ แต่ยังมิได้มีการแต่งตั้ง
กรรมการผู้ทรงคุณวุฒิขึ ้นใหม่ ให้กรรมการผู้ทรงคุณวุฒินั้นปฏิบัติหน้าที่ไปพลางก่อนจนกว่าจะมี  
การแต่งตั้งกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิขึ้นใหม่ 

มาตรา ๘ นอกจากการพ้นจากตำแหน่งตามวาระ กรรมการผู้ทรงคุณวุฒิพ้นจากตำแหน่งเมื่อ 

(๑) ตาย 
(๒) ลาออก 
(๓) ถูกจําคุกโดยคําพิพากษาถึงที่สุดให้จําคุก 
(๔) ขาดคุณสมบัติหรือมีลักษณะต้องห้ามตามมาตรา ๖ 
(๕) คณะรัฐมนตรีให้ออก เพราะมีความประพฤติเสื่อมเสีย บกพร่องหรือไม่สุจริตต่อหน้าที่

หรือหย่อนความสามารถ 

มาตรา ๙ เมื่อตำแหน่งกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิว่างลงก่อนวาระ ให้ดำเนินการแต่งตั้ง
กรรมการผู้ทรงคุณวุฒิภายในสามสิบวัน เว้นแต่วาระของกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิเหลือไม่ถึงเก้าสิบวัน  
จะไม่แต่งตั้งกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิก็ได้ 

กรรมการผู้ทรงคุณวุฒิซึ่งได้รับแต่งตั้งแทนตำแหน่งที่ว่าง ให้มีวาระการดำรงตำแหน่ง
เท่ากับเวลาที่เหลืออยู่ของกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิที่ยังอยู่ในตำแหน่ง 

ในระหว่างที่ยังมิได้แต่งตั้งกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิแทนตำแหน่งที่ว ่าง ให้กรรมการที่
เหลืออยู่ปฏิบัติหน้าที่ต่อไปได้ 

มาตรา ๑๐ ให้ กคพ. มีอำนาจหน้าที่ดังต่อไปนี้ 

(๑) เสนอแนะต่อคณะรัฐมนตรีในการออกกฎกระทรวงกำหนดคดีพิเศษตามมาตรา ๒๑ 
วรรคหนึ่ง (๑) 

(๒) กำหนดรายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิดตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) 
(๓) มีมติเก่ียวกับคดีความผิดทางอาญาอ่ืนตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๒) 
(๔) กำหนดข้อบังคับหรือหลักเกณฑ์ตามที่มีบทบัญญัติกําหนดให้เป็นอำนาจหน้าที่ของ กคพ. 
(๕) ติดตามและประเมินผลการปฏิบัติตามพระราชบัญญัตินี้ 
(๖) ให้ความเห็นชอบหลักสูตรสอบสวนคดีพิเศษ 
(๗) ปฏิบัติหน้าที่อื่นตามพระราชบัญญัตินี้หรือตามที่มีกฎหมายกําหนดให้เป็นอำนาจ

หน้าที่ของ กคพ. 
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รายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิดตามวรรคหนึ่ง (๒) มติตามวรรคหนึ่ง (๓) 
และข้อบังคับหรือหลักเกณฑ์ตามวรรคหนึ่ง (๔) ให้ประกาศในราชกิจจานุเบกษา 

มาตรา ๑๑ การประชุมของ กคพ. ให้นําบทบัญญัติว่าด้วยคณะกรรมการที่มีอ ำนาจ
ดำเนินการพิจารณาทางปกครองตามกฎหมายว่าด้วยวิธีปฏิบัติราชการทางปกครองมาใช้บังคับโดย
อนุโลม 

มาตรา ๑๒ ให้กคพ. มีอำนาจแต่งตั้งคณะอนุกรรมการเพื่อพิจารณาหรือปฏิบัติงานอย่าง
ใดอย่างหนึ่งตามที่ กคพ. กำหนด และให้นําความในมาตรา ๑๑ มาใช้บังคับโดยอนุโลม 

มาตรา ๑๓ ให้กรรมการใน กคพ. และอนุกรรมการได้รับค่าตอบแทนตามที่คณะรัฐมนตรี
กำหนด 

หมวด ๒ 

พนักงานสอบสวนคดีพิเศษและเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ 

       

มาตรา ๑๔ ให้กรมสอบสวนคดีพิเศษ มีพนักงานสอบสวนคดีพิเศษและเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ
เพ่ือทำหน้าที่ดำเนินการเกี่ยวกับคดีพิเศษตามที่กำหนดในพระราชบัญญัตินี้ 

มาตรา ๑๕ พนักงานสอบสวนคดีพิเศษเป็นข้าราชการพลเรือนสามัญ โดยต้องมีคุณสมบัติ
ตามกฎหมายว่าด้วยระเบียบข้าราชการพลเรือน 

นอกจากคุณสมบัติตามวรรคหนึ่งแล้ว พนักงานสอบสวนคดีพิเศษต้องมีคุณสมบัติพิเศษ
อย่างหนึ่งอย่างใดดังต่อไปนี้ด้วย 

(๑) รับราชการหรือเคยรับราชการไม่น้อยกว่าห้าปีในตำแหน่งเจ้าหน้าที่คดีพิเศษในระดับ
ที ่อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด 

(๒) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีทางกฎหมายและมีประสบการณ์ที่เป็นประโยชน์ต่อ
การปฏิบัติงานตามพระราชบัญญัตินี้นับแต่สำเร็จการศึกษาดังกล่าวไม่น้อยกว่าสามปีและดำรงตำแหน่ง
ไม่ต่ำกว่าข้าราชการพลเรือนสามัญระดับ ๖ หรือดำรงตำแหน่งอื่นในหน่วยงานของรัฐที่เทียบเท่าตาม
หลักเกณฑ์ที ่อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด 

(๓) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาโททางกฎหมายหรือสอบไล่ได้เป็นเนติบัณฑิตตาม
หลักสูตรของสำนักอบรมศึกษากฎหมายแห่งเนติบัณฑิตยสภา และมีประสบการณ์ที่เป็นประโยชน์ต่อ
การปฏิบัติงานตามพระราชบัญญัตินี้นับแต่สำเร็จการศึกษาดังกล่าวไม่น้อยกว่าห้าปีตามหลักเกณฑ์ที่  
อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด 
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(๔) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาเอกทางกฎหมายและมีประสบการณ์ที่เป็นประโยชน์
ต่อการปฏิบัติงานตามพระราชบัญญัตินี้นับแต่สำเร็จการศึกษาดังกล่าวไม่น้อยกว่าสามปีตามหลักเกณฑ์
ที ่อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด 

(๕) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีสาขาใดสาขาหนึ่ง และมีประสบการณ์ที่ เป็น
ประโยชน์ต่อการปฏิบัติงานตามพระราชบัญญัตินี้นับแต่สำเร็จการศึกษาดังกล่าวไม่น้อยกว่าสิบปีตาม
หลักเกณฑ์ที ่อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด 

มาตรา ๑๖ เจ้าหน้าที่คดีพิเศษเป็นข้าราชการพลเรือนสามัญ โดยต้องมีคุณสมบัติตาม
กฎหมายว่าด้วยระเบียบข้าราชการพลเรือน 

นอกจากคุณสมบัติตามวรรคหนึ่งแล้ว เจ้าหน้าที่คดีพิเศษต้องมีคุณสมบัติพิเศษอย่างหนึ่ง
อย่างใดดังต่อไปนี้ด้วย 

(๑) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีและปริญญาโททางกฎหมาย หรือปริญญาเอกทาง
กฎหมาย 

(๒) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีทางกฎหมายและสอบไล่ได้เป็นเนติบัณฑิตตาม
หลักสูตรของสำนักอบรมศึกษากฎหมายแห่งเนติบัณฑิตยสภา 

(๓) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีทางกฎหมายและปริญญาสาขาอื่นที่เป็นประโยชน์
ต่อการปฏิบัติงานตามพระราชบัญญัตินี้อีกอย่างน้อยหนึ่งสาขาตามหลักเกณฑ์ท่ีอธิบดีกำหนด 

(๔) สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีสาขาใดสาขาหนึ่ง และมีประสบการณ์ที ่เป็น
ประโยชน์ต่อการปฏิบัติงานตามพระราชบัญญัตินี้นับแต่สำเร็จการศึกษาดังกล่าวไม่น้อยกว่าสองปีตาม
หลักเกณฑ์ที่อธิบดีกำหนด 

มาตรา ๑๗ ในกรณีที่มีความจําเป็นเพื่อประโยชน์ของทางราชการในการสอบสวนคดีพิเศษ
จำเป็นต้องมีบุคลากรซึ่งมีความรู้ความชํานาญ หรือประสบการณ์สูง เพื่อดำเนินการสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ 
หรือเป็นบุคลากรในสาขาที่ขาดแคลน กคพ. อาจมีมติให้ยกเว้นคุณสมบัติพิเศษตามมาตรา ๑๕ วรรคสอง 
หรือมาตรา ๑๖ วรรคสอง แล้วแต่กรณีไม่ว่าทั้งหมดหรือบางส่วนสำหรับการบรรจุและแต่งตั้งบุคคลใด
เป็นการเฉพาะก็ได ้

มาตรา ๑๘ การบรรจุและแต่งตั้งข้าราชการพลเรือนสามัญในตำแหน่งพนักงานสอบสวน
คดีพิเศษ ให้บรรจุและแต่งตั้งจากบุคคลซึ่งมีคุณสมบัติตามมาตรา ๑๕ และผ่านการประเมินความรู้
ความสามารถตามหลักเกณฑ์ที่ อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด หรือบุคคลตามมาตรา ๑๗ 
แล้วแต่กรณีโดยบุคคลดังกล่าวต้องสำเร็จการฝึกอบรมตามหลักสูตรสอบสวนคดีพิเศษที่กรมสอบสวน
คดีพิเศษจัดให้มีขึ้นด้วย 

การแต่งตั้งบุคคลใดเป็นพนักงานสอบสวนคดีพิเศษตามวรรคหนึ่ง ให้ประกาศในราชกิจจา
นุเบกษา 
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มาตรา ๑๙ ภายใต้บังคับมาตรา ๑๗ การบรรจุและแต่งตั้งข้าราชการพลเรือนสามัญใน
ตำแหน่งเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ ให้บรรจุและแต่งตั้งจากบุคคลซึ่งมีคุณสมบัติตามมาตรา ๑๖ ซึ่งผ่านการ
ทดสอบความรู้ความสามารถตามหลักเกณฑ์ที่ อ.ก.พ. กรมสอบสวนคดีพิเศษกำหนด 

เจ้าหน้าที่คดีพิเศษที่ได้รับการแต่งตั้งตามวรรคหนึ่ง ก่อนเข้าปฏิบัติหน้าที่ในตำแหน่ง
ดังกล่าวต้องเข้ารับการฝึกอบรมตามหลักสูตรที่กรมสอบสวนคดีพิเศษจัดให้มีข้ึนด้วย 

มาตรา ๒๐ ให้ตำแหน่งพนักงานสอบสวนคดีพิเศษและเจ้าหน้าที่คดีพิเศษเป็นตำแหน่งที่
มีเหตุพิเศษตามกฎหมายว่าด้วยระเบียบข้าราชการพลเรือน และในการกําหนดให้ได้รับเงินเพิ่มสำหรับ
ตำแหน่งที่มีเหตุพิเศษต้องคำนึงถึงภาระหน้าที่ คุณภาพของงาน และการดำรงตนอยู่ในความยุติธรรม
โดยเปรียบเทียบกับค่าตอบแทนของผู้ปฏิบัติงานอื่นในกระบวนการยุติธรรมด้วย ทั้งนี้  ให้เป็นไปตาม
ระเบียบกระทรวงยุติธรรมโดยได้รับความเห็นชอบจากกระทรวงการคลัง 

หมวด ๓ 

การสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ 

     

มาตรา ๒๑ คดีพิเศษที่จะต้องดำเนินการสืบสวนและสอบสวนตามพระราชบัญญัตินี้ได้แก่
คดีความผิดทางอาญาดังต่อไปนี้ 

(๑) คดีความผิดทางอาญาตามกฎหมายที่กำหนดไว้ในบัญชีท้ายพระราชบัญญัตินี้ และที่
กำหนดในกฎกระทรวงโดยการเสนอแนะของ กคพ. โดยคดีความผิดทางอาญาตามกฎหมายดังกล่าว 
จะต้องมีลักษณะอย่างหนึ่งอย่างใดดังต่อไปนี้ 

(ก) คดีความผิดทางอาญาที่มีความซับซ้อน จำเป็นต้องใช้วิธีการสืบสวนสอบสวน
และรวบรวมพยานหลักฐานเป็นพิเศษ 

(ข) คดีความผิดทางอาญาที ่มีหรืออาจมีผลกระทบอย่างรุนแรงต่อความสงบ
เรียบร้อยและศีลธรรมอันดีของประชาชน ความมั่นคงของประเทศ ความสัมพันธ์ระหว่างประเทศหรือ
ระบบเศรษฐกิจหรือการคลังของประเทศ 

(ค) คดีความผิดทางอาญาที่มีลักษณะเป็นการกระทำความผิดข้ามชาติที่สำคัญหรือ
เป็นการกระทำขององค์กรอาชญากรรม 

(ง) คดีความผิดทางอาญาที่มีผู้ทรงอิทธิพลที่สำคัญเป็นตัวการ ผู้ใช้หรือผู้สนับสนุน 

(จ) คดีความผิดทางอาญาที่มีพนักงานฝ่ายปกครองหรือตำรวจชั้นผู้ใหญ่ซึ่งมิใช่พนักงาน
สอบสวนคดีพิเศษหรือเจ้าหน้าที่คดีพิเศษเป็นผู้ต้องสงสัยเมื่อมีหลักฐานตามสมควรว่าน่าจะได้กระท ำ
ความผิดอาญาหรือเป็นผู้ถูกกล่าวหาหรือผู้ต้องหา 

ทั้งนี้ตามรายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิดที่ กคพ. กำหนด 
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(๒) คดีความผิดทางอาญาอ่ืนนอกจาก (๑) ตามท่ี กคพ. มีมติด้วยคะแนนเสียงไม่น้อยกว่า
สองในสามของกรรมการทั้งหมดเท่าที่มีอยู่ 

ในคดีท่ีมีการกระทำอันเป็นกรรมเดียวผิดต่อกฎหมายหลายบท และบทใดบทหนึ่งจะต้อง
ดำเนินการโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษตามพระราชบัญญัตินี้หรือคดีที่มีการกระทำความผิดหลาย
เรื่องต่อเนื่องหรือเกี่ยวพันกัน และความผิดเรื่องใดเรื่องหนึ่งจะต้องดำเนินการโดยพนักงานสอบสวนคดี
พิเศษตามพระราชบัญญัตินี้ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษมีอำนาจสืบสวนสอบสวนสำหรับความผิดบท
อ่ืนหรือเรื่องอ่ืนด้วย และให้ถือว่าคดีดังกล่าวเป็นคดีพิเศษ 

บรรดาคดีใดที ่ได้ทำการสอบสวนเสร็จแล้วโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ ให้ถือว่า 
การสอบสวนนั้นเป็นการสอบสวนในคดีพิเศษตามพระราชบัญญัตินี้แล้ว 

บทบัญญัติในมาตรานี้ให้ใช้บังคับกับบุคคลที่เป็นตัวการ ผู้ใช้หรือผู้สนับสนุนการกระทำ
ความผิดด้วย 

ในกรณีที่มีข้อโต้แย้งหรือข้อสงสัยว่าการกระทำความผิดใดเป็นคดีพิเศษตามที่กำหนดไว้
ในวรรคหนึ่ง (๑) หรือไม่ ให้ กคพ. เป็นผู้ชี้ขาด 

มาตรา ๒๑/๑ ในกรณีที ่ผ ู ้กระทำความผิดอันเป็นคดีพิเศษตามพระราชบัญญัต ินี้  
เป็นเจ้าหน้าที่ของรัฐซึ่งมิได้เป็นบุคคลตามมาตรา ๖๖ แห่งพระราชบัญญัติประกอบรัฐธรรมนูญว่าดว้ย
การป้องกันและปราบปรามการทุจริต พ.ศ. ๒๕๔๒ และอยู่ในอำนาจหน้าที่ของคณะกรรมการป้องกัน
และปราบปรามการทุจริตแห่งชาติให้พนักงานสอบสวนคดีพิ เศษส่งเรื่องไปยังคณะกรรมการป้องกัน
และปราบปรามการทุจริตแห่งชาติภายในสามสิบวันนับแต่วันที่มีการร้องทุกข์หรือกล่าวโทษ 

ในระหว่างการพิจารณาของคณะกรรมการป้องกันและปราบปรามการทุจริตแห่งชาติ  
หากคณะกรรมการป้องกันและปราบปรามการทุจริตแห่งชาติยังมิได้มีมติอย่างใดอย่างหนึ่งให้พนักงาน
สอบสวนคดีพิเศษมีอำนาจทำการสอบสวนไปพลางก่อนได้ 

ในกรณีที่คณะกรรมการป้องกันและปราบปรามการทุจริตแห่งชาติมีมติรับคดีพิเศษตาม
วรรคหนึ่ง ไว้ดำเนินการตามกฎหมายประกอบรัฐธรรมนูญว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการทุจริต 
ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษส่งสํานวนการสอบสวนและพยานหลักฐานที่ได้มาจากการสอบสวนตาม
วรรคสองไปยังคณะกรรมการป้องกันและปราบปรามการทุจริตแห่งชาติ ในการนี้คณะกรรมการป้องกัน
และปราบปรามการทุจริตแห่งชาติอาจถือสํานวนการสอบสวนของพนักงานสอบสวนคดีพิเศษเป็นสว่น
หนึ่งของการไต่สวนข้อเท็จจริงได้ 

ในกรณีที ่คณะกรรมการป้องกันและปราบปรามการทุจริตแห่งชาติพิจารณาแล้ว
เห็นสมควรส่งเรื ่องให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษเป็นผู้ดำเนินการ ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ
ดำเนินการตามกฎหมายต่อไป 
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มาตรา ๒๒ เพื่อประโยชน์ในการประสานการปฏิบัติงานป้องกันและปราบปรามการ
กระทำความผิดเกี่ยวกับคดีพิเศษ ให้ กคพ. มีอำนาจออกข้อบังคับการปฏิบัติหน้าที่ในคดีพิเศษระหว่าง
หน่วยงานของรัฐที่เก่ียวข้องดังต่อไปนี้ 

(๑) ว ิธ ีปฏ ิบ ัต ิระหว่างหน่วยงานเกี ่ยวกับการร ับคําร ้อ งทุกข ์หรือค ํากล ่าวโทษ  
การดำเนินการเกี่ยวกับหมายเรียกและหมายอาญา การจับ การควบคุม การขัง การค้น หรือการปล่อย
ชั่วคราว การสืบสวน การสอบสวน การเปรียบเทียบปรับ การส่งมอบคดีพิเศษ และการดำเนินการอ่ืน
เกี่ยวกับคดีอาญาในระหว่างหน่วยงานของรัฐที่มีอำนาจหน้าที่ป้องกันและปราบปรามการกระทำ
ความผิดอาญา 

(๒) ขอบเขตความรับผิดชอบของพนักงานฝ่ายปกครองหรือตำรวจ เจ้าพนักงานอ่ืนของรัฐ 
พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ และเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ ในการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ ทั้งนี้เพื่อให้
เหมาะสมกับลักษณะการปฏิบัติหน้าที่ของหน่วยงานของรัฐแต่ละแห่ง ความเชี่ยวชาญเฉพาะด้าน 
ผลกระทบของการกระทำความผิด และประสิทธิภาพในการป้องกันและปราบปรามการกระทำความผิด
อาญาได้อย่างทั่วถึง ในการนี้อาจกําหนดให้กรณีใดต้องดำเนินการร่วมกันระหว่างหน่วยงานที่เกี่ยวข้อง
ด้วยก็ได้ 

(๓) การแลกเปลี่ยนข้อมูลที่เก่ียวข้องกับการป้องกันและปราบปรามคดีพิเศษ 

(๔) การสนับสนุนของหน่วยงานของรัฐ และเจ้าหน้าที ่ของรัฐในการปฏิบัติหน้าที่  
ที่เก่ียวข้องกับการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ 

เมื่อมีข้อบังคับตามวรรคหนึ่งแล้ว ให้หน่วยงานของรัฐมีหน้าที่ปฏิบัติตามข้อบังคับที่
กำหนดนั้นถ้าข้อบังคับดังกล่าวเป็นการกำหนดหน้าที่ในระหว่างเจ้าหน้าที่ของรัฐที่เป็นเจ้าพนักงานฝ่าย
ปกครองหรือตำรวจ หรือพนักงานสอบสวนในการปฏิบัติหน้าที่ให้เป็นไปตามประมวลกฎหมายวิธี
พิจารณาความอาญา ให้ถือว่าการดำเนินการของเจ้าหน้าที่ของรัฐดังกล่าวในส่วนที่เกี่ยวข้องเป็นการ
ดำเนินการของผู้มีอำนาจหน้าที่สืบสวนและสอบสวนตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญา 

ในระหว่างที่ยังไม่มีข้อบังคับตามวรรคหนึ่ง สำหรับคดีพิเศษในเรื่องใด ให้การปฏิบัติ
หน้าที่ของเจ้าหน้าที่ของรัฐเพื่อให้เป็นไปตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญาเกี่ยวกับการ
สืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษในเรื่องนั้นเป็นไปตามที่กรมสอบสวนคดีพิเศษและหน่วยงานของรัฐ 
ที่เก่ียวข้องจะตกลงกัน เว้นแต่กคพ. จะมีมติเป็นอย่างอ่ืน 

ในกรณีที ่พนักงานสอบสวนตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญาได้ทำการ
สอบสวนคดีอาญาเรื่องใดไปแล้ว แต่ต่อมาปรากฏว่าคดีนั้นเป็นคดีพิเศษ เมื่อพนักงานสอบสวนส่งมอบ
สํานวนการสอบสวนคดีดังกล่าวให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษตามวิธีปฏิบัติในวรรคหนึ่ง (๑) แล้ว ให้ถือ
ว่าสํานวนการสอบสวนที่ส่งมอบนั้นเป็นส่วนหนึ่งของสํานวนการสอบสวนคดีพิเศษ 

มาตรา ๒๒/๑ ในการปฏิบัติงานป้องกันและปราบปรามการกระทำความผิดเกี่ยวกับคดี
พิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษอาจขอให้หน่วยงานของรัฐหรือเจ้าหน้าที่อื ่นของรัฐให้ความช่วยเหลือ 
สนับสนุนหรือเข้าร่วมปฏิบัติหน้าที่ได้ตามความเหมาะสม 
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ให้หน่วยงานของรัฐหรือเจ้าหน้าที่ของรัฐตามวรรคหนึ่งให้ความช่วยเหลือ สนับสนุนหรือ
เข้าร่วมปฏิบัติหน้าที่ตามสมควรแก่กรณีโดยได้รับค่าใช้จ่ายหรือค่าตอบแทนอื่นใดที่จําเป็นในการ
ช่วยเหลือ สนับสนุน หรือเข้าร่วมปฏิบัติหน้าที่เพื่อให้การดําเนินงานตามพระราชบัญญัตินี้เป็นไปอยา่ง  
มีประสิทธิภาพ 

มาตรา ๒๓ ในการปฏิบัติหน้าที่เกี่ยวกับคดีพิเศษ ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษมีอำนาจ
สืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ และเป็นพนักงานฝ่ายปกครองหรือตำรวจชั้นผู้ใหญ่ หรือพนักงาน
สอบสวน ตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญา แล้วแต่กรณี 

ให้เจ้าหน้าที่คดีพิเศษมีหน้าที่ช่วยเหลือพนักงานสอบสวนคดีพิเศษในการปฏิบัติหน้าที่
เกี่ยวกับคดีพิเศษ เพียงเท่าที่พนักงานสอบสวนคดีพิเศษมอบหมาย ในการปฏิบัติหน้าที่ดังกล่ าวให้
เจ้าหน้าที่คดีพิเศษเป็นพนักงานฝ่ายปกครองหรือตำรวจ หรือพนักงานสอบสวนตามประมวลกฎหมาย
วิธีพิจารณาความอาญา 

ในกรณีจําเป็นอธิบดีจะสั่งให้ข้าราชการหรือลูกจ้างกรมสอบสวนคดีพิเศษผู้หนึ่งผู้ใดที่มิใช่
พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ หรือเจ้าหน้าที่คดีพิเศษปฏิบัติหน้าที่เป็นผู้ช่วยเหลือพนักงานสอบสวนคดี
พิเศษ หรือเจ้าหน้าที่คดีพิเศษเพ่ือปฏิบัติงานเรื่องหนึ่งเรื่องใดที่เกี่ยวกับการสืบสวนเป็นการเฉพาะก็ได้ 

ในการปฏิบัติงานเฉพาะเรื่องที่ได้รับมอบหมายตามวรรคสาม ให้ผู้นั้นเป็นเจ้าพนักงาน
ตามประมวลกฎหมายอาญา และให้มีอำนาจหน้าที่เช่นเดียวกับเจ้าหน้าที่คดีพิเศษเฉพาะเรื่องที่ได้รับ
มอบหมายเท่านั้น 

หลักเกณฑ์วิธีการมอบหมาย และการปฏิบัติหน้าที่ตามมาตรานี้ให้เป็นไปตามข้อบังคับที่  
กคพ. กำหนด 

มาตรา ๒๓/๑ ในกรณีที่มีเหตุอันควรสงสัยว่าคดีความผิดทางอาญาใดเป็นคดีพิเศษตาม
มาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษมีอำนาจสืบสวนคดีดังกล่าวได้ 

ในกรณีที่อธิบดีเห็นสมควรเสนอให้กคพ. มีมติให้คดีความผิดทางอาญาใดเป็นคดีพิเศษ
ตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๒) อธิบดีจะสั่งให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษแสวงหาพยานหลักฐาน
เบื้องต้น เพื่อนําเสนอ กคพ. ก็ได้ในการนี้ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษมีอำนาจสืบสวนคดีนั้นตาม
ระเบียบที่กคพ. กำหนด 

มาตรา ๒๔ เพื่อประโยชน์ในการปฏิบัติหน้าที่ตามพระราชบัญญัตินี้ให้พนักงานสอบสวน
คดีพิเศษมีอำนาจดังต่อไปนี้ด้วย 

(๑) เข้าไปในเคหสถาน หรือสถานที่ใด ๆ เพื่อตรวจค้น เมื่อมีเหตุสงสัยตามสมควรว่ ามี
บุคคลที่มีเหตุสงสัยว่ากระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษหลบซ่อนอยู่ หรือมีทรัพย์สินซึ่งมีไว้เป็นความผิด
หรือได้มาโดยการกระทำความผิด หรือได้ใช้หรือจะใช้ในการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษ หรือซึ่งอาจ
ใช้เป็นพยานหลักฐานได้ประกอบกับมีเหตุอันควรเชื่อว่าเนื่องจากการเนิ่นช้ากว่าจะเอาหมายค้นมาได้
บุคคลนั้นจะหลบหนีไป หรือทรัพย์สินนั้นจะถูกโยกย้าย ซุกซ่อน ทำลาย หรือทำให้เปลี่ยนสภาพไปจาก
เดิม 
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(๒) ค้นบุคคล หรือยานพาหนะที่มีเหตุสงสัยตามสมควรว่ามีทรัพย์สินซึ่งมีไว้เป็นความผิด
หรือได้มาโดยการกระทำความผิด หรือได้ใช้หรือจะใช้ในการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษหรือซึ่งอาจ
ใช้เป็นพยานหลักฐานได้ 

(๓) มีหนังสือสอบถามหรือเรียกให้สถาบันการเงิน ส่วนราชการ องค์การ หรือหน่วยงาน
ของรัฐ หรือรัฐวิสาหกิจ ส่งเจ้าหน้าที่ที่เกี่ยวข้องมาเพื่อให้ถ้อยคํา ส่งคําชี้แจงเป็นหนังสือ  หรือส่งบัญชี
เอกสาร หรือหลักฐานใด ๆ มาเพ่ือตรวจสอบ หรือเพ่ือประกอบการพิจารณา 

(๔) มีหนังสือสอบถาม หรือเรียกบุคคลใด ๆ มาเพ่ือให้ถ้อยคํา ส่งคําชี้แจงเป็นหนังสือหรือ
ส่งบัญชีเอกสาร หรือหลักฐานใด ๆ มาเพ่ือตรวจสอบ หรือเพ่ือประกอบการพิจารณา 

(๕) ยึด หรืออายัดทรัพย์สินที่ค้นพบ หรือที่ส่งมาดังกล่าวไว้ใน (๑) (๒) (๓) และ (๔) การ
ใช้อำนาจตามวรรคหนึ่ง ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษปฏิบัติตามข้อบังคับที ่กคพ. กำหนด 

เฉพาะการใช้อำนาจตามวรรคหนึ ่ง (๑) นอกจากพนักงานสอบสวนคดีพิเศษต้อง
ดำเนินการเกี่ยวกับวิธีการค้นตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญาแล้ว ให้พนักงานสอบสวน
คดีพิเศษแสดงความบริสุทธิ ์ก่อนการเข้าค้น รายงานเหตุผลและผลการตรวจค้นเป็นหนังสือต่อ
ผู้บังคับบัญชาเหนือขึ้นไป และบันทึกเหตุสงสัยตามสมควรและเหตุอันควรเชื่อที่ทำให้สามารถเข้าค้นได้
เป็นหนังสือให้ไว้แก่ผู้ครอบครองเคหสถานหรือสถานที่ค้น แต่ถ้าไม่มีผู ้ครอบครองอยู่ ณ ที่นั ้น ให้
พนักงานสอบสวนคดีพิเศษส่งมอบสำเนาหนังสือนั้นให้แก่ผู้ครอบครองดังกล่าวในทันทีที่กระทำได้  
และหากเป็นการเข้าค้นในเวลากลางคืนภายหลังพระอาทิตย์ตก พนักงานสอบสวนคดีพิเศษผู้เป็น
หัวหน้าในการเข้าค้นต้องเป็นข้าราชการพลเรือนตำแหน่งตั้งแต่ระดับ ๗ ขึ้นไปด้วย 

ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษผู้เป็นหัวหน้าในการเข้าค้นส่งสำเนาบันทึกเหตุสงสัยตาม
สมควรและเหตุอันควรเชื่อตามวรรคสาม และสำเนาบันทึกการตรวจค้นและบัญชีทรัพย์ที่ยึดหรืออายัด
ต่อศาลจังหวัดที ่มีอำนาจเหนือท้องที ่ที ่ทำการค้น หรือศาลอาญาในเขตกรุงเทพมหานครภายใน 
สี่สิบแปดชั่วโมงหลังจากสิ้นสุดการตรวจค้น เพื่อเป็นหลักฐาน 

พนักงานสอบสวนคดีพิเศษระดับใดจะมีอำนาจหน้าที่ตามที่ได้กำหนดไว้ตามวรรคหนึ่ง
ทั้งหมดหรือแต่บางส่วน หรือจะต้องได้รับอนุมัติจากบุคคลใดก่อนดำเนินการให้เป็นไปตามที่อธิบดี
กำหนดโดยทำเอกสารให้ไว้ประจําตัวพนักงานสอบสวนคดีพิเศษผู้ได้รับอนุมัตินั้นและพนักงานสอบสวน
คดีพิเศษผู้นั้นต้องแสดงเอกสารดังกล่าวต่อบุคคลที่เกี่ยวข้องทุกครั้ง 

มาตรา ๒๕ ในกรณีที่มีเหตุอันควรเชื่อได้ว่า เอกสารหรือข้อมูลข่าวสารอื่นใดซึ่งส่งทาง
ไปรษณีย์โทรเลข โทรศัพท์โทรสาร คอมพิวเตอร์เครื่องมือ หรืออุปกรณ์ในการสื่อสาร สื่ออิเล็กทรอนิกส์
หรือสื่อทางเทคโนโลยีสารสนเทศใด ถูกใช้หรืออาจถูกใช้เพื่อประโยชน์ในการกระทำความผิดที่เป็นคดี
พิเศษพนักงานสอบสวนคดีพิเศษซึ่งได้รับอนุมัติจากอธิบดีเป็นหนังสือจะยื่นคําขอฝ่ายเดียวต่ออธิบดีผู้
พิพากษาศาลอาญาเพ่ือมีคำสั่งอนุญาตให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษได้มาซึ่งข้อมูลข่าวสารดังกล่าวก็ได้ 

การอนุญาตตามวรรคหนึ่ง ให้อธิบดีผู้พิพากษาศาลอาญาพิจารณาถึงผลกระทบต่อสิทธิ
ส่วนบุคคลหรือสิทธิอ่ืนใดประกอบกับเหตุผลและความจําเป็นดังต่อไปนี้ 
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(๑) มีเหตุอันควรเชื่อว่ามีการกระทำความผิดหรือจะมีการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษ 
(๒) มีเหตุอันควรเชื่อว่าจะได้ข้อมูลข่าวสารเกี่ยวกับการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษ

จากการเข้าถึงข้อมูลข่าวสารดังกล่าว 
(๓) ไม่อาจใช้วิธีการอ่ืนใดที่เหมาะสมหรือมีประสิทธิภาพมากกว่าได้ 
การอนุญาตตามวรรคหนึ่ง ให้อธิบดีผู้พิพากษาศาลอาญาสั่งอนุญาตได้คราวละไม่เกินเก้า

สิบวันโดยกำหนดเงื่อนไขใด ๆ ก็ได้และให้ผู้เกี่ยวข้องกับข้อมูลข่าวสารในสิ่งสื่อสารตามคำสั่งดังกล่าว
จะต้องให้ความร่วมมือเพื่อให้เป็นไปตามความในมาตรานี ้ภายหลังที่มีค ำสั่งอนุญาต หากปรากฏ
ข้อเท็จจริงว่าเหตุผลความจําเป็นไม่เป็นไปตามที่ระบุหรือพฤติการณ์เปลี่ยนแปลงไป อธิบดีผู้พิพากษา
ศาลอาญาอาจเปลี่ยนแปลงคำสั่งอนุญาตได้ตามที่เห็นสมควร 

เมื่อพนักงานสอบสวนคดีพิเศษได้ดำเนินการตามที่ได้รับอนุญาตแล้ว ให้รายงานการ
ดำเนินการให้อธิบดีผู้พิพากษาศาลอาญาทราบ 

บรรดาข้อมูลข่าวสารที่ได้มาตามวรรคหนึ่ง ให้เก็บรักษาเฉพาะข้อมูลข่าวสารเกี่ยวกับการ
กระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษซึ่งได้รับอนุญาตตามวรรคหนึ่ง และให้ใช้ประโยชน์ในการสืบสวนหรือใช้
เป็นพยานหลักฐานเฉพาะในการดำเนินคดีพิเศษดังกล่าวเท่านั้น ส่วนข้อมูลข่าวสารอื่นให้ทำลายเสีย
ทั้งสิ้น ทั้งนี้ตามข้อบังคับท่ี กคพ. กำหนด 

มาตรา ๒๖ ห้ามมิให้บุคคลใดเปิดเผยข้อมูลข่าวสารที่ได้มาเนื่องจากการดำเนินการตาม
มาตรา ๒๕ เว้นแต่เป็นข้อมูลข่าวสารเกี่ยวกับการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษซึ่งได้รับอนุญาตตาม
มาตรา ๒๕ และเป็นการปฏิบัติตามอำนาจหน้าที่หรือตามกฎหมายหรือตามคำสั่งศาล 

มาตรา ๒๗ ในกรณีจําเป็นและเพื่อประโยชน์ในการดำเนินการตามพระราชบัญญัตินี้ให้
อธิบดีหรือผู้ได้รับมอบหมายมีอำนาจให้บุคคลใด จัดทำเอกสารหรือหลักฐานใดขึ้นหรือเข้าไปแฝงตวัใน
องค์กรหรือกลุ่มคนใด เพ่ือประโยชน์ในการสืบสวนสอบสวน ทั้งนี้ให้เป็นไปตามข้อบังคับท่ีอธิบดีกำหนด 

การจัดทำเอกสารหรือหลักฐานใด หรือการเข้าไปแฝงตัวในองค์กร หรือกลุ่มคนใดเพ่ือ
ประโยชน์ในการสืบสวนสอบสวนตามวรรคหนึ่ง ให้ถือว่าเป็นการกระทำโดยชอบ 

มาตรา ๒๘ ให้พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ มีอำนาจเก็บรักษาของกลางหรือมอบหมายให้
ผู้อื่นเป็นผู้เก็บรักษา ในกรณีที่ของกลางนั้น ไม่เหมาะสมที่จะเก็บรักษา หรือเก็บรักษาไว้จะเป็นภาระแก่
ทางราชการ ให้อธิบดีมีอำนาจสั่งให้นําของกลางนั้น ออกขายทอดตลาดหรือนําไปใช้ประโยชน์ของทาง
ราชการ โดยอาจหักค่าใช้จ่ายได้ ทั้งนี้ตามระเบียบที่กระทรวงยุติธรรมกำหนด 

มาตรา ๒๙ เพื่อประโยชน์ในการปฏิบัติหน้าที่ตามพระราชบัญญัตินี้ให้กรมสอบสวนคดี
พิเศษได้รับยกเว้นไม่อยู่ภายใต้บังคับกฎหมายว่าด้วยอาวุธปืน เครื่องกระสุนปืน วัตถุระเบิด ดอกไม้
เพลิง และสิ่งเทียมอาวุธปืน และกฎหมายว่าด้วยการควบคุมยุทธภัณฑ์เช่นเดียวกับราชการทหารและ
ตำรวจตามกฎหมายดังกล่าว ทั้งนี้การมีและใช้อาวุธปืน เครื่องกระสุนปืน วัตถุระเบิด ดอกไม้เพลิง สิ่ง
เทียมอาวุธปืน และยุทธภัณฑ์ให้เป็นไปตามระเบียบที่กระทรวงยุติธรรมกำหนด 
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มาตรา ๓๐ ในการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษคดีใดมีเหตุจำเป็นต้องใช้ความรู้   
ความเชี่ยวชาญเฉพาะด้านเป็นพิเศษ อธิบดีอาจแต่งตั้งบุคคลซึ่งมีความรู้ความเชี่ยวชาญในด้านนั้นเป็น
ที่ปรึกษาคดีพิเศษได้  

ให้ที่ปรึกษาคดีพิเศษได้รับค่าตอบแทนตามที่กำหนดในระเบียบของกระทรวงยุติธรรมโดย
ความเห็นชอบของกระทรวงการคลัง 

มาตรา ๓๑ ค่าใช้จ่ายสำหรับการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษและวิธีการเบิกเงินทดรอง
จ่ายให้เป็นไปตามระเบียบกระทรวงยุติธรรม โดยได้รับความเห็นชอบจากกระทรวงการคลัง 

มาตรา ๓๒ ในกรณีที่ กคพ. เห็นว่า เพื่อประสิทธิภาพในการปราบปรามการกระทำ
ความผิดคดีพิเศษ กคพ. จะให้ความเห็นชอบให้คดีพิเศษคดีหนึ่งคดีใดหรือคดีประเภทใดต้องมีพนักงาน
อัยการหรืออัยการทหาร แล้วแต่กรณีมาสอบสวนร่วมกับพนักงานสอบสวนคดีพิเศษหรือมาปฏิบัติ
หน้าที่ร่วมกับพนักงานสอบสวนคดีพิเศษเพื่อให้คำแนะนําและตรวจสอบพยานหลักฐานตั้งแต่ชั ้นเริ่ม
การสอบสวน แล้วแต่กรณีก็ได้เว้นแต่การสอบสวนคดีพิเศษที่มีลักษณะอย่างหนึ่งอย่างใดตามมาตรา 
๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) (ค) หรือ (ง) ต้องมีพนักงานอัยการหรืออัยการทหารมาสอบสวนร่วมกับพนักงาน
สอบสวนคดีพิเศษทุกคดีแล้วแต่กรณี ทั้งนี้การสอบสวนร่วมกันหรือการปฏิบัติหน้าที่ร่วมกันดังกลา่วให้
เป็นไปตามหลักเกณฑ์และวิธีการที่ กคพ. กำหนด 

มาตรา ๓๓ ในกรณีที่มีความจําเป็นเพื่อประโยชน์ในการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ
เรื่องใดเรื่องหนึ่งโดยเฉพาะ รัฐมนตรีอาจเสนอให้นายกรัฐมนตรีในฐานะหัวหน้ารัฐบาลมีค ำสั่งตาม
กฎหมายว่าด้วยระเบียบบริหารราชการแผ่นดินให้เจ้าหน้าที่ของรัฐในหน่วยงานอื่นมาปฏิบัติหน้าที่ใน
กรมสอบสวนคดีพิเศษเพ่ือช่วยเหลือในการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษนั้นได้ 

ให้เจ้าหน้าที่ของรัฐตามวรรคหนึ่งเป็นพนักงานสอบสวนคดีพิเศษหรือเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ 
สำหรับการสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษที่ได้รับการแต่งตั้ง 

มาตรา ๓๔ ในกรณีที่พนักงานอัยการหรืออัยการทหาร แล้วแต่กรณีมีคำสั่งไม่ฟ้องคดีซึ่ง
ได้สอบสวนโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ ให้การทำความเห็นแย้งตามมาตรา ๑๔๕ แห่งประมวล
กฎหมายวิธีพิจารณาความอาญาหรือกฎหมายเกี่ยวกับวิธีพิจารณาความอาญาอ่ืนเป็นอำนาจหน้าที่ของ
อธิบดีหรือผู้ดำรงตำแหน่งอื่นตามที่กำหนดในกฎกระทรวง 
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หมวด ๔ 

คณะกรรมการพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ 

     

มาตรา ๓๕ ให้มีคณะกรรมการพนักงานสอบสวนคดีพิเศษคณะหนึ่ง เรียกโดยย่อว่า  
“กพศ.” ประกอบด้วย 

(๑) ผู้แทนสำนักงาน ก.พ. ผู้แทนสำนักงานอัยการสูงสุด ผู้แทนสำนักงานตำรวจแห่งชาติ
และผู้แทนกรมพระธรรมนูญ 

(๒) คณบดีคณะนิติศาสตร์หรือเทียบเท่าของสถาบันอุดมศึกษาของรัฐทุกแห่งซึ่งเลือก
กันเองให้เหลือหนึ่งคน และคณบดีคณะนิติศาสตร์หรือเทียบเท่าของสถาบันอุดมศึกษาของเอกชนทุก
แห่งซึ่งเลือกกันเองให้เหลือหนึ่งคน 

(๓) พนักงานสอบสวนคดีพิเศษในตำแหน่งระดับ ๘ ขึ้นไปซึ่งได้รับเลือกจากพนักงาน
สอบสวนคดีพิเศษด้วยกันเองจำนวนสามคน 

(๔) ข้าราชการในกระทรวงยุติธรรมในตำแหน่งระดับ ๙ ขึ้นไปซึ่งมิใช่ข้าราชการในกรม
สอบสวนคดีพิเศษที่ปลัดกระทรวงยุติธรรมแต่งตั้งจำนวนสามคน 

ให้กรรมการตามวรรคหนึ่งเลือกกรรมการด้วยกันเองคนหนึ่งเป็นประธานกรรมการแล้ว
เสนอให้รัฐมนตรีเป็นผู้ออกคำสั่งแต่งตั้ง 

ให้อธิบดีแต่งตั้งข้าราชการในกรมสอบสวนคดีพิเศษซึ่งดำรงตำแหน่งตั้งแต่ระดับ ๘ ขึ้นไป
คนหนึ่งทำหน้าที่เป็นเลขานุการที่ประชุม 

หลักเกณฑ์และวิธีการ ในการเลือกกรรมการตามวรรคหนึ่ง (๓) ให้เป็นไปตามระเบียบที่
กระทรวงยุติธรรมกำหนด 

มาตรา ๓๖ กรรมการตามมาตรา ๓๕ วรรคหนึ่ง (๒) (๓) และ (๔) มีวาระการดำรง
ตำแหน่งคราวละสองปีผู้ซึ่งพ้นจากตำแหน่งอาจได้รับการแต่งตั้งอีกได้แต่จะดำรงตำแหน่งรวมกันเกิน
สามวาระไม่ได้ 

นอกจากการพ้นจากตำแหน่งตามวาระ กรรมการตามวรรคหนึ่งพ้นจากตำแหน่งเมื่อ 
(๑) ตาย 
(๒) ลาออก 
(๓) พ้นจากการเป็นคณบดีหรือการเป็นข้าราชการในกระทรวงยุติธรรม 
(๔) กพศ. มีมติด้วยคะแนนเสียงไม่น้อยกว่าสามในสี่ของจำนวนกรรมการทั้งหมดให้พ้น

จากตำแหน่ง เนื่องจากการกระทำหรือมีพฤติการณ์ไม่เหมาะสมในการปฏิบัติหน้าที่กรรมการพนักงาน
สอบสวนคดีพิเศษ 

สำหรับกรณีการพ้นจากตำแหน่งคณบดีเพราะครบวาระการเป็นคณบดีนั้น ให้กรรมการผู้
นั้นปฏิบัติหน้าที่ต่อไปจนครบวาระการเป็นกรรมการ 
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ให้นําบทบัญญัติมาตรา ๗ วรรคสอง มาตรา ๘ และมาตรา ๑๑ มาใช้บังคับโดยอนุโลม 

มาตรา ๓๗ ในกรณีที่ผู้บังคับบัญชาของพนักงานสอบสวนคดีพิเศษจะมีคำสั่ง ดังต่อไปนี้ 

(๑) ย้ายพนักงานสอบสวนคดีพิเศษไปดำรงตำแหน่งอ่ืนอันมิใช่การเลื่อนตำแหน่งให้สูงขึ้น
หรือย้ายประจำปีหรือเป็นกรณีที่อยู่ในระหว่างถูกดำเนินการทางวินัยหรือเป็นกรณีตกเป็นจําเลยใน
คดีอาญาที่ศาลมีคำสั่งประทับฟ้องแล้ว 

(๒) ไม่เลื่อนข้ันเงินเดือนประจำปีให้แก่พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ 
(๓) ลงโทษทางวินัยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ 
ให้ผู ้บังคับบัญชาส่งความเห็นของตนพร้อมด้วยเหตุผลไปยัง กพศ. เพื่อพิจารณาให้

ความเห็นว่าคำสั่งนั้นเป็นไปโดยถูกต้องและเหมาะสมหรือไม ่
การพิจารณาให้ความเห็น กพศ. ต้องกระทำให้แล้วเสร็จภายในสิบห้าวันนับแต่วันที่ได้รับ

ความเห็นของผู้บังคับบัญชา 
ในกรณีที่ กพศ. มีความเห็นต่างไปจากความเห็นของผู้บังคับบัญชา ผู้บังคับบัญชาจะมี

คำสั่งตามความเห็นของตนก็ได้แต่ต้องแสดงเหตุผลของการไม่เห็นด้วยกับความเห็นของ กพศ. ไว้ใน
คำสั่งด้วย 

มาตรา ๓๘ เมื่อสิ้นปีงบประมาณ ให้ กพศ. สรุปผลการปฏิบัติงานและข้อสังเกตเสนอต่อ
รัฐมนตรีและให้กรมสอบสวนคดีพิเศษสนับสนุนการจัดทำรายงานของ กพศ. 

หมวด ๕ 

บทกำหนดโทษ 

     

มาตรา ๓๙ ผู้ใดฝ่าฝืนมาตรา ๒๖ ต้องระวางโทษจําคุกตั้งแต่สามปีถึงห้าปีหรือปรับตั้งแต่
หกหมื่นบาทถึงหนึ่งแสนบาท หรือทั้งจำทั้งปรับ 

ถ้าการกระทำความผิดตามวรรคหนึ่งเป็นการกระทำโดยพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ 
เจ้าหน้าที่คดีพิเศษ พนักงานอัยการ หรืออัยการทหารที่เข้าร่วมสอบสวนหรือเข้าร่วมปฏิบัติหน้าที่ตาม
มาตรา ๓๒ หรือผู้ที่เข้าร่วมปฏิบัติหน้าที่ตามมาตรา ๒๒/๑ หรือตามมาตรา ๒๕ ผู้กระทำต้องระวาง
โทษเป็นสามเท่าของโทษที่กำหนดไว้ในวรรคหนึ่ง 

มาตรา ๔๐ ผู้ใดปฏิบัติหน้าที่ตามมาตรา ๒๗ กระทำการนอกเหนือวัตถุประสงค์ในการ
สืบสวนสอบสวนตามพระราชบัญญัตินี้เพื่อแสวงหาประโยชน์อันมิชอบสำหรับตนเองหรือผู้อื่น ให้ผู้นั้น
ไม่ได้รับการคุ้มครองตามมาตรา ๒๗ วรรคสอง ถ้าการกระทำนั้นเป็นความผิดอาญาให้ระวางโทษเป็น
สองเท่าของโทษที่กำหนดไว้สำหรับความผิดนั้น 
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มาตรา ๔๑ ผู้ใดไม่ให้ความสะดวก หรือไม่ให้ถ้อยคํา หรือไม่ส่งบัญชีเอกสารหรือหลักฐาน
ใดแก่พนักงานสอบสวนคดีพิเศษตามมาตรา ๒๔ วรรคหนึ่ง (๓) หรือ (๔) แล้วแต่กรณีต้องระวางโทษ
จําคุกไม่เกินหนึ่งปีหรือปรับไม่เกินสองหมื่นบาท หรือทั้งจำทั้งปรับ 

 

บทเฉพาะกาล 

 

มาตรา ๔๒ ก่อนหรือภายในหนึ่งปีนับแต่วันที่พระราชบัญญัตินี้ใช้บังคับ มิให้นํามาตรา 
๑๕ วรรคสอง มาตรา ๑๖ วรรคสอง มาตรา ๑๘ และมาตรา ๑๙ มาใช้บังคับกับการบรรจุและแต่งตั้ง
พนักงานสอบสวนคดีพิเศษและเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ แล้วแต่กรณีโดยให้การบรรจุและแต่งตั้งเป็นไปตาม
กฎหมายว่าด้วยระเบียบข้าราชการพลเรือน 

ให้ถือว่าผู้ได้รับการบรรจุและแต่งตั้งเป็นอธิบดีรองอธิบดีพนักงานสอบสวนคดีพิเศษและ
เจ้าหน้าที่คดีพิเศษตามวรรคหนึ่งเป็นอธิบดีรองอธิบดีพนักงานสอบสวนคดีพิเศษและเจ้าหน้าที่คดีพิเศษ
ตามพระราชบัญญัตินี้ 

มาตรา ๔๓ ในวาระเริ ่มแรกที ่ย ังไม่มีการแต่งตั ้งกรรมการผู ้ทรงคุณวุฒิให้  กคพ.
ประกอบด้วยกรรมการโดยตำแหน่ง เพื ่อปฏิบัต ิหน้าที ่ตามพระราชบัญญัต ิน ี ้แต่ต ้องไม ่ เกิน 
หนึ่งร้อยแปดสิบวันนับแต่วันที่พระราชบัญญัตินี้ใช้บังคับ 

มาตรา ๔๔ บรรดาคดีพิเศษที ่ค้างการดำเนินการและคดียังไม่ถึงที ่ส ุดอยู ่ในวันที่
พระราชบัญญัตินี้ใช้บังคับให้ยังคงเป็นอำนาจหน้าที่ของพนักงานผู้มีอำนาจสอบสวนคดีอาญาตาม
กฎหมายนั้น ๆ ต่อไปจนคดีถึงที่สุด เว้นแต่ กคพ. จะมีมติให้เป็นอำนาจหน้าที่ของพนักงานสอบสวนคดี
พิเศษ 

 

 

 

ผู้รับสนองพระบรมราชโองการ 

พันตํารวจโท ทักษิณ ชินวัตร 

นายกรัฐมนตร 
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บัญชีท้ายพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ 

(๑) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการกู้ยืมเงินที่เป็นการฉ้อโกงประชาชน 

(๒) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการแข่งขันทางการค้า 

(๓) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการธนาคารพาณิชย์ 

(๔) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการประกอบธุรกิจเงินทุน ธุรกิจหลักทรัพย์   
และธุรกิจเครดิตฟองซิเอร์ 

(๕) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการเล่นแชร์ 

(๖) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการควบคุมการแลกเปลี่ยนเงิน 

(๗) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยความผิดเกี่ยวกับการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ 

(๘) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการคุ้มครองแบบผังภูมิของวงจรรวม 

(๙) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการคุ้มครองผู้บริโภค 

(๑๐) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเครื่องหมายการค้า 

(๑๑) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเงินตรา 

(๑๒) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการชดเชยค่าภาษีอากรสินค้าส่งออกที่ผลิตใน
ราชอาณาจักร 

(๑๓) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยดอกเบี้ยเงินให้กู้ยืมของสถาบันการเงิน 

(๑๔) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยธนาคารแห่งประเทศไทย 

(๑๕) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยบริษัทมหาชนจํากัด 

(๑๖) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการฟอกเงิน 

(๑๗) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยมาตรฐานผลิตภัณฑ์อุตสาหกรรม 

(๑๘) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยลิขสิทธิ์ 

(๑๙) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการส่งเสริมการลงทุน 

(๒๐) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการส่งเสริมและรักษาคุณภาพสิ่งแวดล้อม 

(๒๑) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยสิทธิบัตร 

(๒๒) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยหลักทรัพย์และตลาดหลักทรัพย์ 
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หมายเหตุ :- เหตุผลในการประกาศใช้พระราชบัญญัติฉบับนี้คือ ตามท่ีได้มีการปรับปรุงอำนาจหน้าที่ 

กระทรวงยุติธรรมโดยจัดให้มีกรมสอบสวนคดีพิเศษ เพ่ือรับผิดชอบในการดำเนินการเกี่ยวกับ 

คดีอาญาบางประเภทที่กําหนดให้อยู่ในอำนาจหน้าที่ของกรมสอบสวนคดีพิเศษ และโดยที่คดีดังกล่าว 

จำเป็นต้องมีผู้เชี่ยวชาญเฉพาะด้านเป็นผู้ดำเนินการสืบสวนและสอบสวน รวมทั้งกำหนดอำนาจหน้าที่ 

ของเจ้าหน้าที่ดังกล่าว เพ่ือให้การป้องกันและปราบปรามการกระทำความผิดอาญาดังกล่าวเป็นไป 

อย่างมีประสิทธิภาพ จึงสมควรกําหนดให้มีพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ เจ้าหน้าที่คดีพิเศษ และวิธีการ 

สืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษ เพ่ือปฏิบัติหน้าที่ดังกล่าวเป็นการเฉพาะ จึงจำเป็นต้องตรา 

พระราชบัญญัตินี้ 

 

พระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ (ฉบับที่ ๒) พ.ศ. ๒๕๕๑๑๒ 

หมายเหตุ :- เหตุผลในการประกาศใช้พระราชบัญญัติฉบับนี้คือ โดยที่พระราชบัญญัติการสอบสวน 

คดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ มีบทบัญญัติบางประการที่ไม่สามารถนํามาบังคับใช้ในการดำเนินคดีพิเศษได้ 

อย่างเหมาะสมและมีประสิทธิภาพ ทำให้เป็นอุปสรรคต่อการดําเนินงานตามภาระหน้าที่ของกรม 

สอบสวนคดีพิเศษ สมควรปรับปรุงเพื่อให้การปฏิบัติงานเป็นไปด้วยความรวดเร็วและมีประสิทธิภาพ 

จึงจำเป็นต้องตราพระราชบัญญัตินี้ 
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ประกาศ กคพ. 

(ฉบับที่ ๘) พ.ศ. ๒๕๖๕ 

เรื่อง กำหนดรายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษ 
ตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ 

      

อาศ ัยอำนาจตามความในมาตรา ๑๐ (๒ )  และมาตรา ๒๑ วรรคหน ึ ่ ง  (๑ )  
แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ ซึ ่งแก้ไขเพิ ่มเติมโดยพระราชบัญญัติ  
การสอบสวนคดีพิเศษ (ฉบับที่ ๒) พ.ศ. ๒๕๕๑ กคพ. จึงออกประกาศ ดังต่อไปนี้ 

ข้อ ๑ ประกาศนี ้เร ียกว่า “ประกาศ กคพ. (ฉบับที ่ ๘) พ.ศ. ๒๕๖๕ เรื ่อง กำหนด
รายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษ ตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) แห่ง
พระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗” 

ข้อ ๒ ประกาศนี้ให้ใช้บังคับตั้งแต่วันถัดจากวันประกาศในราชกิจจานุเบกษาเป็นต้นไป 

ข้อ ๓ ให้ยกเลิกประกาศ กคพ. (ฉบับที่ ๗) พ.ศ. ๒๕๖๒ เรื่อง กำหนดรายละเอียดของ
ลักษณะของการกระทำความผิดที่เป็นคดีพิเศษ ตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) แห่งพระราชบัญญัติการ
สอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ ลงวันที่ ๘ มกราคม พ.ศ. ๒๕๖๒ 

ข้อ ๔ ให้คดีความผิดทางอาญาตามกฎหมายที่ก าหนดไว้ในบัญชีท้ายพระราชบัญญัติการ
สอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ และคดีความผิดทางอาญาตามกฎหมายที ่กำหนดเพิ ่มเติมโดย
กฎกระทรวงว่าด้วยการกำหนดคดีพิเศษเพิ ่มเติมตามกฎหมายว่าด้วยการสอบสวนคดีพิเศษ  
พ.ศ. ๒๕๔๗ กฎกระทรวงว่าด้วยการกำนดคดีพิเศษเพ่ิมเติมตามกฎหมายว่าด้วยการสอบสวนคดีพิเศษ 
(ฉบับที่ ๒) พ.ศ. ๒๕๕๕ และกฎกระทรวงว่าด้วยการกำหนดคดีพิเศษเพิ่มเติมตามกฎหมายว่าด้วยการ
สอบสวนคดีพิเศษ (ฉบับที่ ๓) พ.ศ. ๒๕๕๙ ซึ่งมีลักษณะอย่างหนึ่งอย่างใด ตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง 
(๑) (ก) (ข) (ค) (ง) หรือ (จ) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ ซึ่งแก้ไขเพิ่มเติม
โดยพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ (ฉบับที่ ๒) พ.ศ. ๒๕๕๑ เฉพาะความผิดซึ่งมีรายละเอียด
ตามท่ีกำหนดไว้ในบัญชีท้ายประกาศนี้ ให้อธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษมีคำสั่งให้ทำการสอบสวนเป็นคดี
พิเศษที่จะต้องดำเนินการสืบสวนและสอบสวนตามพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. ๒๕๔๗ 

ข้อ ๕ ให้บรรดาคดีพิเศษตามประกาศ กคพ. ที่ระบุไว้ในข้อ ๓ ที่ไม่ได้เป็นคดีพิเศษตามข้อ 
๔ ซึ่งอธิบดีกรมสอบสวนคดีพิเศษมีคำสั่งให้ทำการสอบสวนแล้วและอยู่ระหว่างการดำเนินการของ
พนักงานสอบสวนคดีพิเศษในวันก่อนวันที่ประกาศฉบับนี้มีผลใช้บังคับยังคงเป็นคดีพิเศษซึ่งอยู่ใ น
อำนาจหน้าที่ของพนักงานสอบสวนคดีพิเศษต่อไปจนกว่าคดีจะถึงท่ีสุด 
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ข้อ ๖ เพื่อประโยชน์ในการสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ ในกรณีที่มีข้อโต้แย้งหรือข้อสงสัย
ว่าการกระทำความผิดใดตามบัญชีท้ายประกาศเป็นคดีพิเศษหรือไม่ ให้ กคพ. เป็นผู้ชี้ขาด 

 

 ประกาศ ณ วันที่ ๑๒ พฤษภาคม พ.ศ. ๒๕๖๕ 

วิษณุ เครืองาม 

รองนายกรัฐมนตรี ปฏิบัติราชการแทน 

นายกรัฐมนตรี 

ประธานกรรมการคดีพิเศษ 
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บัญชีทายประกาศ  กคพ. 
(ฉบับที่ ๘) พ.ศ. ๒๕๖๕ 

เรื่อง กำหนดรายละเอียดของลักษณะของการกระทำความผิดทเป็นคดีพิเศษ 
ตามมาตรา ๒๑ วรรคหนึ่ง (๑) แห่งพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพเศษ ิ พ.ศ. ๒๕๔๗ 

      

๑. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการกู้ยืมเงินที่เป็นการฉ้อโกงประชาชน 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๒ มาตรา ๑๕ แห่งพระราชกำหนดการ

กู้ยืมเงินที่เป็นการฉ้อโกงประชาชน พ.ศ. ๒๕๒๗ และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีหรือมีมูลค่าน่าเชื่อว่ามีจำนวน
ผู้เสียหายตั้งแต่สามร้อยคนขึ้นไป หรือมีจำนวนเงินที่กู้ยืมรวมกันตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทข้ึนไป 

๒. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการควบคุมการแลกเปลี่ยนเงิน 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๘ และมาตรา ๘ ทวิแห่งพระราชบัญญัติ

ควบคุมการแลกเปลี่ยนเงิน พ.ศ. ๒๔๘๕ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีราคาหรือมูลค่า
เป็นเงินตราต่างประเทศตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

๓. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยความผิดเกี่ยวกับการเสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๔ มาตรา ๕ มาตรา ๖ มาตรา ๗ มาตรา ๘

มาตรา ๑๐ มาตรา ๑๑ มาตรา ๑๒ และมาตรา ๑๓ แห่งพระราชบัญญัติว่าด้วยความผิดเกี่ยวกับการ
เสนอราคาต่อหน่วยงานของรัฐ พ.ศ. ๒๕๔๒ ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีการกระทำความผิดเกี่ยวกับการ
เสนอราคาเพ่ือเป็นผู้มีสิทธิทำสัญญากับหน่วยงานของรัฐ ซึ่งมีวงเงินหรือมูลค่าตั้งแต่สามสิบล้านบาทขึ้นไป 

๔. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการคุ้มครองผู้บริโภค 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๔๗ และมาตรา ๔๘ แห่งพระราชบัญญัติ

คุ้มครองผู้บริโภค พ.ศ. ๒๕๒๒ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าสินค้าหรือบริการ
ตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไปหรือมีจำนวนผู้เสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยคนขึ้นไป ทั้งนี้ไม่รวมถึงการฝ่าฝืน  
มาตรา ๒๓ มาตรา ๒๔ มาตรา ๒๕ และมาตรา ๒๖ แห่งพระราชบัญญัติคุ้มครองผู้บริโภค พ.ศ. ๒๕๒๒ 
และคดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๕๘ และมาตรา ๕๙ 

๕. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยเครื่องหมายการค้า 
คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๐๘ มาตรา ๑๐๙ มาตรา ๑๐๙/๑  

มาตรา ๑๑๐ และมาตรา ๑๑๔ แห่งพระราชบัญญัติเครื่องหมายการค้า พ.ศ. ๒๕๓๔ และที่แก้ไข
เพ่ิมเติม ที่มีหรือมีมูลค่าน่าเชื่อว่ามีการกระทำความผิดในลักษณะเป็นแหล่งผลิตแหล่งจําหน่ายสถานที่
รับซื้อสถานที่เก็บสินค้า หรือได้นําเข้ามาในราชอาณาจักร โดยมีสิ่งของหรือสินค้าไว้ในความครอบครอง
เพื่อจะใช้ในการกระทำความผิด หรือซึ่งได้มาโดยการกระทำความผิด หรือซึ่งมีไว้เป็นความผิดอันมี
มูลค่าตามราคาท้องตลาดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป หรือคดีที่น่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายอันเกิดจาก
การกระทำความผิดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป 
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๖. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยบริษัทมหาชนจํากัด 
คดีความผิดที ่ม ีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๙๓ มาตรา ๑๙๗ มาตรา ๒๑๖  

มาตรา ๒๑๗ มาตรา ๒๒๑ และมาตรา ๒๒๒ แห่งพระราชบัญญัติบริษัทมหาชนจํากัด พ.ศ. ๒๕๓๕ 
และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

๗. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการฟอกเงิน 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๖๐ และมาตรา ๖๑ แห่งพระราชบัญญัติ

ป้องกันและปราบปรามการฟอกเงิน พ.ศ. ๒๕๔๒ และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีความผิดมูลฐานเป็นคดีพิเศษ
ซึ่งอยู่ในอำนาจของพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ หรือคดีความผิดมูลฐานที่เป็นคดีอาญาอื่นที่มีมูลน่าเชื่อ
ว่ามีทรัพย์สินที่เกี่ยวกับการกระทำความผิดที่มีมูลค่าตั้งแต่สามร้อยล้านบาทข้ึนไป 

๘. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยมาตรฐานผลิตภัณฑ์อุตสาหกรรม 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๔๘ มาตรา ๔๘ ทวิแห่งพระราชบัญญัติ

มาตรฐานผลิตภัณฑ์อุตสาหกรรม พ.ศ. ๒๕๑๑ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูล ค่า
ผลิตภัณฑ์ตั้งแต่สิบล้านบาทขึ ้นไป หรือมีจำนวนผู้เสียหายตั้งแต่หนึ ่งร้อยคนขึ ้นไปหรือมีจำนวน
ผลิตภัณฑ์ที่เกี่ยวกับความปลอดภัยหรืออาจเป็นอันตรายต่อประชาชน จำนวนห้าหมื่นหน่วยขึ้นไปตาม
ชนิดของผลิตภัณฑ์ 

๙. คดีความผิดตามกฎหมายลิขสิทธิ์ 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๖๙ มาตรา ๖๙/๑ มาตรา ๗๐ และมาตรา 

๗๐/๑ แห่งพระราชบัญญัติลิขสิทธิ์พ.ศ. ๒๕๓๗ ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีการกระทำความผิดในลักษณะ
เป็นแหล่งผลิต แหล่งจําหน่าย สถานที่รับซื้อ สถานที่เก็บสินค้า หรือได้นําเข้ามาในราชอาณาจักร โดยมี
สิ่งของหรือสินค้าไว้ในความครอบครองเพื่อจะใช้ในการกระทำความผิด หรือซึ่งได้มาโดยการกระทำ
ความผิด หรือซึ่งมีไว้เป็นความผิดอันมีมูลค่าตามราคาท้องตลาดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป หรือคดีที่น่า
เชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายอันเกิดจาก การกระทำความผิดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป 

๑๐. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยสิทธิบัตร 
คดีความผิดที ่ม ีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๘๕ มาตรา ๘๖ และมาตรา ๘๘  

แห่งพระราชบัญญัติสิทธิบัตร พ.ศ. ๒๕๒๒ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีการ
กระทำความผิดในลักษณะเป็นแหล่งผลิต แหล่งจําหน่าย สถานที่รับซื้อ สถานที่เก็บสินค้า หรือได้นําเข้า
มาในราชอาณาจักร โดยมีสิ่งของหรือสินค้าไว้ในความครอบครองเพ่ือจะใช้ในการกระทำความผิด หรือ
ซึ่งได้มาโดยการกระทำความผิด หรือซึ่งมีไว้เป็นความผิดอันมีมูลค่าตามราคาท้องตลาดตั้งแต่ห้าล้าน
บาทขึ้นไป หรือคดีที่น่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายอันเกิดจากการกระทำความผิดตั้งแต่ห้าล้านบาทขึ้นไป 

 

 

 



219 
 

๑๑. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยหลักทรัพย์และตลาดหลักทรัพย์ 
คดีความผิดที ่ม ีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๒๗๘ มาตรา ๒๘๑/๒ วรรคสอง  

มาตรา ๒๘๘ มาตรา ๒๘๙ มาตรา ๒๙๖ มาตรา ๒๙๖/๑ มาตรา ๓๐๐ เฉพาะความผิดตาม  
มาตรา ๒๗๘ มาตรา ๒๘๘ มาตรา ๒๘๙ และมาตรา ๓๐๖ ถึงมาตรา ๓๑๕ แห่งพระราชบัญญัติ
หลักทรัพย์และตลาดหลักทรัพย์ พ.ศ. ๒๕๓๕ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีมูลค่าความเสียหายตั ้งแต่  
หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป 

๑๒. คดีความผิดตามประมวลรัษฎากร 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๓๗ มาตรา ๙๐/๔ มาตรา ๙๐/๕ และ

มาตรา ๙๑/๒๑ (๗) แห่งประมวลรัษฎากรและที่แก้ไขเพิ่มเติม ไม่ว่าจะเป็นความผิดกรรมเดียวหรือ
หลายกรรมต่างกัน ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่าเป็นเหตุให้รัฐขาดรายได้เป็นเงินภาษีอากรรวมเบี้ยปรับและ
เงินเพ่ิม หรือทุจริตขอคืนภาษีอากร ตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป 

๑๓. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยศุลกากร 
คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๒๐๕ มาตรา ๒๐๖ มาตรา ๒๔๒  

มาตรา ๒๔๓ มาตรา ๒๔๔ มาตรา ๒๔๕ มาตรา ๒๔๖ มาตรา ๒๔๗ และมาตรา ๒๕๓ แห่ง
พระราชบัญญัติศุลกากร พ.ศ. ๒๕๖๐ ไม่ว่าจะเป็นความผิดกรรมเดียวหรือหลายกรรมต่างกัน ที่มีมูลค่า
ราคาของรวมค่าภาษีอากรทุกประเภทเข้าด้วยกันแล้วรวมเป็นเงินตั้งแต่สามสิบล้านบาทขึ้นไป หรือมี
การฉ้อค่าอากรหรือขอคืนค่าอากรโดยทุจริต รวมเป็นเงินค่าภาษีอากรทุกประเภทตั้งแต่สามสิบล้าน
บาทข้ึนไป 

๑๔. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยภาษีสรรพสามิต 
คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๘๖ มาตรา ๒๐๒ มาตรา ๒๐๓  

มาตรา ๒๐๔ และมาตรา ๒๐๘ แห่งพระราชบัญญัติภาษีสรรพสามิต พ.ศ. ๒๕๖๐ ไม่ว่าจะเป็นความผิด
กรรมเดียวหรือหลายกรรมต่างกัน ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าสินค้าหรือรายรับของสถานบริการรวม
เป็นเงินตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไป หรือมีปริมาณยาสูบหรือยาเส้นน้ำหนักตั้งแต่หนึ่งล้านกรัมขึ้นไป หรือมี
ปริมาณสุราตั้งแต่ห้าพันลิตรขึ้นไป 

๑๕. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการกระทำความผิดเกี่ยวกับคอมพิวเตอร์ 
คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๕ มาตรา ๖ มาตรา ๗ มาตรา ๘  

มาตรา ๙ มาตรา ๑๐ มาตรา ๑๑ มาตรา ๑๒ มาตรา ๑๔ และมาตรา ๑๗ แห่งพระราชบัญญัติว่าดว้ย
การกระทำความผิดเกี่ยวกับคอมพิวเตอร์พ.ศ. ๒๕๕๐ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีลักษณะหนึ่งลักษณะใด
ดังนี้ 
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(๑) มีผลกระทบต่อโครงสร้างพื้นฐานสำคัญทางสารสนเทศของประเทศ ด้านความมั่นคง
และบริการภาครัฐที่สำคัญ ด้านการเงิน ด้านเทคโนโลยีสารสนเทศและโทรคมนาคม ด้านการขนส่ง
และโลจิสติกส์ ด้านพลังงานและสาธารณูปโภค ด้านสาธารณสุข หรือด้านกระบวนการยุติธรรม 

(๒) มีผลกระทบต่อความมั่นคงของประเทศ 
(๓) มีผลกระทบต่อความสงบเรียบร้อยของสังคมหรือศีลธรรมอันดีของประชาชน

อย่างร้ายแรง 
(๔) มีผลกระทบต่อระบบเศรษฐกิจ การเงินการคลังของประเทศ 

๑๖. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการประกอบธุรกิจของคนต่างด้าว 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๓๔ มาตรา ๓๕ มาตรา ๓๖ มาตรา ๓๗ 

มาตรา ๓๘ และมาตรา ๔๑ แห่งพระราชบัญญัติการประกอบธุรกิจของคนต่างด้าว พ.ศ.๒๕๔๒ ที่เป็น
การกล่าวหานิติบุคคล หรือคนต่างด้าวซึ่งมีสินทรัพย์ตามงบแสดงฐานะการเงินรวมกันตั้งแต่หนึ่งร้อย
ล้านบาทข้ึนไป 

๑๗. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการป้องกันและปราบปรามการค้ามนุษย์ 
คดีความผิดที ่ม ีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๕๒ มาตรา ๕๒/๑ มาตรา ๕๓  

มาตรา ๕๓/๑  มาตรา ๕๓/๒ มาตรา ๕๔ มาตรา ๕๕ มาตรา ๕๖ และมาตรา ๕๖/๑  
แห่งพระราชบัญญัติป้องกันและปราบปรามการค้ามนุษย์พ.ศ. ๒๕๕๑ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีลักษณะ
อย่างหนึ่งอย่างใดดังต่อไปนี้ 

(๑) มีเจ้าหน้าที่ของรัฐมาเก่ียวข้อง หรือมีความเชื่อมโยงกับต่างประเทศ 

(๒) ได้รับคําร้องขอจากหน่วยงานภาครัฐ หรือหน่วยงานภาครัฐของต่างประเทศ 
หรือองค์การเอกชน 

(๓) ได้รับการร้องขอจากผู้เสียหายตามประมวลกฎหมายวิธีพิจารณาความอาญา 
(๔) มีรายได้หรือเงินทุนหมุนเวียนในธุรกิจที่เกี่ยวข้องกับการค้ามนุษย์มากกว่าหนึ่ง

แสนบาทต่อวัน 
(๕) ผู ้กระทำความผิดที ่มีล ักษณะต่อเนื ่อง เป็นเครือข่ายทั ้งในประเทศและ

ต่างประเทศ 
(๖) มีการกระทำในลักษณะเปิดเป็นสถานบริการที่มีขนาดใหญ่ เปิดทำการอย่างเห็น

ได้ชัดโดยไม่เกรงกลัวกฎหมาย 

๑๘. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยแร่ 
(๑) คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๕๙ แห่งพระราชบัญญัติแร่  

พ.ศ. ๒๕๖๐ ที่เป็นการกระทำต่อแร่ปริมาณตั้งแต่ห้าพันตันขึ้นไป หรือเป็นเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่
ขึ้นไป หรือมูลค่าของแร่รวมกันตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไป 

 



221 
 

(๒) คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๖๓ แห่งพระราชบัญญัติแร่  
พ.ศ. ๒๕๖๐ ที่มีการซื้อขาย ครอบครอง เก็บ หรือขนแร่ปริมาณตั้งแต่ห้าสิบตันขึ้นไป หรือมูลค่าของแร่
รวมกันตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

(๓) คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๖๖ แห่งพระราชบัญญัติแร่  
พ.ศ. ๒๕๖๐ ที่ปรากฏว่าแร่ที่มีการฝ่าฝืนประกาศตามกฎหมายมีปริมาณตั้งแต่ห้าสิบตันขึ้นไป หรือ
มูลค่าของแร่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป 

(๔) คด ีความผ ิดท ี ่ม ีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๖๙ และมาตรา ๑๗๐  
แห่งพระราชบัญญัติแร่ พ.ศ. ๒๕๖๐ ที่มีผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อมเป็นวงกว้างมีเนื้อที่รวมกันตั้งแตห่นึ่ง
ร้อยไร่ขึ้นไป หรือจำนวนคนในพ้ืนที่ดังกล่าวมีจำนวนตั้งแต่หนึ่งร้อยคนข้ึนไป 

๑๙. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยธุรกิจสถาบันการเงิน 
คดีความผิดที ่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๒๑ มาตรา ๑๓๒ มาตรา ๑๓๙  

มาตรา ๑๔๐ มาตรา ๑๔๑ มาตรา ๑๔๒ มาตรา ๑๔๓ มาตรา ๑๔๔ มาตรา ๑๔๕ มาตรา ๑๔๖  
มาตรา ๑๔๗ มาตรา ๑๔๘ มาตรา ๑๔๙ และมาตรา ๑๕๐ แห่งพระราชบัญญัติธุรกิจสถาบันการเงิน 
พ.ศ. ๒๕๕๑ และที่แก้ไขเพ่ิมเติม 

๒๐. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยวัตถุอันตราย 
(๑) คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๗๓ แห่งพระราชบัญญัติวัตถุอันตราย

พ.ศ. ๒๕๓๕ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีวัตถุอันตรายในความครอบครองตั้งแต่ห้าสิบ
ลูกบาศก์เมตร หรือห้าสิบตันขึ้นไป หรือมีจำนวนผู้ที่ได้รับผลกระทบตั้งแต่หนึ่งร้อยคนข้ึนไป 

(๒) คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๗๔ มาตรา ๗๕ มาตรา ๗๖ และ
มาตรา ๗๘ แห่งพระราชบัญญัติวัตถุอันตราย พ.ศ. ๒๕๓๕ และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติมที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามี
มูลค่าวัตถุอันตราย ตั้งแต่สิบล้านบาทขึ้นไป หรือมีจำนวนผู้เสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยคนขึ้นไป 

๒๑. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า 
(๑) คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๘๙ วรรคสอง เฉพาะความผิดตาม

มาตรา ๒๒ วรรคหนึ่ง มาตรา ๙๓ เฉพาะความผิดตามมาตรา ๒๓ วรรคหนึ่ง และมาตรา ๙๔ เฉพาะ
ความผิดตามมาตรา ๒๕ วรรคหนึ่งแห่งพระราชบัญญัติสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า พ.ศ. ๒๕๖๒ ที่มีหรือ
มีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่
เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 

(๒) คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๙๙ แห่งพระราชบัญญัติสงวนและ
คุ้มครองสัตว์ป่า พ.ศ. ๒๕๖๒ ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพ้ืนที่เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าซึ่งมีเนื้อที่ตั้งแต่
ยี่สิบห้าไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองพ้ืนที่เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าที่ได้มีการออกหนังสือแสดง
สิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ยี่สิบห้าไร่ขึ้นไป 
หรือคดีท่ีมีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้อง
เป็นผู้ประเมิน 
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๒๒. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม้ 
(๑) คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๖๙ แห่งพระราชบัญญัติป่าไม้พ.ศ. 

๒๔๘๔ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหายเป็นไม้สักหรือไม้พะยูงที ่มี
ปริมาตรตั้งแต่สิบลูกบาศก์เมตรขึ้นไป 

(๒) คดีความผิดที่มีบทกาหนดโทษตามมาตรา ํ ๗๒ ตรีแห่งพระราชบัญญั ติป่าไม้
พ.ศ. ๒๔๘๔ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่ป่ามีเนื้อที่ตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป 
หรือการบุกรุกยึดถือ ครอบครองพ้ืนที่ป่าที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมาย
ที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่าความเสียหายตั้ งแต่
หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 

(๓) คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๗๓ เฉพาะความผิดตามมาตรา ๔๘
แห่งพระราชบัญญัติป่าไม้พ.ศ. ๒๔๘๔ และท่ีแก้ไขเพ่ิมเติม ที่มีหรือมีมูลน่าเชื่อว่ามีมูลค่าความเสียหาย
เป็นไม้สัก หรือไม้พะยูงที่มีปริมาตรตั้งแต่สิบลูกบาศก์เมตรขึ้นไป 

๒๓. คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวนแห่งชาติ 

คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๓๑ แห่งพระราชบัญญัติป่าสงวนแห่งชาติ
พ.ศ. ๒๕๐๗ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่ป่าสงวนแห่งชาติมี เนื้อที่ตั ้งแต่ 
ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่ป่าสงวนแห่งชาติที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิ
ในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือคดีที่
มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้
ประเมิน 

๒๔. คดีความผิตามกฎหมายว่าด้วยอุทยานแห่งชาติ 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๔๑ แห่งพระราชบัญญัติอุทยานแห่งชาติ

พ.ศ. ๒๕๖๒ ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที ่อุทยานแห่งชาติมีเนื ้อที่ตั ้งแต่ยี ่สิบห้าไร่ขึ ้นไป  
หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองพื้นที่อุทยานแห่งชาติที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดินตาม
ประมวลกฎหมายที่ดิน โดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อที่รวมกันตั้งแต่ยี่สิบห้าไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่า
ความเสียหายตั้งแต่ห้าสิบล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตามราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 

๒๕. คดีความผิดตามประมวลกฎหมายที่ดิน 
คดีความผิดที่มีบทกำหนดโทษตามมาตรา ๑๐๘ และมาตรา ๑๐๘ ทวิแห่งประมวล

กฎหมายที่ดิน พ.ศ. ๒๔๙๗ และที่แก้ไขเพิ่มเติม ที่มีการบุกรุกยึดถือครอบครองที่ดินของรัฐที่ยังมิได้มี
บุคคลได้มาตามประมวลกฎหมายที่ดินมีเนื้อที่ตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือการบุกรุกยึดถือครอบครองที่ดิน
ของรัฐที่ได้มีการออกหนังสือแสดงสิทธิในที่ดินตามประมวลกฎหมายที่ดินโดยมิชอบด้วยกฎหมายมีเนื้อ
ที่รวมกันตั้งแต่ห้าสิบไร่ขึ้นไป หรือคดีที่มีมูลค่าความเสียหายตั้งแต่หนึ่งร้อยล้านบาทขึ้นไป ทั้งนี้ตาม
ราคาประเมินที่หน่วยงานที่เกี่ยวข้องเป็นผู้ประเมิน 
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ประวัติหัวหน้าโครงการวิจัย 

พันตำรวจตรี จตุพล บงกชมาศ 
 
ประวัติการศึกษา 
พ.ศ. 2538  รัฐประศาสนศาสตรบัณฑิต โรงเรียนนายร้อยตำรวจ 
พ.ศ. 2543  ศึกษาศาสตรมหาบัณฑิต สาขาประชากรศึกษา มหาวิทยาลัยมหิดล 
 
ประสบการณ์การทำงาน/การรับราชการ 
พ.ศ. 2551  พนักงานสอบสวนคดีพิเศษชำนาญการพิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2558  ผู้เชี่ยวชาญเฉพาะด้านคดีพิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2559  ผู้บัญชาการสำนักปฏิบัติการพิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2561  ผู้อำนวยการกองปฏิบัติการพิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2563 - 2565  ผู้อำนวยการกองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ 
พ.ศ. 2565 – 2566 ผู้อำนวยการกองปฏิบัติการพิเศษ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2566 – ปัจจุบัน ผู้อำนวยการกองปฏิบัติการคดีพิเศษภาค กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
 
ตำแหน่งหน้าที่ปัจจุบันและสถานที่ทำงาน 
ตำแหน่ง ผู้อำนวยการกองปฏิบัติการคดีพิเศษภาค กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
สังกัด กองปฏิบัติการคดีพิเศษภาค กรมสอบสวนคดีพิเศษ (DSI)  
128 ถนนแจ้งวัฒนะ แขวงทุ่งสองห้อง เขตหลักสี่ กรุงเทพมหานคร 
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ประวัติเลขานุการโครงการวิจัย/ผู้วิจัย 

       นางสาวสุพัชราพร หมุดสุวรรณ์ 
 
ประวัติการศึกษา 
พ.ศ. 2547  นิติศาสตรบันฑิต เกียรตินิยมอันดับ 2 จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
พ.ศ. 2554  Master of Arts, Foreign Affairs Police 
    Central Police University, Taiwan 
ประสบการณ์การทำงาน/การรับราชการ 
พ.ศ. 2547  เจ้าหน้าที่คดีพิเศษปฏิบัติการ สำนักพัฒนาและสนับสนุนคดีพิเศษ  

กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2556  เจ้าหน้าที่คดีพิเศษชำนาญการ สำนักกิจการต่างประเทศ 

และคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2559  พนักงานสอบสวนคดีพิเศษชำนาญการ สำนักเทคโนโลยี 

และศูนย์ข้อมลูการตรวจสอบ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2561 – 2566 พน ักงานสอบสวนคด ีพ ิ เศษชำนาญการ กองก ิจการต ่างประเทศ 

และคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
พ.ศ. 2566 – ปัจจุบัน ผ ู ้อำนวยการศ ูนย ์ความร ่วมม ือระหว ่างประเทศในเร ื ่องทางอาญา  

กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
 
ตำแหน่งหน้าที่ปัจจุบันและสถานที่ทำงาน 
ตำแหน่ง ผู้อำนวยการศูนย์ความร่วมมือระหว่างประเทศในเรื่องทางอาญา (พนักงานสอบสวนคดีพิเศษ
ชำนาญการพิเศษ) กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ กรมสอบสวนคดีพิเศษ  
สังกัด กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ กรมสอบสวนคดีพิเศษ (DSI)  
128 ถนนแจ้งวัฒนะ แขวงทุ่งสองห้อง เขตหลักสี่ กรุงเทพมหานคร 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



231 
 

ประวัติผู้ช่วยเลขานุการโครงการวิจัย/ผู้ช่วยผู้วิจัย 
 

นายกานติ์ รักษ์สุจิตรัตน ์
 

ประวัติการศึกษา 
พ.ศ. 2560  บริหารธุรกิจบัณฑิต มหาวิทยาลัยนเรศวร 
 
ประสบการณ์การทำงาน/การรับราชการ 
พ.ศ. 2561 - 2564 เจ้าหน้าที่ตรวจสอบและเร่งรัดภาษีอากรค้าง   

สำนักงานสรรพากรพื้นที่สุโขทัย กรมสรรพากร 
พ.ศ. 2564 - ปัจจุบัน นักวิเทศสัมพันธ์ปฏิบัติการ 

กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ 
กรมสอบสวนคดีพิเศษ 

 
ตำแหน่งหน้าที่ปัจจุบันและสถานที่ทำงาน 
ตำแหน่ง นักวิเทศสัมพันธ์ปฏิบัติการ ส่วนผู้เชี่ยวชาญภาษาต่างประเทศ 
สังกัด กองกิจการต่างประเทศและคดีอาชญากรรมระหว่างประเทศ กรมสอบสวนคดีพิเศษ (DSI)  
128 ถนนแจ้งวัฒนะ แขวงทุ่งสองห้อง เขตหลักสี่ กรุงเทพมหานคร 
 


